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Systeme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO DOLD

INTRODUCTION

Le présent manuel contient les instructions pour I'utilisation du module programmable de sécurité
SAFEMASTER PRO et de ses modules d’extension; Plus précisément il comprend:

* Description du systeme

* Méthode d'installation

* Raccordements

* Signalisations

* Diagnostic

» Utilisation du logiciel de configuration

AVERTISSEMENTS IMPORTANTS SUR LA SECURITE

entrainer un risque tres élevé pour le personnel exposé

Ce symbole indique un avertissement important

A SAFEMASTER PRO atteint le niveau de sécurité suivant: SIL 3, SILCL 3, PL e, Cat. 4, Type 4 selon les
normes applicables. Toutefois le SIL et le PL finaux de I'application dépendront du nombre de composants
de sécurité, de leurs Paramétres et des raccordements effectués ainsi que de I'analyse des risques.

A Consulter attentivement le paragraphe "Liste des normes applicables".

A\ Effectuer une analyse approfondie des risques pour déterminer le niveau de sécurité nécessaire a votre
- application, en faisant référence a toutes les normes applicables.

La programmation / configuration du systeme SAFEMASTER PRO se fait sous la seule responsabilité de
l'installateur ou de l'utilisateur.

A\ Le systeme doit étre programmé / configuré en concordance avec |'analyse de risques de l'installation et
" enrespectant les normes a appliquer.

A\ Le client doit effectuer un contréle complet du systeme s'il ajoute de nouveaux composants de sécurité
“ audit systéme (consulter le paragraphe "Test du systeme").

A\ Une notice faisant référence a ce manuel d'utilisation et aux normes a appliquer doit étre présente, afin
~ d'assurer la connexion correcte du systeme SAFEMASTER PRO a l'application.

A Vérifier si la température des locaux ou le systtme est installé est compatible avec les Paramétres
opérationnels de température indiqués sur I'étiquette du produit et dans les données techniques.

A\ Pour tout probleme relatif a la sécurité, s'adresser si nécessaire aux autorités chargees de la sécurité de
"""""""" votre pays ou a I'association industrielle compétente.
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LISTE DES ABREVIATIONS ET DES SYMBOLES

LLO, LL1 = Niveau logique 0, niveau logique 1

OSSD =  Sortie Signal Switching Device: Sortie statique de sécurité
MTTFy; = Mean Time to dangerous Failure

PL =  Performance Level

PFH, =  Probability of a dangerous Failure per Hour

SIL =  Safety Integrity Level

SILCL =  Safety Integrity Level Claim Limit

SW =  Logiciel

FW =  Firmware

LISTE DES NORMES APPLICABLES

SAFEMASTER PRO est réalisé conformément aux directives européennes suivantes:
e 2006/42/EC  ,Directive Machines"

e 2014/30/EU ,Directive Compatibilité Electromagnétique"

e 2011/65/EU  ,Directive ROHS"

Et respecte les normes suivantes:

EN 61131-2

Automates programmables —
Partie 2: Spécifications et essais des équipements

EN ISO 13849-1

Sécurité des machines — Parties des systéemes de commande relatives a la sécurité —
Partie 1: Principes généraux

EN 61496-1

Sécurité des machines — Equipements de protection électro-sensibles —
Partie 1: Prescriptions générales et essais

EN 61508-1

Securite fonctionnelle des systemes
electriques/electroniques/electroniques programmables relatifs a la sécurité —
Partie 1: Exigences generales

EN 61508-2

Securite fonctionnelle des systemes

electriques/electroniques/electroniques programmables relatifs a la sécurité —
Partie 2: Exigences pour les systemes
electriques/electroniques/electroniques programmables relatifs a la sécurite

EN 61508-3

Securite fonctionnelle des systemes
electriques/electroniques/electroniques programmables relatifs a la sécurité —
Partie 3: Exigences concernant les logiciels

EN 61508-4

Securite fonctionnelle des systemes
electriques/electroniques/electroniques programmables relatifs a la sécurité —
Partie 4: Definitions et abreviations

EN 61784-3

Reseaux de communication industriel
Partie 3: Bus de terrain a securite fonctionnell —
Regles generales et definitions des profils

IEC 62061

Sécurité des machines —
Securite fonctionnelle des systemes de commande electriques, electroniques et
electroniques programmables relatifs a la sécurité

EN 81-20

Régles de sécurité pour la construction et I'installation des élévateurs —
Elévateurs pour le transport de personnes et d’'objets —
Partie 20: Ascenseurs et ascenseurs de charge

EN 81-50

Régles de sécurité pour la construction et I'installation des élévateurs —
Examens et essais — Partie 50: Régles de conception, calculs, examens et essais des
composants pour élévateurs

10
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DESCRIPTION GENERALE

SAFEMASTER PRO est un systéme de sécurité configurable, constitué d'une unité de contrdle UG 6911.10 ou
UG 6911.12/080 configurable par I'interface graphique SAFEMASTER PRO DESIGNER, et de diverses exten-
sions, connectables a l'unité de contréle UG 6911.10 via le bus propriétaire IN-RAIL-BUS.

Les unités de contréle UG 6911.10 ou UG 6911.12/080 peuvent également étre utilisées de facon autonome et

disposent de:

* UG 6911.10: 8 entrées de sécurité, 2 sorties de sécurité bicanales a état solide indépendantes
programmables et 2 sorties de signalisation

e UG 6911.12/080: 8 entrées de sécurité, 4 sorties de sécurité bicanales a état solide indépendantes
programmables et 4 sorties de signalisation.

Le systeme SAFEMASTER PRO dispose de modules d’extension d'entrées/sorties (UG 6916.10 et
UG 6916.12/080 (seulement pour UG 6911.12/080)), de modules d’extension d'entrées (UG 6913.08,
UG6913.12 et UG 6913.16), de modules d’extension a sorties OSSD statiques (UG 6912.02,
UG 6912.04 et UG 6912.04/100), de modules d’extension de sortie a relais de sécurité a contacts guidés
(UG 6914.04/000, UG 6914.04/008, UG 6912.14 et UG 6912.28), de modules d’extension avec sorties
de signalisation programmables (UG 6915/008 et UG 6915/016), ainsi que divers modules de contrble de
vitesse de rotation (UG 6917/xx2).

Les modules BusExtender UG 6918 permettent un montage décentralisé de plusieurs groupes de modu-
les séparés.

Pour la connexion diagnostique aux principaux bus de terrain, le systtme SAFEMASTER PRO dispose
également de modules interface: UG 6951 (CanOpen), UG 6952 (PROFIBUS), UG 6954 (PROFINET),
UG 6955 (Ethernet IP), UG 6956 (EtherCAT), UG 6957 (Universal Serial Bus), UG 6958 (MODBUS TCP/IP)
et UG 6959 (MODBUS RTU).

La description détaillée de ces modules se trouve dans le manuel d'utilisation des modules bus de terrain
sur le CD-ROM SAFEMASTER PRO Design.

SAFEMASTER PRO peut gérer des capteurs et des commandes de sécurité tels que: capteurs optoélectroniques
(barriéres, scanners, photocellules), interrupteurs mécaniques, tapis sensibles, boutons d'arrét d’urgence,
commandes bimanuelle, en concentrant leur gestion sur un unique dispositif flexible et évolutif.

Le systeme peut étre composé d'une seule unité de controle UG6911.10 et d’'un nombre d’extensions
électroniques pouvant varier de 0 a 14, dont un maximum de 4 du méme type. En revanche, les modules relais
peuvent étre installés sans limite de nombre.

Le systeme a 14 extensions peut disposer jusqu’a
e UG 6911.10: 128 entrées de sécurité, 16 sorties de sécurité et 32 sorties de signalisation ou d’état
e UG 6911.12/080: 128 entrées de sécurité, 32 sorties de sécurité et 48 sorties de signalisation ou d’état

L'unité de contrdle et ses modules d'extension communiquent via le bus IN-RAIL-BUS a 5 p6les de DOLD, situé
a l'arriere des modules.

En plus, avec l'utilisation d'un module bus de terrain, 8 entrées et 16 sorties décentralisées sont également
disponibles.

Avec le logiciel SAFEMASTER PRO DESIGNER, il est possible de créer des logiques complexes, a l'aide
d’opérateurs logiques et de fonctions de sécurité telles que muting, temporisations, compteurs, etc.

Le tout par un interface graphique simple et intuitif.

La configuration effectuée sur le PC est transférée a l'unité de contrle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080) par
cable USB; le fichier résidera dans I'unité de contrdle UG 6911.10 et pourra méme étre enregistré dans la carte
mémoire OA6911 (accessoire), qui permettra d’obtenir un transfer rapide de la configuration sur une autre unité
de contréle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080).

Le systeme SAFEMASTER PRO est certifié pour garantir le niveau de sécurité maximum prévu par les
normes de sécurité industrielle (SIL 3, SILCL 3, PL e et Cat. 4).

Les modules UG 6912.04/100, UG 6915/008 et UG 6915/016 sont disponible a partir de la version de
firmware 3.0 ou supérieure
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UNITE DE CONTROLE UND MODULE D'ENTREE / SORTIEE

L'unité de contrdle UG 6911.10 et le module d'extension UG 6916.10 disposent de 8 entrées, de 4 sorties de
test (OUT-TEST) pour lareconnaissance de court-circuit aux entrées, de 2 sorties bicanales sécuritaires OSSD
et de 2 sorties statiques OUT STATUS.

L'unité de contrdle UG 6911.12/080 et le module d'extension UG 6916.12/080 disposent de 8 entrées, de 4
sorties de test (OUT-TEST) pour la reconnaissance de court-circuit aux entrées, de 4 sorties 1 canal sécuritaires
OSSD également utilisables par paires et de 4 sorties statiques OUT STATUS.

Les modules d'extensions UG 6913.08, UG 6913.12 et UG 6913.16 disposent respectivement de 8, 12 et 16
entrées. Les modules UG 6913.08 et UG 6913.16 de 4 sorties de test (OUT-TEST) pour la reconnaissance de
court-circuit aux entrées alors que le module UG 6913.12 a 8 sorties de test (OUT-TEST). Ce plus en nombre
de sorties est un avantage pour par ex. la connexion de tapis de sécurité.

Les modules de sortie UG 6912.02 et UG 6912.04 disposent respectivement de 2 ou de 4 sorties bicanales
sécuritaires OSSD et de 2 ou 4 sorties statiques OUT STATUS. Le module UG 6912.04/100 est un module
de sécurité a 4 sorties de sécurité a courant élevé et 4 entrées correspondantes pour contacts de feedback
externes (EDM). Il dispose également de 8 sorties de signalisation programmables.

Les modules de sortie UG 6912.14 et UG 6912.28 sont des modules de sécurité a relais qui ne sont pas
commandées par le bus propriétaire IN-RAIL-BUS, mais par les sorties OSSD des autres modules du systéme
SAFEMASTER PRO. lIs disposent d'une (UG 6912.14) ou de deux (UG 6912.28) sorties de sécurité relais
ayant chacune 2 contacts NO et 1 contact NC.

Les modules de sortie UG 6914.04/000 et UG 6914.04/008 sont des modules de sécurité équipés 4 relais
de sécurité indépendants ayant chacun une entrée Feedback pour le contrdle par contact de retour (EDM)
d'éventuels relais externes d'amplification externe.

Chaque sortie relais dispose d'un contact NO.

Deux configurations des sorties peuvent étre faites (par le logiciel de configuration SAFEMASTER PRO Designer):
2 sorties bicanales (2 contacts NO et 2 entrées feedback par sortie).

4 sorties indépendantes (1 contact NO et 1 entrée feedback par sortie).

Le module UG 6914.04/008 dispose en plus de 8 sorties statigues OUT STATUS).

Les modules de sortie UG 6915/008 und UG 6915/016 sont équipés avec 8/16 sorties de signalisation
programmables.

MODULES DE CONTROLE DE VITESSE UG 6917

Les modules de contrdle de vitesse de rotation UG6917/xx2) permettent la surveillance (jusqu'a PL e) de:
- Vitesse zéro, Vitesse max., Plage de vitesses;
- Direction de mouvement, rotation/décalage

Les modules permettent de configurer jusqu'a 4 seuils de vitesse par sortie logique (axe).
Chaque module intégre deux sorties logiques configurables par SAFEMASTER PRO Designer, il est donc en

m

esure de contrdler jusqu'a deux axes indépendants.

Les modules sont tous équipés de bornes de connexion pour 2 deux détecteurs de proximité. Selon le module,
ils sont en plus équipés de une ou deux fiches RJ45-pour la connexion de un ou deux encodeurs a signaux TTL,
HTL ou sin/cos.

12
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MODULES BUS DE TERRAIN

* Les modules bus de terrain UG 6951, UG 6952, UG 6954, UG 6955, UG 6956, UG 6957, UG 6958 et
UG 6959 ont été réalisés pour la connexion et le diagnostic du systeme SAFEMASTER PRO aux bus de terrain
les plus courants. lls permettent aussi 8 entrées (Fieldbus Entrée) et 16 sorties (Fieldbus Sortie) décentralisées
non sécuritaires dont les états peuvent étre échangés par le bus de terrain. Les modules bus de terrain sont
décrits dans un document séparé qui se trouve également sur le CD "SAFEMASTER PRO Designer" livré avec
le module de contréle UG6911.

MODULE BUSEXTENDER UG 6918

e Le module UG 6918 est un module d'extension qui permet de diviser un systeme SAFEMASTER PRO com-
posé d'une unité centrale UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080) et de ses modules d'entrées / sorties, en plusieurs
groupes de modules pouvant étre placés a grande distance (jusqu'a < 50 m entre deux groupes). Les différents
groupes sont communiquent par modules BusExtender UG 6918 reliés par un cable avec blindage (ayant 2
paires de fils torsadés). Chaque module BusExtender UG 6918 a deux canaux (CH1 et CH2) séparés; la liaison
entre deux modules UG 6918 se fait en choisissant lI'un de ces deux canaux. L'image ci-dessous montre un
exemple d'un systéme SAFEMASTER PRO composé de trois groupes de modules.

Le temps de réaction du systeme complet n'est pas influencé par I'utilisation des modules BusExtender
UG 6918

1

- 3
uGe91 s

UG6918

2

: 1
UG6918

UG6918
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DOLD Systéme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

COMPOSITION DU PRODUIT

L'unité de contréle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080) est vendue avec:

e Un CD-ROM contenant le logiciel gratuit SAFEMASTER PRO DESIGNER, le logiciel de paramétrage des
modules bus de terrain, le présent manuel en différentes langues ainsi que le manuel d'utilisation des modules
BUS de terrain en format PDF.

* Un feuillet d’installation multilingue.

Le Bus de connexion IN-RAIL-BUS et la carte mémoire OA6911 peuvent tous deux étres commandés
séparément comme accessoires

Les modules d’extension sont vendus avec:
e Un feuillet d’'installation multilingue.

Pour l'installation d’'un module d’extension (excepté les modules relais), il faut disposer du bus de connexion
IN-RAIL-BUS pour la connexion a l'unité de contrdle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080), pouvant étre
commandé séparément comme accessoire (longueur 25 cm).

INSTALLATION

FIXATION MECANIQUE

Les modules du systeme SAFEMASTER PRO se fixent sur rail DIN 35 mm de la fagcon suivante:

1. Installer le bus de connexion "IN-RAIL-BUS" dans le rail DIN 35mm.

2. Fixer ensuite les modules sur le rail en faisant attention a ce que le connecteur touche bien le bus de connexion
"IN-RAIL-BUS". Appuyer délicatement sur le module jusqu’a entendre le déclic de blocage.

3. Pour enlever un module, tirer vers le bas (a I'aide d’un tournevis) le crochet d’arrét situé a I'arriere du module;
puis soulever le module par le bas.
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RACCORDEMENTS ELECTRIQUES

Entrée USB

L'unité de contréle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080) est dotée d'un connecteur USB 2.0 pour permettre
d’effectuer le raccordement a l'ordinateur sur lequel réside le logiciel de configuration SAFEMASTER PRO

DESIGNER (voir figure).

Un cable USB au format approprié est disponible comme accessoire (OA 6920).

:

iy

Connecteur avant USB 2.0

SAFEMASTER-PRO Carte mémoire (OA 6911)

Carte mémoire
OA 6911

OA 6911

L'unité de contréle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080) permet
d’installer une carte mémoire OA 6911 (optionnelle) pour la
sauvegarde des Parameétres de configuration du logiciel.
L'opération d’écriture sur la carte mémoire OA 6911 est
effectuée a chaque nouvel envoi d'un projet par le PC a
l'unité de contrdle.

Lacarte mémoire s'insére dans un connecteur situé al'arriere
de I'unité de contréle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080), les
composants électroniqgues montrant vers l'extérieur (voir
figure a gauche).

Brancher / débrancher la carte mémoire OA 6911 unique-
ment quand l'unité de controle n'est pas sous tension.

0265526 / 13.01.23 fr / 676A
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DOLD Systéme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

Fonction chargement multiple

Pour effectuer la configuration de plusieurs unités de contréle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080) sans utiliser
le PC et le connecteur USB, il est possible d'enregistrer la configuration souhaitée sur une carte mémoire
OA 6911 et ensuite de l'utiliser pour télécharger les données sur les unités de contréle que I'on souhaite
configurer.

A\ Sile fichier contenu dans la carte mémoire n’est pas identique a celui mémorisé dans I'unité de controle,
" les données de configuration contenues dans I'unité de controle seront écrasées par le contenu de la carte
mémoire.
ATTENTION: TOUTES LES DONNEES CONTENUES PRECEDEMMENT DANS L'UNITE DE CONTROLE
UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080) SERONT PERDUES

Fonction RESTORE

Dans le cas ou l'unité de contréle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080) s’endommagerait, I'utilisateur pourra le rem-
placer par un nouveau. Apres avoir sauvegardeé toutes les configurations sur la carte mémoire OA 6911, il sufira
de l'insérer dans la nouvelle unité de contr6le et d'enclencher le systeme SAFEMASTER PRO qui chargera
automatiquement la configuration de sauvegarde. Les interruptions de travail seront ainsi réduites au minimum.

Les fonctions de CHARGEMENT et de SAUVEGARDE peuvent étre désactivées via logiciel (voir le
paragraphe Créer un nouveau projet).

Pour pouvoir étre utilisés, les modules d’extension doivent étre adressés a l'installation (voir paragraphe
NODE SEL).

A A chaque utilisation de la carte mémoire OA 6911, vérifier attentivement que la configuration choisie
corresponde bien a la configuration du systéme a programmer. Effectuer a nouveau un test fonctionnel
exhaustif du systéme composé de SAFEMASTER PRO et de tous les équipements qui y sont reliés (voir
le paragraphe TEST du systeme).
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BORNES DE CONNEXION

Pour les raccordements électriques, les modules du systéme

SAFEMASTER PRO sont munis de blocs de bornes amovibles. Chaque
module peut avoir 8, 16 ou 24 bornes.

Chaque module a également un connecteur a I'arriére du boitier pour
la communication avec les autres modules via le bus de connexion
IN-RAIL-BUS.

UG 6912.14 et UG 6912.28 sont raccordés uniquement par bornier.

Couple au serrage des bornes: 5+7Ib-in (0,6+0,7 Nm)

B

Placer les modules de sécurité dans un environnement ayant un degré de protection IP54 minimum.

Les modules ne doivent étre montés ou démonté du systéme SAFEMASTER PRO que si tout le systéme
est hors tension.

Les modules doivent étre alimentés a une tension de 24VDC +20% (PELV, conforme a EN 60204-1
(Chapitre 6.4)).

Ne pas utiliser SAFEMASTER PRO comme alimentation pour des équipements externes

Le raccordement a la référence de la tension d'alimentation (OVDC) doit étre commun a tous les composants
du systéme.

Céables de raccordement (Avertissements)

nfol

nfol

nfol

nfol

Section des cébles de raccordement: AWG 12+30 (rigide / flexible) (UL).
N'utiliser seulement conducteur 60 / 75 °C en cuivre (Cu).
Pour des raccordements d’'une longueur supérieure a 50 m utiliser des cables d’au moins 1mm? de section.

Il est conseillé de séparer I'alimentation du module de sécurité de celle des autres équipements électriques
de puissance (moteurs électriques, inverseurs, variateurs de fréquence) et autres sources d'interférence.
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DOLD Systéme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO
Bornes de connexion Unité de controle UG 6911.10
BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT

1 24VDC - Alimentation 24 V DC -

2 MASTER_ENABLE1 Entrée Master Enable 1 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
3 MASTER_ENABLE?2 Entrée Master Enable 2 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
4 ovDC - Alimentation 0V DC -

5 OSSD1 A Sortie Sortie statique de sécurité 1 PNP actif haut

6 OSSD1 B Sortie PNP actif haut

7 RESTART_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
8 OUT_STATUS1 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut

9 OSSD2_A Sortie Sortie statique de sécurité 2 PNP actif haut

10 0OSSD2_B Sortie PNP actif haut

11 RESTART_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
12 OUT_STATUS2 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut

13 OUT_TEST1 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

14 OUT_TEST?2 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

15 OUT _TEST3 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

16 OUT_TEST4 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

17 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
18 INPUT?2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
19 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
20 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
21 INPUT5 Entrée Entrée numérique 5 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
22 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
23 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
24 INPUT8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

Bornes de connexion Unité de contréle UG 6911.12/080

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT

1 24VDC - Alimentation 24V DC -

2 NC - - -

3 NC - - -

4 ovDC - Alimentation 0V DC -

5 0OSsSD1 Sortie Sortie statique de sécurité 1 PNP actif haut

6 OSSD2 Sortie Sortie statique de sécurité 2 PNP actif haut

7 RESTART_FBK1/ Entrée/ Feedback / Restart 1 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
STATUS1 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut

8 RESTART_FBK2/ Entrée/ Feedback / Restart 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
STATUS2 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut

9 OSSD3 Sortie Sortie statique de sécurité 3 PNP actif haut

10 OSsSDh4 Sortie Sortie statique de sécurité 4 PNP actif haut

11 RESTART_FBK3/ Entrée/ Feedback / Restart 3 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
STATUS3 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut

12 RESTART_FBK4/ Entré_e/ Feedback / Restart 4 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
STATUS4 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut

13 OUT TEST1 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

14 OUT_TEST2 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

15 OUT _TEST3 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

16 OUT _TEST4 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

17 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

18 INPUT2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

19 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

20 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

21 INPUTS5 Entrée Entrée numérique 5 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

22 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

23 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

24 INPUT8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
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Bornes de connexion module d'entrée / sortie UG 6916.10

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24V DC -
2 NODE_SELO Entrée A Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
- Sélection nceud -

3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
4 ovDC - Alimentation 0V DC -

5 OSSD1 A Sortie Sortie statique de sécurité 1 PNP actif haut

6 OSSD1 B Sortie PNP actif haut

7 RESTART_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
8 OUT_STATUS1 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut

9 OSSD2_A Sortie Sortie statique de sécurité 2 PNP actif haut

10 OSSD2_B Sortie PNP actif haut

11 RESTART_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
12 OUT_STATUS2 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut

13 OUT_TEST1 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

14 OUT_TEST2 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

15 OUT _TEST3 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

16 OUT_TEST4 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

17 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
18 INPUT?2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
19 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
20 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
21 INPUT5 Entrée Entrée numérique 5 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
22 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
23 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
24 INPUTS8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

Bornes de connexion module d'entrée / sortie UG 6916.12/080

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24 V DC -
2 NODE SELO Entrée Sélection neeud Entrée ("Typ 2" nach EN 61131-2)
3 NODE SEL1 Entrée Entrée ("Typ 2" nach EN 61131-2)
4 0vVDC - Alimentation 0V DC -
5 0OSSD1 Sortie Sortie statique de sécurité 1 PNP actif haut
6 OSSD2 Sortie Sortie statique de sécurité 2 PNP actif haut
7 RESTART_FBK1/ Entrée/ Feedback / Restart 1 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
STATUS1 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut
8 RESTART_FBK2/ Entrée/ Feedback / Restart 2 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
STATUS2 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut
9 0OSSD3 Sortie Sortie statique de sécurité 3 PNP actif haut
10 0OSSD4 Sortie Sortie statique de sécurité 4 PNP actif haut
11 RESTART_FBK3/ Entrée/ Feedback / Restart 3 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
STATUS3 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut
12 RESTART_FBK4/ Entrée/ Feedback / Restart 4 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
STATUS4 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut
13 OUT TEST1 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut
14 OUT TEST2 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut
15 OUT TEST3 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut
16 QOUT TEST4 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut
17 INPUT1 Entrée Entrée numérigue 1 Entrée ("Type 2" nach EN 61131-2)
18 INPUT?2 Entrée Entrée numérigue 2 Entrée ("Type 2" nach EN 61131-2)
19 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée ("Type 2" nach EN 61131-2)
20 INPUT4 Entrée Entrée numérigue 4 Entrée ("Type 2" nach EN 61131-2)
21 INPUT5 Entrée Entrée numérique 5 Entrée ("Type 2" nach EN 61131-2)
22 INPUT6 Entrée Entrée numérigue 6 Entrée ("Type 2" nach EN 61131-2)
23 INPUT7 Entrée Entrée numérigue 7 Entrée ("Type 2" nach EN 61131-2)
24 INPUTS Entrée Entrée numérique 8 Entrée ("Type 2" nach EN 61131-2)
Les sorties de signalisation STATUS sont partagées avec les entrées de retour / redémarrer des OSSD.
Pour pouvoir les utiliser, il faut que 'OSSD correspondant est utilisé avec la réinitialisation automatique
sans relecture des retours externes. Par exemple, pour pouvoir utiliser la sortie STATUS1 (Borne 7),
programmer OSSD1 avec réinitialisation automatique sans contréle des temps des retours K.
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Bornes de connexion Module d'entrée UG 6913.16 avec 16 entrées
BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24V DC -
2 NODE_SELO Entrée S Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
- Sélection noeud -

3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
4 ovDC - Alimentation 0V DC -

5 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
6 INPUT2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
7 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
8 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
9 OUT_TEST1 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

10 OUT_TEST2 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

11 OUT_TEST3 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

12 OUT_TEST4 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

13 INPUTS Entrée Entrée numérique 5 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
14 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
15 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
16 INPUT8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
17 INPUT9 Entrée Entrée numérique 9 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
18 INPUT10 Entrée Entrée numérique 10 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
19 INPUT11 Entrée Entrée numérique 11 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
20 INPUT12 Entrée Entrée numérique 12 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
21 INPUT13 Entrée Entrée numérique 13 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
22 INPUT14 Entrée Entrée numérique 14 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
23 INPUT15 Entrée Entrée numérique 15 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
24 INPUT16 Entrée Entrée numérique 16 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)

Bornes de connexion Module d'entrée UG 6913.12, avec 12 entrées

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24V DC -
2 NODE_SELO Entrée L Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
- Sélection nceud -

3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
4 0ovDC - Versorgung 0V DC -

5 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
6 INPUT2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
7 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
8 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
9 OUT_TEST1 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

10 OUT _TEST2 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

11 OUT_TEST3 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

12 OUT_TEST4 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

13 INPUT5 Entrée Entrée numérique 5 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
14 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
15 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
16 INPUT8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
17 OUT_TEST5 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

18 OUT_TEST6 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

19 OUT _TEST7 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

20 OUT _TESTS8 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

21 INPUT9 Entrée Entrée numérique 9 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
22 INPUT10 Entrée Entrée numérique 10 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
23 INPUT11 Entrée Entrée numérique 11 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
24 INPUT12 Entrée Entrée numérique 12 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

20
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Systeme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO
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Bornes de connexion Module d'entrée UG 6913.08, avec 8 entrées

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24V DC -
2 NODE_SELO Entrée S Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
- Sélection noeud -

3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
4 ovDC - Alimentation 0V DC -

5 INPUT1 Entrée Entrée numérique 1 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
6 INPUT2 Entrée Entrée numérique 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
7 INPUT3 Entrée Entrée numérique 3 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
8 INPUT4 Entrée Entrée numérique 4 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
9 OUT_TEST1 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

10 OUT_TEST?2 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

11 OUT_TEST3 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

12 OUT_TEST4 Sortie Sortie détection de court-circuit PNP actif haut

13 INPUT5 Entrée Entrée numérique 5 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
14 INPUT6 Entrée Entrée numérique 6 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
15 INPUT7 Entrée Entrée numérique 7 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
16 INPUTS8 Entrée Entrée numérique 8 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

Bornes de connexion Module de sortie OSSD UG 6912.04, avec 4 OSSD

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24 V DC -
2 NODE_SELO Entrée L Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)

- Sélection nceud -

3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
4 ovDC - Alimentation 0V DC -
5 OSSD1_A Sortie Sortie statique de sécurité 1 PNP actif haut
6 OSSD1 B Sortie PNP actif haut
7 RESTART_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
8 OUT_STATUS1 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut
9 0OSSD2 A Sortie Sortie statique de sécurité 2 PNP actif haut
10 OSSD2_B Sortie PNP actif haut
11 RESTART_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
12 OUT_STATUS2 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut
13 24VDC - Al!mentat!on 24V DC Alimentation 24 V DC-Ausgange *
14 24VDC - Alimentation 24V DC
15 ovDC - Alimentation 0V DC . . R N
16 VDG : Alimentation 0V DC Alimentation 0 V DC-Ausgéange
17 OSSD4_A Sortie . . de sécurité PNP actif haut
18 0SSD4 B Sortie Sortie statique de securite 4 PNP actif haut
19 RESTART_FBK4 Entrée Feedback / Restart 4 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
20 OUT_STATUS4 Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut
21 OSSD3_A Sortie Sortie statique de sécurité 3 PNP actif haut
22 OSSD3 B Sortie PNP actif haut
23 RESTART_FBK3 Entrée Feedback / Restart 3 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
24 OUT_STATUSS Sortie Sortie de signalisation programmable PNP actif haut
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Bornes de connexion Module de sortie OSSD UG 6912.02, avec 2 OSSD
BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24V DC -
2 NODE_SELO Entrée S Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
- Sélection noeud -
3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
4 ovDC - Alimentation 0V DC -
5 OSSD1 A Sortie Sortie statique de sécurité 1 PNP actif haut
6 OSSD1 B Sortie PNP actif haut
7 RESTART_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
8 OUT_STATUS1 Sortie Sortie de signalisation programmable 1 PNP actif haut
9 OSSD2_A Sortie Sortie statique de sécurité 2 PNP actif haut
10 0OSSD2_B Sortie PNP actif haut
11 RESTART_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
12 OUT_STATUS2 Sortie Sortie de signalisation programmable 2 PNP actif haut
13 24VDC - Alimentation 24V DC Alimentation 24 V DC-sorties *
14 N.C. - - -
15 GND - Alimentation OV DC Alimentation 0 V DC-sorties *
16 N.C. - - -

* || est requis du connecter les bornes a l'alimentation pour le bon fonctionnement du module.

Bornes de connexion Module de sortie OSSD UG 6912.04/100, avec 4 sorties de sécurité a courant élevé

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24V DC -
2 NODE_SELO Entrée . Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
- Sélection nceud -
3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
4 ovDC - Alimentation 0V DC -
5 RESTART_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
6 RESTART_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
7 RESTART_FBK3 Entrée Feedback / Restart 3 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
8 RESTART_FBK4 Entrée Feedback / Restart 4 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
9 0OSSD1 Sortie Sortie statique de sécurité 1
10 0OSSD2 Sortie Sortie statique de sécurité 2 PNP actif_haut
11 0OSSD3 Sortie Sortie statique de sécurité 3 4 canaux simples
(ou 2 canaux doubles)
12 0SSD4 Sortie Sortie statique de sécurité 4
13 - - - -
14 24VDC - Alimentation 24V DC Alimentation OSSD3 / 4
15 - - - -
16 - - - -
17 OUT_STATUS1 Sortie Sortie de signalisation programmable 1 PNP actif haut
18 OUT_STATUS2 Sortie Sortie de signalisation programmable 2 PNP actif haut
19 OUT_STATUS3 Sortie Sortie de signalisation programmable 3 PNP actif haut
20 OUT_STATUS4 Sortie Sortie de signalisation programmable 4 PNP actif haut
21 OUT_STATUS5 Sortie Sortie de signalisation programmable 5 PNP actif haut
22 OUT_STATUS6 Sortie Sortie de signalisation programmable 6 PNP actif haut
23 OUT_STATUS7 Sortie Sortie de signalisation programmable 7 PNP actif haut
24 OUT_STATUSS8 Sortie Sortie de signalisation programmable 8 PNP actif haut

22
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Bornes de connexion Module de sortie Relais UG 6912.28

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24V DC -
4 ovDC - Alimentation 0V DC -
5 OSSD1_A Entrée
6 OSSDl:B Entrée Pilotage canal 1 PNP actif haut
7 FBK K1 K2 1 Sortie Feedback K1 K2 canal 1 N.C.
9 A _NC1 Sortie . -
0 B_NC1 Sortie Contact NC non sécuritaire canal 1 :
13 A NO11 Sortie -
= NO 1 sécuritai 1
14 B_NO11 Sortie Contact NO 1 sécuritaire cana i
15 A _NO12 Sortie . -
16 B _NO12 Sortie Contact NO 2 sécuritaire canal 1 :
11 ANC2 Sort?e Contact NC non sécuritaire canal 2 -
12 B_NC2 Sortie -
17 OSSD2_A Entrée
= Pil |2 PNP actif h
18 0SSD2 B Enirée ilotage cana actif haut
19 FBK_K1_K2_2 Sortie Feedback K1 K2 canal 2 N.C.
21 A _NO21 Sortie . -
>3 B_NO21 Sortie Contact NO 1 sécuritaire canal 2 :
23 A NO22 Sortie . -
2 B _NO22 Sortie Contact NO 2 sécuritaire canal 2 §
Bornes de connexion Module de sortie Relais UG 6912.14
BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24V DC -
4 ovDC - Alimentation 0V DC -
5 OSSD1_A Entrée
= Pilot 11 PNP actif haut
6 OSSD1 B Entrée rotage cana actithau
7 FBK_K1_K2_1 Sortie Feedback K1 K2 canal 1 N.C.
9 A NC1 Sortie -
= tact N 2 itai 11
10 B_NC1 Sortie Contact NC non sécuritaire canal :
13 A NO11 Sortie P -
12 B_NOL1 Sortie Contact NO 1 sécuritaire canal 1 5
15 A NO12 Sortie . -
16 B_NO12 Sortie Contact NO 2 sécuritaire canal 1
Bornes de connexion Module de sortie Relais UG 6914.04/000
BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24V DC -
2 NODE_SELO Entrée L Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
~ Sélection nceud ~
3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
4 0vDC - Alimentation 0V DC -
5 REST FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
6 REST_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
7 REST FBK3 Entrée Feedback / Restart 3 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
8 REST_FBK4 Entrée Feedback / Restart 4 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
9 A _NO1 Sortie
10 B_NOL Sortie Contact NO, canal 1
11 A _NO2 Sortie
= Contact NO |2
12 B NO2 Sortie ontact L, cana
13 A NO3 Sortie
= n NO, canal
14 B NO3 Sortie Contact NO, canal 3
15 A_NO4 Sortie Contact NO, canal 4
16 B_NO4 Sortie '
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Bornes de connexion Module de sortie Relais UG 6914.04/008
BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24V DC -
2 NODE_SELO Entrée S Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
- Sélection noeud -
3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
4 ovDC - Alimentation 0V DC -
5 REST_FBK1 Entrée Feedback / Restart 1 Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
6 REST_FBK2 Entrée Feedback / Restart 2 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
7 REST_FBK3 Entrée Feedback / Restart 3 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
8 REST_FBK4 Entrée Feedback / Restart 4 Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
9 A_NO1 Sortie |
0 B_NO1 Sortie Contact NO, canal 1
11 A _NO2 Sortie
12 B_NO2 Sortie Contact NO, canal 2
13 A NO3 Sort!e Contact NO, canal 3
14 B _NO3 Sortie
15 A_NO4 Sortie
16 B_NO4 Sortie Contact NO, canal 4
17 OUT_STATUS1 Sortie Sortie de signalisation programmable 1 PNP actif haut
18 OUT_STATUS2 Sortie Sortie de signalisation programmable 2 PNP actif haut
19 OUT_STATUS3 Sortie Sortie de signalisation programmable 3 PNP actif haut
20 OUT_STATUS4 Sortie Sortie de signalisation programmable 4 PNP actif haut
21 OUT_STATUS5 Sortie Sortie de signalisation programmable 5 PNP actif haut
22 OUT_STATUS6 Sortie Sortie de signalisation programmable 6 PNP actif haut
23 OUT_STATUS7 Sortie Sortie de signalisation programmable 7 PNP actif haut
24 OUT_STATUSS Sortie Sortie de signalisation programmable 8 PNP actif haut

Bornes de connexion Module de sortie Signal UG 6915/008

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24 V DC -
2 NODE_SELO Entrée R Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
- Sélection nceud -

3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
4 0vDC - Alimentation 0V DC -

5 24VDC ) Alimentation 24V DC )

STATUS 1-8 SORTIE STATUS 1-8

6 - - - -

7 - - - -

8 - - - -

9 OUT_STATUS1 Sortie Sortie de signalisation programmable 1 PNP actif haut

10 OUT_STATUS2 Sortie Sortie de signalisation programmable 2 PNP actif haut

11 OUT_STATUSS3 Sortie Sortie de signalisation programmable 3 PNP actif haut

12 OUT_STATUS4 Sortie Sortie de signalisation programmable 4 PNP actif haut

13 OUT_STATUSS Sortie Sortie de signalisation programmable 5 PNP actif haut

14 OUT_STATUS6 Sortie Sortie de signalisation programmable 6 PNP actif haut

15 OUT_STATUS7 Sortie Sortie de signalisation programmable 7 PNP actif haut

16 OUT_STATUSS Sortie Sortie de signalisation programmable 8 PNP actif haut
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Bornes de connexion Module de sortie Signal UG 6915/016

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT

1 24VDC - Alimentation 24 V DC -

2 NODE_SELO Entrée S Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)

~ Sélection nceud -

3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
4 0ovDC - Alimentation 0V DC -

5 24VDC 3 Alimentation 24V DC 3

STATUS 1-8 SORTIE STATUS 1-8
6 24VDC ) Alimentation 24 V DC )
STATUS 9-16 SORTIE STATUS 9-16

7 - - - -

8 - - - -

9 OUT_STATUS1 Sortie Sortie de signalisation programmable 1 PNP actif haut

10 OUT_STATUS?2 Sortie Sortie de signalisation programmable 2 PNP actif haut

11 OUT_STATUS3 Sortie Sortie de signalisation programmable 3 PNP actif haut

12 OUT_STATUS4 Sortie Sortie de signalisation programmable 4 PNP actif haut

13 OUT_STATUSS5 Sortie Sortie de signalisation programmable 5 PNP actif haut

14 OUT_STATUS6 Sortie Sortie de signalisation programmable 6 PNP actif haut

15 OUT_STATUS7 Sortie Sortie de signalisation programmable 7 PNP actif haut

16 OUT_STATUS8 Sortie Sortie de signalisation programmable 8 PNP actif haut

17 OUT_STATUS9 Sortie Sortie de signalisation programmable 9 PNP actif haut

18 OUT_STATUS10 Sortie Sortie de signalisation programmable 10 PNP actif haut

19 OUT_STATUS11 Sortie Sortie de signalisation programmable 11 PNP actif haut
20 OUT_STATUS12 Sortie Sortie de signalisation programmable 12 PNP actif haut
21 OUT_STATUS13 Sortie Sortie de signalisation programmable 13 PNP actif haut
22 OUT_STATUS14 Sortie Sortie de signalisation programmable 14 PNP actif haut
23 OUT_STATUS15 Sortie Sortie de signalisation programmable 15 PNP actif haut
24 OUT_STATUS16 Sortie Sortie de signalisation programmable 16 PNP actif haut

Bornes de connexion Module de contréle de vitesse UG 6917

BORNE SIGNAL TYPE DESCRIPTION FONCTIONNEMENT
1 24VDC - Alimentation 24V DC -
2 NODE_SELO Entrée R Entrée (,Type 2" selon EN 61131-2)
- Sélection nceud -
3 NODE_SEL1 Entrée Entrée (,Type 2“ selon EN 61131-2)
4 0vDC - Alimentation 0V DC -
5 PROXI1_24V Sortie Alimentation 24VDC, PROXI1
6 PROXI1 REF Sortie d Alimentation OVDC, PROXI1
7 PROXI1 IN1 (3 WIRES) Entrée Raccordements PROXIMITY 1 Entrée NO, PROXI1
8 PROXI1 IN2 (4 WIRES) Entrée Entrée NC, PROXI1
9 PROXI2_24V Sortie Alimentation 24VDC, PROXI2
10 PROXI2_REF Sortl’e Raccordements PROXIMITY 2 Allmentaflon 0VDC, PROXI2
11 PROXI2 IN1 (3 WIRES) Entrée Entrée NO, PROXI2
12 PROXI2 IN2 (4 WIRES) Entrée Entrée NC, PROXI2
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Systeme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

Connexion des encodeurs (RJ45), Module de contrble de vitesse UG 6917

TTL HTL Sin/ Cos
RBEsAR TeaRAB A ARIIEETD Pin UG 6917/102 | UG 6917/202 | UG 6917/302
@ % UG 6917/112 | UG 6917/222 | UG 6917/332
. 1 5vVDC N.C. N.C.
- Twisted*
E 2 EXT_0V EXT_0V EXT_0V
3 N.C. N.C. N.C.
; . 4 |En- A A A
Twisted* .
5 |trée /A /A /A
6 N.C. N.C. N.C.
Twisted* ! B B B
8 /B /B /B
EIA/TIA-568A
POWERSUPPLY POWERSUPPLY
svDe/
ENCODERTTL BTV SV ENCODER TTLB 2N XV
O—C 3
+¥5VDC (1 2 BRCWH ﬁ\; lkl;. +5WDC SVDC/2VDC (132 RN “ N 1-;,
< Bar_ov () WHITE 2, — . ExT_ov () WHITE 2 ) ExT_ov
G 7 3 - E L? 3l -
z N i ned o s {07 T LTS g
g o= GREEN 3 a E g A [\3 GREEN 4, ;
<] =y YELOW | | Sh g ? ] T At YELLOW Eli §
Sl o 2 S Hpins | I 2
E, )EN.E. NCO - E %BN.C. NCO -
-E—|_|_|_|_B 5 GREY | | AN § E—I—H—I_B- 5 GREY ?(I:B é
= [ 1 = =
= H I~ & . I -~
; 5 6 PINK :.\ gls 5 § 3 I\LE PINK :‘H-- el < E
e | I Rl |
POWER SUPPLY POWER SUPPLY
sSWDC/
ENCODER HTL ENCODER SIN/COS 24vDC BXLOV
24vDC BROWN r 1 5VDC/24VDC A )2 SROWN / 1f
i i 5 !
: Ext_ov (o WHITE | ; 2 e ov 3 g —_ .J:1 WHITE 24 e oy
% e N E ‘% ]:?NC NEB% g
- b : 8 Qe < :
g A 3 GREEN 4 A % g A}3 GREEN ﬂ:r A §
H H = )
E I[‘ﬂ YELLOW 5”1 = g ot YELLOW 5 VA 5
o i H 5 ey, o
= fJ b SN.E. N.I'_E'(J b cg § ,.: J} BN . N.cstlj é
E Uu BAﬁE GREY TJ B ~ ;55 B LS GREY | | 7 l} 8 E
& [E P 3 £ . P j o
B 5 PINE i 8 5 g o] E PINK | 8 vE o
= jr FJ_;.I T’ % I; !%) [; g

26

026552

6/13.01.23 fr/ 676A




Systeme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

DOLD

Bornes de connexion module BusExtender UG 6918

BORNE SIGNAL TYPE
1 +24 VVDC Alimentation 24 VDC
2 -
8 Abschirmung CH1 -
4 0VDC Alimentation 0VDC
5 -
6 -
7 Abschirmung CH2 -
8 -
g CH1-A 1% paire de Le méme canal et les mémes signaux doivent étre utilisés aux deux
10 CH1-B conducteurs extrémités d'une connexion de deux modules UG6918
11 CH1-C 28 paire de CH1<->CH1lou
12 CH1-D conducteurs CH: <'>§H 2
13 CH2-A 1¢% paire de Beon
14 CH2-B conducteurs C<>C
15 CH2-C 2éme paire de D<->D
16 CH2-D conducteurs blindage <-> blindage

EXEMPLE DE RACCORDEMENT A LA COMMANDE DE LA MACHINE

—

EXTERMAL
CONTACTORS

o 24yDC
1
?
3
4
K1
i L1 5
K2
=g
o]
7
5}
9
24YDC RESTART FBK1
T K1 Kz 10
11
12

24VDC ouT_TEST1 | 131
MASTER _ENABLE 1 ouT_TEsT2 | 14

MASTER _ENABLE?2 2 15

GHD ‘_' 16 ENABLE
0SSD1_A ; INPUTT| 17 —oi
0SSD1_B o] INFUTZ | 18 °
RESTART_FBK 1 g 19

OUT_STATUST 20 ESPC
05502 A 21 24vDC
0SSD2_B 22 R
RESTART_FBK2 INPUT7 | 23 - osso
OUT_STATUSZ INFUTS | 24 03502
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CALCUL DE LA DISTANCE DE SECURITE D’UN ESPE (ELEMENT SECURITAIRE DE
PROTECTION ELECTRO-SENSIBLE) CONNECTE A SAFEMASTER PRO

Tout dispositif électro-sensible de sécurité (ESPE) connecté a SAFEMASTER PRO doit étre positionné a une
distance supérieure ou égale a une distance minimum de sécurité S, de maniere a ce gu'il ne soit possible
d’atteindre un point dangereux qu’apres I'arrét de I'action dangereuse de la machine.

- 1ISO 13855:2010- (EN 999:2008) Sécurité des machines. Positionnement des moyens de protection par
rapport a la vitesse d’approche des parties du corps ¥

fournit les éléments pour le calcul de la distance de sécurité correcte.

A\ Lire aussi attentivement le manuel d'installation de chaque appareil pour avoir des informations spécifiques
~ sur le positionnement correct.

A\ Ne pas oublier que le temps de réponse total du systeme dépend de:

" Temps de réponse de SAFEMASTER PRO + temps de réponse de 'ESPE + temps de réponse de la
machine en secondes (temps requis a la machine pour interrompre I'action dangereuse a partir du moment
ou le signal d’arrét est émis).

LISTE DE CONTROLE APRES L'INSTALLATION

SAFEMASTER PRO est en mesure de déceler lui-méme les défauts survenant dans chaque module. Toutefois,
afin de garantir le bon fonctionnement du systéme, il convient d’effectuer les contrdles suivants au moment de
I'installation puis une fois par an:

1. Effectuer un TEST complet du systeme (voir "TEST du systéme")

2. Vérifier si les cables sont correctement branchés dans les borniers.

3. Vérifier si toutes les voyants DEL s’allument correctement.

4. Vérifier le positionnement de tous les capteurs raccordés a SAFEMASTER PRO.
5. Vérifier la fixation correcte de SAFEMASTER PRO sur le rail DIN 35mm.

6. Vérifier si tous les indicateurs extérieurs fonctionnent correctement.

A Apres l'installation, apres I'entretien et apres toute modification éventuelle de configuration, effectuer un
TEST du systeme selon les indications fournies au paragraphe "TEST du systeme".

b Décrit les méthodes que les projeteurs peuvent utiliser pour calculer les distances de sécurité minimales par rapport a un danger pour
des équipements de sécurité spécifiques, notamment pour les dispositifs électro-sensibles (par exemple les barrieres immatérielles),
les tapis ou les plateformes sensibles a la pression et les contrbles a deux mains.

Contient une régle pour déterminer le positionnement des équipements de sécurité en fonction de la vitesse d’approche et du temps
d’'arrét de la machine, qui peut étre raisonnablement obtenue de maniére a ce qu’elle concerne aussi les portes verrouillées sans
verrouillage de la protection.”
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DIAGRAMME DE DEVELOPMENT D'UN PROJET

Fixation mécanique

}

Raccordements électriges
Entre les modules et avec les capteurs
externes

1

Dessin du projet

NON

Validation
logiciel OK 7

oul

Raccordement
via USB avec UG6911.10

l

Téléchargement
du projet a UGES911.10

NON
Contrdle de confguration

{ainsi que test complet du
systeme) sur UG6911.10 QK ?

Fin connexion
via USB

!

Démarrage
du systéme
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DOLD Systéme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

DESCRIPTION DES SIGNAUX

ENTREES

MASTER ENABLE
L'unité de contrdle UG 6911.10 est pourvu de deux entrées MASTER_ENABLE1 et MASTER_ENABLE2

Ces signaux doivent étre tous les deux constamment au niveau logique 1 (24 V DC) pour permettre le
fonctionnement de SAFEMASTER PRO. Si l'utilisateur veut désactiver SAFEMASTER PRO, il suffit de
placer ces entrées au niveau logique 0 (0 V DC).

UG 6911.12/080 COM n’ont pas de telles entrées et sont toujours actives.

NODE SEL

Les entrées NODE_SELO et NODE_SEL1 présentes sur les modules d'extension servent a leurs attribuer une
adresse physique selon les connexions reportées dans le tableau ci-dessous.

NODE_SELO NODE_SEL1
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24V DC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24V DC
NODE 3 24V DC 24V DC

Il est prévu un maximum de 4 adresses et donc de 4 modules du méme type utilisables dans un méme systéme

Il n’est pas permis d'utiliser la méme adresse sur deux modules du méme type.

Pour pouvoir étre utilisés, les modules d’extension doivent étre destinés au moment de l'installation (voir
la section NODE SEL).

Entrées pour détecteurs de proximité des modules de contrble de vitesse

Configuration avec détecteurs de proximité

A Une installation mécanique non conforme des détecteurs de proximité peut entrainer un fonctionnement

~ dangereux. Vérifiez en particulier la taille des disques de codage.

A Le module UG 6917 doit étre en mesure de détecter la vitesse attendue en toute circonstance. Effectuez un test

" complet du systeme lors de l'installation et régulierement en cours de fonctionnement.

A Assurez-vous, a l'aide du logiciel SAFEMASTER PRO et des diodes LED des capteurs, que le module ne puisse

“""  détecter une quelconque anomalie.

& Le dimensionnement du disque de codage et le positionnement des détecteurs de proximité doivent étre réalisés

~  conformément aux caractéristiques techniques des détecteurs de proximité et des directives correspondantes du
fabricant.

A Veillez en particulier aux sources de défaut fréquentes pouvant affecter les deux détecteurs de proximité (court-

" circuit au niveau des cables, chute verticale d’objets, marche a vide du disque de codage, etc.).

* Les détecteurs de proximité doivent étre montés de sorte que leurs signaux se recouvrent
* Les détecteurs de proximité doivent étre montés de sorte que I'un d'eux soit toujours activé

De plus, il faut appliquer:
* Les détecteurs de proximité doivent étre du type PNP
* Les sorties des détecteurs de proximité doivent étre du type

NO (activés a la détection de métal). '
* Si les conditions si dessus sont respectées, DC est égal a 90%. ﬁ -ﬁ
* Les deux détecteurs de proximité doivent étre du méme
modéle, avec un MTTF > 70 ans. ] L L L

L L L
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RESTART_FBK

Le signal RESTART_FBK permet a SAFEMASTER PRO de vérifier un signal EDM (External Device Monitoring)
de contrble des contacteurs externes (contacts NC en série). Par ailleurs il permet d’effectuer la gestion du
fonctionnement Manuel/Automatique (Voir toutes les connexions possibles dans le tableau ci-dessous

A\ Sic'estimposé par l'utilisation, le temps de réaction des relais externes doit étre controlé par un appareil
~ supplémentaire

A\ Lacommande de Restart doit étre positionnée hors de la zone dangereuse, a un endroit depuis lequel la
~ zone dangereuse et toute la zone de travail intéressée sont bien visibles.

A La commande Restart doit étre inaccessible depuis la zone dangereuse.

Chaque couple de sorties OSSD a une entrée RESTART_FBK correspondante

FONCTIONNEMENT EDM RESTART _FBK
24V K1 K2
Avec controle — 8 ext_Restart_fbk
K1 _K2
AUTOMATIQUE
Sans contrble 24V ext_Restart_fbk
K1_K2
24V K1 K2 J
Avec controle — oo O O—1 ext_Restart_fbk
K1 K2
MANUEL
24V -
Sans contrble O—— ext_Restart fbk
K1 K2
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SORTIES

OUT STATUS

Le signal OUT STATUS est une sortie numérique programmable qui peut reporter 'état de
e Une entrée

e Une sortie

e Un nceud du schéma logique con¢cu avec SAFEMASTER PRO DESIGNER

OUTTEST

Les signaux OUT TEST doivent étre utilisés pour surveiller la présence de court-circuit ou de surcharges sur les
entrées.

SHORT CIRCUIT CONTROL

. |17 [ NPUTY Le nombre maximum d'entrées controlables pour
| rTTo ooy 18 | INFUT2 o chaque sortie OUT TEST est4 ENTREES (en parallele)
! ]
- p—
L E-GATE '
bl T ] p—
i o | o 19 | INPUT3 p—
—1 1
o o 20 | INPUT4 o
] O
114 our TEsTZ O La longueur maximale admise pour les connexions des
UL o reer = signaux OUT TEST est = 100m
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OSSD (Unité de contréle UG 6911.10, module d'entrée/sortie UG 6916.10, modules de sortie UG 6912.02, UG 6912.04)

Note importante sur les sorties de sécurité

i Les sorties de sécurité OSSD sont testées périodiquement sur les blocs possibles & 0V ou +24 VCC, ou
sur les raccords défectueux (par ex. deux sorties OSSD en court-circuit). La méthode d’épreuve choisie
pour exécuter ce contrble de sécurité est le test des creux de tension: Périodiquement (toutes les: UG
6911.10: 20 ms et UG 6911.12/080: 600 ms) et sur un temps trés court (< 120 ps), chaque sortie OSSD
est mise en court-circuit a 0 V par I'Unité de contr6le qui connait les résultats prévus et, si les résultats ne
sont pas conformes, il place immédiatement le systeme en état sécurisé.

25V +

18V

B

Tlr'l;lﬁ
Voltage Dip Test
Les sorties OSSD de modules UG 6911.10, UG 6916.10, UG 6912.02 und UG 6912.04 (sorties statiques de
sécurité a semi-conducteur) sont protégées contre les courts-circuits et fournissent:

e En état de ON: Uv-0,75V jusqgu'a Uv (avec Uv de 24V + 20 %)
e En état de OFF: OV jusqgu'a 2V r.m.s.

La charge maximale est de 400 mA a 24 V DC, soit une charge minimale résistive de 60 Q.
La charge maximale capacitive est de 0,68 uF. La charge maximale inductive est de 2 mH.

Le raccord de dispositifs externes aux sorties n’est pas autorisé s'il n’est pas explicitement prévu par
la configuration effectué avec le programme SAFEMASTER PRO DESIGNER.
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OSSD (Unité de contréle UG 6911.12/080, Module d'entrée / sortie UG 6916.12/080)

Les modules UG 6911.12/080 et UG 6916.12/080 sont dotés de sorties OSSD (statiques de sécurité a semi-
conducteur) monocanales. Ces sorties sont protégées contre les courts-circuits et fournissent:

e En état de ON: Uv-0,75V jusqu'a Uv (avec Uv de 24V + 20 %)

e En état de OFF OV jusqu'a 2V r.m.s.

[ ]

La charge maximale est de 400 mA a 24 V DC, soit une charge minimale résistive de 60 Q. La charge maximale
capacitive est de 0.82 pF. La charge maximale inductive est de 2 mH.

Diverses configurations de sortie peuvent étre réglées (configurables avec le logiciel SAFEMASTER PRO
DESIGNER:

* 4 canaux simples (1 sortie de sécurité par canal avec entrée relative de retour).

2 canaux doubles (2 sorties de sécurité par canal avec entrée relative de retour).

e 1 canal double et 2 simples.

A\ En utilisant FOSSD a canaux simples pour maintenir les exigences du Niveau d'intégrité de slreté
~ (Safety Integrity Level) “SIL 3", les sorties OSSD doivent étre indépendantes.

A\ Les pannes pour cause commune entre les sorties OSSD doivent étre exclues par I'installation

~ appropriée des cables (par ex., chemins de cables distincts).

Il est interdit de raccorder des dispositifs externes aux sorties si cela n’est explicitement prévu par la
configuration effectuée avec le logiciel SAFEMASTER PRO DESIGNER.
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L]
I
=

o
+24

&
Lot o RS SRS

FoENSd

FOTNEd

S |

PP |

Configuration des sorties a 4 canaux simples

Configuration des sorties a 2 canaux doubles

(catégorie de sécurité SIL3/ PL €)

(catégorie de sécurité SIL3/ PL e)
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Configuration de la sortie OSSD

Chaque sortie OSSD peut étre configurée selon les indications fournies dans le Tableau:

Automatique

La sortie est activée selon les configurations établies par le logiciel SAFEMASTER PRO
DESIGNER uniquement si I'entrée RESTART_FBK correspondante est raccordée a 24V DC.

La sortie est activée selon les configurations établies par le logiciel SAFEMASTER PRO

Manuel DESIGNER uniguement si I'entrée RESTART_FBK correspondante SUIT UNE TRANSITION
LOGIQUE 0—1.
La sortie est activée selon les configurations établies par le logiciel SAFEMASTER PRO
Surveillé DESIGNER uniguement si I'entrée RESTART_FBK correspondante SUIT UNE TRANSITION

LOGIQUE 0—1—0.

MANUAL MONITORED

1z
- |
a |
RESTART_FBK —— A RESTART_FBK —
A I I .,
Lt Lot \

ouT ——— | ouT

250ms <tl< 5s

t=250ms 12 = 250ms
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OSSD (module de sortie UG 6912.04/100)

UG 6912.04/100 offre 4 sorties de sécurité a forte intensité monocanales (max 2 A par canal).

Ces sorties sont protégées contre les courts-circuits et fournissent:

e En état ON: (Uv-0,6 V)...Uv (24 V £ 20 %)

e En état OFF: 0 V...2V r.m.s.

La charge maximale est de 2 A a 24 V DC, ce qui correspond a une charge résistive minimale de 12 Q.
La charge capacitive maximale est égale a 0.82 uF. La charge inductive maximale est égale a 2.4 mH.

Diverses configurations de sortie peuvent étre réglées (configurables avec le logiciel SAFEMASTER PRO
DESIGNER:

* 4 canaux simples (1 sortie de sécurité par canal avec entrée relative de retour).

e 2 canaux doubles (2 sorties de sécurité par canal avec entrée relative de retour).

e 1 canal double et 2 simples.

FBK1CH
FBK3 O

I 24VDC 220MAC

24VDC 220VAC
i CH1

24VDC 220VAC

Configuration des sorties a 2 canaux doubles Configuration des sorties a 4 canaux simples
(catégorie de sécurité SIL3/ PL e) (catégorie de sécurité SIL3/PL e)

A\ En utilisant 'OSSD a canaux simples pour maintenir les exigences du Niveau d'intégrité de slrete
(Safety Integrity Level "SIL 3", les sorties OSSD doivent étre indépendantes

A\ Les pannes pour cause commune entre les sorties OSSD doivent &tre exclues par I'installation
appropriée des cables (par exemple chemins de céables distincts)

A\ En utilisant le UG 6912.04/100 avec intensité total de sortie > 5 A, le séparer des modules adjacents en

~interposant un connecteur MSC.

Les appareils externes ne doivent pas étre connectés aux sorties, a moins qu'ils ne soient explicitement
configurés dans le logiciel SAFEMASTER PRO Designer.
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RELAIS DE SECURITE (MODULES RELAIS UG 6912.14, UG 6912.28, UG 6914.04/000, UG 6914.04/008)

Caractéristiques du circuit de sortie

Les modules d'extension OSSD UG 6912.14 / UG 6912.28 utilisent des relais de sécurité a contacts guidés,
fournissant chacun deux contacts ouverts N.O. et un contact fermé N.C en plus du contact N.C. de controle.
Le module UG 6912.14 utilise deux relais pour une sortie de sécurité alors que I'UG 6912.28 en utilise quatre
pour 2 sorties de sécurité.

Les modules UG 6914.04/000 et UG 6914.04/008 utilisent quatre relais de sécurité a contacts guidés. Chaque
relais fournit un contact N.A. contrélé par la logique du module (contact FBK interne).

Consulter le paragraphe "RELAY" pour vérifier les modes de fonctionnement possibles d’'UG 6914.04/000
et UG 6914.04/008 configurables avec le logiciel SAFEMASTER PRO Designer.

Tension d’excitation 17 ...31VDC
Tension minimale commutable 10 VDC
Courant minimal commutable 20 mA

Tension maximale commutable (DC) 250V DC
Tension maximale commutable (AC) 400V AC
Courant maximum commutable 6 A

Temps de réponse 12 ms

Longévité mécanique des contacts > 20 x 10°

Pour garantir I'isolement correct et éviter 'endommagement ou le vieillissement prématuré des relais, il
faut protéger chaque ligne de sortie avec un fusible de 4 A action rapide et vérifier si les caractéristiques
de la charge sont conformes aux indications reportées dans le tableau ci-dessus.

Consulter le paragraphe "Schéma interne des modules UG 6912.14 / UG 6912.28" pour avoir d’autres
informations sur ces relais

Schéma interne des modules de sortie UG 6912.14 / UG 6912.28

OSED1_A
ossD1_B

DVDC

=

1 g FEK_K1_K2_! 10 el
1 LoD
5 ; 2AVDE 5
0SSD1_A Bnotz| (|16 * i
osspi_g || |8 - - s_nont | [ 14 + L ossoa_a || [ swoml | | 24 .
] _b _T O5502_B 18 Fa_a LA/ Apuan |22 -
e | [ |4 . S W < W Yy =
L — 5 i FELA L
o] = T nll | 2
1 ovoc 15 ’ AhCZY LD
+ENDC A_ND12 o 4 avos — 23 ‘
FEK_K1_KZ_1 7 1110 . FeK_K1_k2_2| | [18 12 ka2
1 Lnan Ly B Loan
UG 6912.14 UG 6912.28
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Exemple de raccordement de module UG 6912.14 avec un module UG 6911.10

o 24DC
1 |24voc our_test1 | 13] . Y Avec un module relais UG 6912.14 ou UG 6912.28
1 —1 - , , .
| 2 | MASTER_ENABLET OUT_TEST2 | 14| connecté, le temps de réponse de la sortie OSSD
e ‘:— ;‘:ETER—E”’“BLEZ :—2 liés, doit étre augmenté de 12 ms.
5 |ossp1_a 3 weutt [17]
| 6 |ossD1_B - INPUT2 | 18]
1 7 | RESTART_FBK1 3 | 19]
| 8 | OUT_STATUS1 O | 20|
| 9 |ossD2_aA > | 21]
| 10| 0ssD2_B | 22|
| 11| RESTART_FBK2 INPUT7 | 23]
12 | OUT_STATUSZ2 INPUTB | 24
UG6912.14
M9
0sSsDi1_B __6 B_ND12 16
B_Koi1 14
0SsSDi_A 5 . __i":lsr_ _?
VDo 0 Bl L L
FBK_A1_1 R )13
A ANDTT
FBK_AL 2| |5 15
A_ND12
1 110
Diagramme de fonctionnement
24vVDC
OSSD1_A
ovDC ! ‘
| |
| |
0SSD1_B
| |
| |
| |
| |
N.O.
CONTACT OUVERT FERME OUVERT
| |
—12ms —12ms
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

CARACTERISTIQUES GENERALES DU SYSTEME

Parametres de sécurité du systeme

Parametres Valeur Norme de référence
PFH,: Voir les tableaux de données techniques

pour chaque module
SIL: 3 )
SFE 99.8 % EN 61508: 2010
HFT: 1
Standard de sécurité Type B
Maximum SIL: 3 IEC 62061:2021
Typ: 4 EN 61496-1:2020
PL: e
DCayq: Haute .
T2 (ans) 30 + 100 EN 150 13849-1. 2015
Catégorie: 4
Durée de vie du dispositif: 20 ans
Degré de pollution 2

Données générales

Nombre maxi d’Entrées:

128

Nombre maxi de Sorties OSSD:

16 (UG 6911.10) 32 (UG 6911.12/080)

Nombre maxi de Sorties de signalisation:

32 (UG 6911.10) 48 (UG 6911.12/080)

Maximum de modules esclaves

(excepté UG 6912.14 - UG 6912.28) 14
Maximum de modules esclaves du méme type 4
(excepté UG 6912.14 - UG 6912.28)

Maximum de blocs opérateurs 64
Maximum de blocs de temporisation 16
Maximum de blocs compteurs 16
Maximum de blocs mémoires 16
Maximum de blocs muting 4

Tension nominale:

24V DC £ 20 % / PELV, classe de protection III;
UL : alimentation de la classe 2 (LVLE)

Entrées numériques

LType 2“ selon EN 61131-2
IN:7a10 mAaDC 24V

Sorties de signalisation

(UG 6911.10, UG 6916.10, UG 6912.02, UG 6912.04):

PNP actif haut — max. 100 mA a 24 V DC (par sortie)

OSSD (UG6 911.10, UG 6916.10, UG 6912.02,
UG 6912.04):

PNP actif haut — max. 400 mA a 24 V DC (par sortie)

0SSD (UG 6912.04/100):

PNP actif haut — max. 2 A a 24V DC (par OSSD)

Sorties de relais
(UG 6912.14, UG 6912.28, UG 6914.04/000,
UG 6914.04/008):

max. 6 A a 24V DC (par relais)

40
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Données générales

Temps de réponse UG 6911.10
Ces temps de réactions dépendent des Parametres
suivants:

1) Nombre de modules d'extension
2) Nombre d'opérateurs
3) Nombre de sorties OSSD

Le logiciel de configuration SAFEMASTER PRO
DESIGNER calcule et indique le temps de réaction
réel dans le rapport du projet.

UG 6911.10 10,6 ms + 12,6 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 1 Esclave 11,8 ms + 26,5 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 2 Esclaves 12,8 ms + 28,7 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 3 Esclaves 13,9 ms 30,8 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 4 Esclaves 15ms +33ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 5 Esclaves 16 ms ~ 35 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 6 Esclaves 17 ms + 37,3 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 7 Esclaves 18,2 ms + 39,5 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 8 Esclaves 19,3 ms +41,7ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 9 Esclaves 20,4 ms +43,8 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 10 Esclaves 21,5 ms + 46 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 11 Esclaves 22,5ms + 48,1 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 12 Esclaves 23,6 ms + 50,3 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 13 Esclaves 24,7 ms = 52,5 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.10 + 14 Esclaves 25,8 ms + 54,6 ms

+ TFiltre_Entrée

Temps de réponse UG 6911.12/080
Ces temps de réactions dépendent des Parametres
suivants:

1) Nombre de modules d'extension
2) Nombre d'opérateurs
3) Nombre de sorties OSSD

Le logiciel de configuration SAFEMASTER PRO
DESIGNER calcule et indique le temps de réaction
réel dans le rapport du projet.

UG 6911.12/080 12,75 ms + 14,75 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080 + 1 Esclave 13,83 ms + 37,84 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080 + 2 Esclaves | 14,91 ms = 40,00 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080 + 3 Esclaves 15,99 ms + 42,16 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080 + 4 Esclaves | 17,07 ms + 44,32 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080 + 5 Esclaves | 18,15 ms + 46,48 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080 + 6 Esclaves 19,23 ms + 48,64 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080 + 7 Esclaves 20,31 ms + 50,80 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080 + 8 Esclaves | 21,39 ms + 52,96 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080 + 9 Esclaves | 22,47 ms = 55,12 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080+ 10 Esclaves | 23,55 ms + 57,28 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080+ 11 Esclaves | 24,63 ms + 59,44 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080+ 12 Esclaves | 25,71 ms + 61,60 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080+ 13 Esclaves | 26,79 ms + 63,76 ms

+ TFiltre_Entrée

UG 6911.12/080+ 14 Esclaves | 27,87 ms <+ 65,92 ms

+ TFiltre_Entrée

Raccordem. UG 6911.10, UG 6911.12/080 > modules

Bus propriétaire DOLD a 5 pobles (IN-RAIL-BUS)

Bloc de bornes a vis amovible
Section raccordable:

1x0,25 ... 2,5 mm? massif ou

ou multibrins avec embout ou
2 x 0,25 ... 1 mm? massif ou
ou multibrins avec embout

Dénudage des conducteurs ou longueur des embouts: 7 mm

Fixation des conducteurs: vis a fente imperdable M3
Couple au serrage: 0,5...0,6 Nm
Longueur maxi raccordements: 100 m
Température de fonctionnement: -10 =55 °C
Température de stockage: -20+85°C
Humidité relative: 10 % + 95 %

Max. altitude (dessus du niveau de la mer): 2.000 m

Données UL:

Les fonctions sécuritaires de I'appareil n‘ont pas été analysées par UL.

Le sujet de I'homologation est la conformité aux standards UL 508, ,, general

use applications"

Remarque UL:

For use in Pollution degree 2,

overvoltage category Il environment only

Température ambiante maxi.:

55 °C

Connectique:
(blocs de bornes amovibles)

uniquement pour 60°C / 75°C conducteurs cuivre
AWG 30+12 (rigide / flexible) Torque 5-7 Ib-in

"ENTREES").

Tfiltre_Input = temps maxi de filtrage parmi ceux configurés sur les entrées du projet (voir section
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BOITIER
Description: Boitier pour electronlque’ 24Apoles maxi
avec crochet d'arrét
Matériau boitier: Polyamide
Degré de protection boitier IP 40
Degré de protection bornier IP 20
Fixation: Raccord rapide sur rail DIN selon la norme EN 60715
Dimensions mm (H x L x P): 109 x 22,5 x 120,3

Dimensions mécaniques

109mm

122,6mm
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UNITE DE CONTROLE UG 6911.10

SFF: N 99,8 %
(EN 61508:2°™ édition)
PFH4: 6.86E-9
MTTFg: 437,63
EN ISO 13849-1: 2008
DCayq: 99,0 %
Tension nominale: 24V DC £ 20 % / PELV, Classe de protection Ill; UL: alimentation de la classe
Consommation nominale: Max. 3 W

Activation du module entrées ENABLE
(Nombre / description):

2/,Type 2“ selon EN 61131-2 IN: 7410 mAaDC 24V

Entrées numériques
(Nombre / description):

8/ ,Type 2“ selon EN 61131-2 IN:7a10mAaDC 24V

Sorties OUT TEST (Nombre / description):

4 [ pour contr6le de court-circuit - surcharges

Sorties numériques STATUS
(Nombre / description):

2 [ programmables — PNP actif haut, max. 100 mA a 24V DC

OSSD (Nombre / description):

Couples / Sorties statiques de sécurité PNP actif haut,
max. 400 mA a 24V DC

Entrées FBK/RESTART
(Nombre / description):

2/ Contréle EDM / fonct. Automatique ou Manuel possible par bout. RESTART
~Type 2“ selon EN 61131-2, IN: 7 a 10 mA a DC 24V

Logement par carte OA6911:

Présente

Connexion au PC:

USB 2.0 (Hi Speed) — Max longueur de cable: 3 m

Connexion aux modules d'extension

Par bus propriétaire a 5 poles IN-RAIL-BUS

Poids:

Homologations:

0%

UNITE DE CONTROLE UG 6911.12/080

SFF: - 99,8%
(EN 61508:2" edition)
PFH4: 1.35E-8
MTTF: 161,01
EN ISO 13849-1: 2008
DC.y: 99,0%
Tension nominale: 24V DC+20%
Consommation nominale: Max. 3 W

Entrées numériques
(Nombre / description):

8/ ,Type 2" selon EN 61131-2 IN: 7 210 mA a DC 24V

Sorties OUT TEST (Nombre / description):

4 | pour contr6le de court-circuit - surcharges

Sorties numériques STATUS
(Nombre / description):

4 | programmables — PNP actif haut; max. 100 mA a 24V DC

OSSD (Nombre / description):

4 canaux simples (ou 2 canaux doubles) Cat.4
400 mA a 24 V DC max. - Interface type C classe 3 (ZVEI CB24l)

Entrées FBK/RESTART
(Nombre / description):

4 | Contréle EDM / fonct. Automatique ou Manuel possible par bout. RESTART
,Type 2“ selon EN 61131-2, IN: 7410 mA a DC 24V

Logement par carte OA6911:

Présente

Connexion au PC:

USB 2.0 (Hi Speed) - Max longueur de céble: 3 m

Connexion aux modules d'extension

Par bus propriétaire & 5 péles IN-RAIL-BUS

Poids:

190 g

Homologations:
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MODULE D'ENTREE / SORTIE UG 6916.10

SFF: R 99,8 %
(EN 61508: 2°me édition)

PFH4: 5,68E-9

MTTF,: 458,21
EN I1SO 13849-1: 2008

DCayq: 99,0 %

Tension nominale:

24V DC £ 20 % / PELV, Classe de protection III; UL: alimentation de la classe

Consommation nominale:

Max. 3 W

Entrées numériques
(Nombre / description):

8/,Type 2“ selon EN 61131-2 IN:7a410mAaDC 24V

Adressage des modules, entrées NODE_SELO0/1
(Nombre / description):

2/ ,Type 2“ selon EN 61131-2 IN:7al0mAaDC 24V

Sorties OUT TEST (Nombre / description):

4 [ pour contrdle de court-circuit - surcharges

Sorties numériques STATUS
(Nombre / description):

2 [ programmables — PNP actif haut; max. 100 mA a 24V DC

OSSD (Nombre / description):

Couples / Sorties statiques de sécurité: PNP actif haut;
max. 400 mA & 24V DC

Entrées FBK/RESTART
(Nombre / description):

2 / Contr6le EDM / fonct. Automatique ou Manuel possible par bout. RESTART
»Type 2“ selon EN 61131-2, IN: 7 a10 mA a DC 24V

Connexion a unité de controle:

Par bus propriétaire & 5 pdles IN-RAIL-BUS

Poids:

Homologations:

MODULE D'ENTREE / SORTIE UG 6916.12/080

SFF: N 99,7%
(EN 61508: 2°me édition)
PFHy: 1.32E-8
MTTFg: 166,47
EN ISO 13849-1: 2008
DCaq: 99,0%
Tension nominale: 24V DC+20%
Consommation nominale: Max. 3 W

Entrées numériques
(Nombre / description):

8/ ,Type 2“ selon EN 61131-2 IN:7al0 mAaDC 24V

Adressage des modules, entrées NODE_SELO0/1
(Nombre / description):

2/ ,Type 2“ selon EN 61131-2 IN:7 al0 mAaDC 24V

OUTPUT Test (Nombre / description):

4 [ pour contrdle de court-circuit - surcharges

Sorties numériques STATUS
(Nombre / description):

4 | programmables — PNP actif haut; max. 100 mA a 24V DC

OSSD (Nombre / description):

4 Canaux simples (ou 2 canaux doubles), Cat. 4: Aktiver PNP oben —
max. 400 mA a 24 V DC; Schnittstelle Typ C Klasse 3 (ZVEI CB24l)

Connexion a unité de controle:

Par bus propriétaire a 5 péles IN-RAIL-BUS

Poids:

Homologations:
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MODULES D'ENTREE UG 6913.08 ET UG 6913.16

Type d'appareil: UG 6913.08 UG 6913.16
SFF: N 99,7 % 99,7 %
(EN 61508: 2¢me ¢édition)
PFHq: 4,45E-9 4,94E-9
MTTFq: 473,00 396,47
EN ISO 13849-1: 2008
DCayq: 99,0 % 99,0 %
Tension nominale: 24V DC £ 20 % / PELV, Classe de protection IlI; UL: alimentation de la classe
Consommation nominale: Max. 3 W
Courant a I'enclenchement: Max. 7 A, 0,3 ms
8 | 16

Entrées numériques (Nombre / description): Type 2* selon EN 61131-2 IN: 7 210 mA & DC 24 V

Adressage des modules, entrées NODE_SELO/1

(Nombre / description): 2/ ,Type 2“ selon EN 61131-2 IN: 7al0 mA aDC 24V

e 4 | pour contr. courts-circuits - surcharges max. d'entrées contr. pour chaque sortie
Test SORTIE (Nombre / description): |

2 4

Connexion a unité de contrdle: Par bus propriétaire & 5 péles IN-RAIL-BUS
Poids: 190¢g
Homologations:
MODULE D'ENTREE UG 6913.12
SFF: e A 99,7 %

(EN 61508: 2¢me édition)
PFH: 5,56E-9
MTTF: 326,05

EN ISO 13849-1: 2008
DCay: 99,0 %
Tension nominale: 24V DC £ 20 % / PELV, Classe de protection IlI; UL: alimentation de la classe
Consommation nominale: Max. 3 W
Courant a I'enclenchement: Max. 7A, 0,3 ms
Entrées numériques (Nombre / description): 12/, Type 2“ selon EN 61131-2 IN:7 al0 mAaDC 24V

Adressage des modules, entrées NODE_SELO/1

(Nombre / description): 2/ ,Type 2“selon EN 61131-2 IN:7 al0 mAaDC 24V

8 / pour contrdle courts-circuits - surcharges
max. d'entrées contrblables pour chaque sortie: 2

Connexion a unité de contrdle: Par bus propriétaire a 5 poles IN-RAIL-BUS
Poids: 190 g

Test SORTIE (Nombre / description):

Homologations:
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MODULES DE SORTIE OSSD UG 6912.02 ET UG 6912.04

(Nombre / description):

Type d'appareil: UG 6912.02 UG 6912.04

SFF: N 99,8 % 99,8 %
(EN 61508: 2¢me édition)

PFHq: 4,09E-9 5,84E-9

MTTF: 948,88 683,38
EN ISO 13849-1: 2008

DC.y: 98,9 % 99 %

Tension nominale: 24V DC £ 20 % / PELYV, Classe de protection Ill; UL: alimentation de la classe

Consommation nominale: Max. 3 W

Courant a I'enclenchement: Max. 10 A, 0,3 ms

Sorties numériques STATUS 2 | 4

Programmables — PNP actif haut max. 100 mA a 24V DC

Adressage des modules, entrées NODE_SELO0/1
(Nombre / description):

2/ ,Type 2“ selon EN 61131-2 IN: 7 al0 mAaDC 24V

Entrées FBK/RESTART
(Nombre / description):

2 | 4
OSSD (Nombre / description
( ption) Couples de sorties statiques de sécurité: PNP actif haut; max. 400 mA a 24V DC
2 | 4

Contrdle EDM / fonct. Automatique ou Manuel possible par bout. RESTART
LType 2“ selon EN 61131-2, IN: 7 a1l0 mA a DC 24V

Connexion a unité de controle:

Par bus propriétaire a 5 pbles IN-RAIL-BUS

Poids:

190 g

Homologations:

MODULE DE SORTIE OSSD UG 6912.04/100

SFF: N 99,9%
(EN 61508: 2éme édition)

PFHq: 8.64E-9

MTTFq: 395,20
EN ISO 13849-1: 2008

DCayq: 99,1%

Tension nominale:

24V DC £ 20 % / PELYV, Classe de protection IlI; UL: alimentation de la classe

Consommation nominale:

Max. 4 W

Courant sorties OSSD

Max. 2 A par canal »

OSSD

4 Canaux simples (ou 2 canaux doubles), Cat. 4

Entrées FBK/RESTART
(Nombre / description):

4 [ Contréle EDM / fonct. Automatique ou Manuel possible par bout. RESTART
»Type 2“ selon EN 61131-2, IN: 7 410 mA a DC 24V

Sorties numériques STATUS

8 / Sorties programmables / PNP actif haut

Temps de réponse: 12 ms
Connexion a unité de controle: Par bus propriétaire a 5 poles IN-RAIL-BUS
Poids: 190 ¢

Homologations:

*  En utilisant UG6912.04/100 avec courant de sortie > 500 mA, des modules adjacents doivent étre séparé par une largeur de baditier.
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MODULES DE SORTIE RELAIS UG 6912.14 ET UG 6912.28

Modules de sortie relais UG 6912.14 - UG 6912.28

PFH, a été calculé en utilisant les Parameétres suivants:

h., hop en heures par jour: 16
d.p, en jours par année: 220

teyoer: 300 s (Une commutation par 5 minutes)
teyoe2: 3600 s (Une commutation par heure)
toyoes: 24 std (une commutation par jour)

En tenant compte que la connexion de la boucle de retour a été réalisée selon le chapitre "EXEMPLE DE
RACCORDEMENT A LA COMMANDE DE LA MACHINE", les Parametres de sécurité pour chaque canal
redondant sont les suivants (PFH,, SFF selon EN 61508, MTTF, et DC,,4 selon EN ISO 13849-1):

Connexion de FEEDBACK active

PFHq4: SFF MTTF4 DCavg

3,09 et 99,6 % 2335,94 98,9 % toyclel

8,53 et 99,7 % 2445347 97,7 % toycle2 DC 13 (2 A)
6,63 el 99,8 % 126678,49 92,5 % toyclea

8,23 e 99,5 % 70,99 99,0 % toyclel

7,42 0 99,5 % 848,16 99,0 % toycle2 AC 15 (3 A)
1,07 e° 99,7 % 12653,85 98,4 % toycles

3,32 e’ 99,5 % 177,38 99,0 % teycle1

3,36 10 99,6 % 2105,14 98,9 % toycle2 AC 15 (1 A)
8,19 et 99,7 % 28549,13 97,5 % toyclea

Connexion de FEEDBACK non active

PFHg4: SFF MTTF4 DCavq

9,46 el 60 % 2335,93 0 teycle1

1,08 et 87 % 2445347 0 toycle2 DC 13 (2 A)
6,75 el 97 % 126678,5 0 teyclea

4,60 e?r 50 % 70,99 0 teycle1

4,49 e 54 % 848,15 0 toycle2 AC 15 (3 A)
1,61 0 79 % 12653,85 0 toycles

7,75 e8 51 % 177,37 0 toyclel

1,09 e 60 % 2105,14 0 toycle2 AC 15 (1 A)
1,00 e10 88 % 28549,13 0 toycles

Type d‘appareil: UG 6912.14 | UG 6912.28

Tension nominale:

24/ DC £ 20 % / PELV, Classe de protection Ill; UL: alimentation de la classe

Consommation nominale: Max. 3 W
Tension de commutation: 240V AC
Tension de commutation minimale: 10V DC
Courant de commutation: Max. 6 A
Courant de commutation minimal: 20 mA
Contacts: 2NO + 1 NF 2x (2 NO + 1 NF)
Contacts FEEDBACK: 1 2
Temps de réponse: 12 ms
Longévité mécanique: > 20 x 10°
| =3 A:300.000
B10,: ACI5230 V. | =1 A: 750.000
DC13 24 V: 1 <2 A:10.000.000

Connexion a module de sortie:

Sur bornier avant (aucune connexion par le bus IN-RAIL-BUS)

Entrée de commande OSSD1_A, OSSD1_B,
OSSD2_A, OSSD2_B:

IN: max. 30 mA aDC 24V

Données UL, pouvoir de coupure:

Chaque sortie relais: 250 V, 6 A, Resistive

Poids:

180 g

230 g

Homologations:

I
3 @
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MODULES DE SORTIE RELAIS UG 6914.04/000 ET UG 6914.04/008

Entrées FBK/RESTART
(Nombre / description):

Type d‘appareil: UG 6914.04/000 UG 6914.04/008
SFF: e A 99,9 % 99,9 %
PFHy: EN 61508: 2¢™e édition 2 90E.9 2 949
DC.yq: ) 99,0 % 98,9 %
MTTF,: EN ISO 13849-1: 2008 998,56 98078
Tension nominale: 24V DC + 20 % / PELV, Classe de protection Ill; UL: alimentation de la classe
Consommation nominale: Max. 3 W
Tension de commutation: 240V AC
Tension de commutation minimale: 10V DC
Courant de commutation: Max. 6 A
Courant de commutation minimal: 20 mA
Contacts: 4 NO

4

Contréle EDM / fonct. Automatique ou Manuel possible par bout. RESTART
LType 2“ selon EN 61131-2, IN: 7210 mA a DC 24V

Temps de réponse:

Temps de réponse (UG 6911, UG 6912, UG 6916) + 12 ms

(Nombre / description):

Longévité mécanique: > 20 x 10°
. | =3 A:300.000
B10g: ACL5 230V: | =1 A: 750.000
DC13 24V: | <2 A:10.000.000
Sorties numériques STATUS 0 | 8

Programmables — PNP actif haut; max. 100 mA a 24V DC

Connexion a unité de controle

Par bus propriétaire a 5 pbles IN-RAIL-BUS

Données UL, pouvoir de coupure:

Chagque sortie relais: 250 V, 6 A, Resistive

Poids:

250 g 250 g

Homologations:

Note:

Pour chaque sortie relai, une valeur dépendante de la charge et de la fréquence de commutation du relai
doit étre ajoutée au PFH, mentionné ci-dessus. De plus, le PL obtenu pour chaque sortie relai dépend de la
configuration choisie par l'utilisateur. N define le nombre de commutations par année.
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MODULES DE SORTIE RELAIS UG 6914.04/000 ET UG 6914.04/008

Relais Catégorie 1
PL maximum possible: ¢
SIL maximum possible: 1

Relais Catégorie 2
PL maximum possible: d
SIL maximum possible: 2

Relais Catégorie 4
PL maximum possible: e
SIL maximum possible: 3

MTTF, pour toutes les sorties relai (MTTF4ror)
Pour chaque sortie relai, une valeur dépen-
dante de la charge et de la fréquence de
commutation du relai doit étre ajoutée selon
la formule suivante au MTTF, mentionné
précédemment

1
MTTFgror =
(A/MTTF) + (U/IMTTFg)

PFH4 Conditions
a7 2.63E10 3Aa230VAC
PEH. = Nop AC 15, Charge:
47 6.57E10 1Aa230VAC
PEH. = Nop DC 13, Charge:
a7 8.77E11 2Aa24VvDC
PFHq4 Conditions
PEH. = Nop AC 15, Charge:
47 2.63E11 3A 4230V AC
PEH. = Nop AC 15, Charge:
4 6.57E11 1Aa230VAC
PEH. = Nop DC 13, Charge:
47 8.77E12 2Aa24VDC
PFH4 Conditions
PEH. = — Nep Noo  |AC 15, Charge:
‘7 6.62E11 3.92E19 [3A 4230V AC
PEH. = Nop Noo  |AC 15, Charge:
47 1.65E12 2.45E20 [1 A4 230V AC
PEH. = Nop N Nop DC 13, Charge:
47 2.22E13 4.36E22 [2Aa24VDC
MTTFg4, (Jahr) Conditions
_ 3.0E6 AC 15, Charge:
MTTFq = Nop 3Aa230VAC
_ AC 15, Charge:
MTTFq = ﬁi 1Aa230VAC
op
_ 1.0E8 DC 13, Charge:
MTTFa T New 2Aa24VDC
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MODULES DE SORTIE RELAIS UG 6914.04/000 ET UG 6914.04/008

PFH, et MTTF, calculés en utilisant les Parameétres suivants:

h., hop en heures par jour: 16
do, en jours par année: 220

teycer: 300 s (Une commutation par 5 minutes)

teyce2: 3600 s (Une commutation par heure)
toyces: 24 std (une commutation par jour)

UG 6914.04/000

UG 6914.04/008

AC 15;3Aa 230V AC

AC 15;3 Aa 230V AC

PFH, PFH,
Rel. Cat. 1|Rel. Cat. 2|Rel. Cat. 4| MTTF, Rel. Cat. 1|Rel. Cat. 2|Rel. Cat. 4| MTTF,
1,61E-06 | 1,64E-07 | 6,68E-08 | 66,31 Cycle 1,61E-06 | 1,64E-07 | 6,68E-08 | 66,23 | Cycle 1

1,37-07 | 1,63E-08 | 8,22E-09 | 459,82 | Zyklus 2 1,37E-07 | 1,63E-08 | 8,26E-09 | 456,01 | Cycle 2

1,13E-08 | 3,74E-09 | 3,23E-09 | 930,43 | Zyklus 3 1,13E-08 | 3,78E-09 | 3,27E-09 | 914,97 | Cycle 3
AC 15;1 Aa 230V AC AC 15;1 Aa 230V AC

PFH, PFH,
Rel. Cat. 1|Rel. Cat. 2|Rel. Cat. 4| MTTF, Rel. Cat. 1|Rel. Cat. 2|Rel. Cat. 4| MTTF,
6,46E-07 | 6,72E-08 | 2,85E-08 | 150,75 | Zyklus 1 6,46E-07 | 6,72E-08 | 2,85E-08 | 150,34 | Cycle 1
5,65E-08 | 8,26E-09 | 5,03E-09 | 679,91 | Zyklus 2 5,65E-08 | 8,30E-09 | 5,07E-09 | 671,62 | Cycle 2
6,25E-09 | 3,23E-09 | 3,03E-09 | 970,14 | Zyklus 3 6,29E-09 | 3,27E-09 | 3,07E-09 | 953,35 | Cycle 3
DC13;2Aa24VDC DC13;2Aa24VvV DC

PFH, PFH,
Rel. Cat. 1|Rel. Cat. 2|Rel. Cat. 4| MTTF, Rel. Cat. 1|Rel. Cat. 2|Rel. Cat. 4| MTTF,
5,11E-08 | 7,72E-09 | 4,80E-09 | 702,33 | Zyklus 1 5,11E-08 | 7,76E-09 | 4,84E-09 | 693,48 | Cycle 1
6,91E-09 | 3,31E-09 | 3,01E-09 | 964,65 | Zyklus 2 6,95E-09 | 3,34E-09 | 3,10E-09 | 948,05 | Cycle 2
3,15E-09 | 2,93E-09 | 2,91E-09 | 996,37 | Zyklus 3 3,19E-09 | 2,97E-09 | 2,95E-09 | 978,67 | Cycle 3
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MODULE DE CONTROLE DE VITESSE UG 6917

Type d‘appareil: UG 6917/002 | UG 6917/102 | UG 6917/112 | UG 6917/202 | UG 6917/222 | UG 6917/302 | UG 6917/332
SFF. EN 61508: 99,7 % 99,7 % 99,7 % 99,7 % 99,7 % 99,7 % 99,7 %
PFHq: 2¢me édition 5,98E-9 7,08E-9 8,18E-9 6,70E-9 7,42E-9 7,93E-9 9,89E-9
MTTF4: EN ISO 500,33 337,72 254,88 380,05 306,40 269,49 184,41
DCay: 13849-1: 2008 99,0 % 99,0 % 99,0 % 99,0 % 99,0 % 99,0 % 99,0 %
Type d‘appareil: UG 6917/002 | UG 6917/x02 UG 6917/xx2

Tension nominale: 24V DC £ 20 % / PELV, Classe de protection Ill; UL: alimentation de la classe
Consommation nominale: Max. 3 W

Nombre max. d'axes: 2

Impédance d’entrée:

120 Ohm (Type d‘appareile 102 /112)
120 Ohm (Type d'appareile 302 /332)

Interface pour encodeur:

sin / cos (Type d‘appareile /302 /332)

TTL (Type d‘appareile /102 /112)
HTL (Type d‘appareile /202 /222)

Signaux d'entrée encodeurs électriquement
isolés selon la norme EN 61800-5:

Tension d'impulsion nominale 4,00 kV

Tension d'isolement nominale 250 V

Catégorie

de surtension Il

Nombre max. encodeurs: 0 1 | 2
Fréquence max. encodeurs: - 500 KHz (HTL: 300 KHz)
Connexion encodeurs: - RJ45

Plage seuil configurable encodeur: - 1 Hz — 450 kHz
Nombre maxi. capteurs de proximité (Proxi): 2

Fréquence maxi. capteurs de proximité: 5 KHz

Plage seuil: 1Hz -4 kHz

Ecart fréquence stand-still/ overspeed: > 10 Hz

Ecart minimum entre seuils (si nombre seuils > 1): >5%

Connexion capteurs de proximité: Bornes de connexion

Type de capteurs de proximité:

PNP / NPN, 3 /4 Dréhte

Connexion a l'unité de contréle:

Par bus propriétaire a 5 pbles IN-RAIL-BUS

Poids:

Homologations:

200 g
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MODULES DE SORTIE SIGNAL UG 6915/008 ET UG 6915/016

Type d‘appareil:

UG 6915/008 | UG 6915/016

Tension nominale:

24V DC + 20 % / PELV, Classe de protection Ill; UL: alimentation de la classe

Consommation nominale:

max. 3W

Sorties de signalisation (Nombre / description):

8 | 16

Programmables — PNP actif haut; max. 100 mA 4 24V DC

Connexion a unité de contrdle:

Par bus propriétaire a 5 poles IN-RAIL-BUS

Poids:

200 g 200 g

Homologations:

MODULE BUSEXTENDER UG 6918

Tension nominale:

24V DC £ 20 % / PELV, Classe de protection Ill; UL: alimentation de la classe

Consommation nominale:

Max. 3 W

Courant a I'enclenchement:

Max. 10 A, 0,3 ms

Connexion a SAFEMASTER PRO Modulen:

Par bus propriétaire a 5 poles IN-RAIL-BUS, par borniers 4 péles

Distance maximale entre 2 modules UG 6918:

< 50 m (chaque liaison)

Nombre max. de modules UG 6918 par systeme:

6

Modules bus de terrain:

Un éventuel module bus de terrain ne peut étre placé que directement dans le
groupe ayant l'unité centrale UG 6911.10

Poids:

180 g

Homologations:

Cable de connexion pour le module BusExtender UG 6918

Longueur maximum: <50 m

Conducteurs: 2 paires de conducteurs torsadés avec blindage
Impédance nominale: 120 O

Capacité nominale: <42 pf/m

Résistance nominale: <95 mQ/m

blindage

lere paire i

Qe pAire g —osEEEStE—

blindage
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LOGICIEL

SAFEMASTER PRO DESIGNER

Le logiciel d’application "SAFEMASTER PRO DESIGNER" permet de configurer un schéma logique de connexion
entre SAFEMASTER PRO (unité de contr6le et extensions) et les composants de l'installation a réaliser.

Les dispositifs de sécurité qui font partie de l'installation sont donc surveillés et commandés par SAFEMASTER
PRO.

L'interface graphique SAFEMASTER PRO DESIGNER est en mesure de mettre en relation les divers composants
les uns avec les autres.

INSTALLATION DU LOGICIEL

Caractéristiques matérielles requises pour le PC a raccorder

* Mémoire RAM: > 2 GB

* Disque dur: Espace libre > 500 Moctets
* Connecteur USB: 2.0 ou supérieure

* Lecteur CD-ROM

Caractéristiques logicielles requises pour le PC a raccorder

e Windows 7 avec Service Pack 1 installé (ou supérieurs).

Microsoft Framework 4.8 doit étre présent sur l'ordinateur.

Comment installer SAFEMASTER PRO DESIGNER

* Introduire le CD d'installation;
e Attendre que le programme d’installation a démarrage automatique demande le SETUP du logiciel;

Il est également possible de rechercher et ouvrir le fichier SetupDesigner.exe du CD.

Une fois que linstallation est terminée, une fenétre s'affichera pour demander la cl6ture du programme d'installation.

0265526 / 13.01.23 fr / 676A 7
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NOTIONS DE BASE

SYMBOL

Si l'installation a réussi, SAFEMASTER PRO DESIGNER crée une icone sur le bureau

Pour lancer le programme, double-cliquer sur cette icbne. — r!ﬁt

VUE INITIALE

La page-écran principale suivante s'affichera:

M SAFEMASTER PRO Safety Designer E@@

Fichier Projet Modification Communication Configurer 2

DOLD & (Aot dimae=r /o> 9€01\ BO0" %0 - SAFEMASTER PRO

A} 0Dt ~| Propriétés
~  Entrée
+ | Speed Control
~  Sortie

w | Notes

- | Configuration

| Configuration visuelle

SAFEMASTER PRO: Non présent Etat: Déconnecté  Ver.: 1.3.3

Lutilisateur peut alors créer son projet.

Les valeurs PFHy, MTTF, et DC,,, indiquées dans le rapport du projet sous ,SAFEMASTER PRO:
Informations de sécurité“ se référent exclusivement au comportement interne de SAFEMASTER PRO.

Pour le calcul des valeurs PFH, Vglobales des différentes fonctions de sécurité implémentées a l'aide
de SAFEMASTER PRO, il faut tenir en compte de l'influence des éléments de sécurité connectés a
SAFEMASTER PRO (par. ex. capteurs et acteurs), comme indiqué dans les normes EN ISO 13849-1, 2
et IEC 62061.

Les circuits, schémas électriques et configurations des Parametres du systéme ainsi que ceux de
SAFEMASTER PRO sont exclusivement sous la responsabilité de I'utilisateur.
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LA BARRE D’OUTILS STANDARD

Ici illustre la barre d’outils standard et la signification des icones est reportée ci-apres:

R el dE=mmTHEZ eal/ @0 BANRIX HS "

8 —

9—

10 —»

11 —

12 —»

13 -
14 —»
15>
16 —
17 —>

18 —»
19 —»
20 —
21 —
22
23
24
25
26
27
28

N N

29

G

i

R B

3

7

b .?-} ' -~ @ W ﬁ*

L e ® -x@

CREER UN NOUVEAU PROJET
MODIFIER LA CONFIGURATION (composition des différents modules)

CHANGER Parametres UTILISATEUR (nom, société, etc.)

ENREGISTRER PROJET
CHARGER UN PROJET EXISTANT

IMPRIMER LE SCHEMA DU PROJET

APERCU DE L' IMPRESSION DU SCHEMA DU PROJET
AFFICHAGE DES ZONES D'IMPRESSION

ACCROCCHER A LA GRILLE

IMPRIMER RAPPORT PROJET

ATTRIBUTION DES RESSOURCES
ANNULER LA MODIFICATION

REFAIRE LA MODIFICATION

VALIDATION DU PROJET

SE CONNECTER A SAFEMASTER PRO
ENVOYER PROJET A SAFEMASTER PRO
SE DECONNECTER DE SAFEMASTER PRO

LIRE LE SCHEMA DE SAFEMASTER PRO (UN PROJET EXISTANT)
MONITEUR (Etat des 1/0O en temps réel - graphique)
MONITEUR (Etat des 1/0 en temps réel - textuel)

LIRE LE FICHIER DES ENREGISTREMENT (fichier de Log)
LIRE LA CONFIGURATION DU SYSTEME
TELECHARGEMENT REGISTRE ERREURS
SUPPRIMER REGISTRE ERREURS

SIMULATION SCHEMATIQUE

SIMULATION GRAFIQUE

MODIFIER LE MOT DE PASSE

AIDE

REINITIALISATION MOT DE PASSE

!‘.—ﬂ—=
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ECREER UN NOUVEAU PROJET (CONFIGURER LE SYSTEME SAFEMASTER PRO)

En sélectionnant I'icone dans la barre d’outils standard, un nouveau projet est lancé.
La demande d’identification de I'utilisateur s’affiche.

{EE Informations projet

Entreprise | Societe |
Ltilisataur | Mom |
Nom prajet | Projet |

[ Ck ] [ Annuler ]

SAFEMASTER PRO DESIGNER propose donc une fenétre dans laquelle seul le module UG 6911.12/080 apparait.
Il est possible de sélectionner le module UG 6911.10 en agissant sur le menu déroulant disposé sous le module
principal en choisissant la version fw. Pour UG 6911.10, il est < 5,0; pour UG 6911.12/080, il est > 5,0 et < 7,0.
L'utilisateur a la possibilité d’ajouter les modules nécessaires a son systeme en utilisant pour cela les menus
déroulant disposés en haut (choix du module) et en bas pour le choix de I'adresse du nceud (0+3) a attribuer.
Lordre dans lequel les modules esclaves sont insérés n’est pas important, et il n’est pas non plus important
que l'utilisateur place physiquement les modules dans le méme ordre. Par exemple, il est possible de placer
physiqguement les modules esclaves méme a gauche du module principal (master).

Pour certains modules esclaves (UG 6917, UG 695x), il faut également choisir le type au moyen d’un deuxieme
menu déroulant placé en-dessous de celui du choix du numéro de nceud.

CHOIX MODULE ESCLAVE
(& alouter & la configuration)

[E configuration
UGESIL10  |UGES1308

v | ugsaz.1

UGRS16.10
UGRe12 02
UGEs13. 18
UGES13.08
UGED1204
UGES13.12
UGEIT 2

UGET 1

CHOIX DU NOEUD (entre 0 et 3) |

Sélection du type d‘encodeur:

TTL, SinCos ou HTLComp

A insérer pour le calcul
du MTBF et SIL

it
|uGs91110 > 20<30 ¥ YNeeud 0

Enirées attribuées: 24 m
Entrées utilisables: 13 e AeUnEt
Sorties attribuées: 2 Désactiver la lecture de la
Status attribuées: 2 mémoire OABI11
[ o | Eésaciver dhamement depies OARS1E

Sélection de la version firmware chargée dans I'unité de contrdle a configurer.
Voir aussi le chapitre "Affichage de la composition du systeme".
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MODIFIER CONFIGURATION (COMPOSITION DES DIFFERENTS MODULES)

La modification de la configuration du systéme s'obtient en cliquant sur l'icbne g .
La fenétre de configuration s’affiche a nouveau La fenétre de configuration s’affiche a nouveau.

CHANGEMENT PARAMETRES UTILISATEUR

Le changement des Paramétres de I'utilisateur s’obtient en cliquant sur l'icone % .

|

La demande d’identification de I'utilisateur s’affiche. Pour effectuer cette opération il n'est pas nécessaire de se
déconnecter de SAFEMASTER PRO. Cette fonction s’utilise généralement quand un nouvel utilisateur doit créer
un nouveau projet (méme en utilisant un projet précédemment créé).

15 Informations projet

Utilisateur

Nom

Ok ] [ Annuler ]

LES BARRES D’OUTILS OBJECTS - OPERATEUR - CONFIGURATION

Sur le cbté gauche et droit de la fenétre principale s’affichent 4 grandes fenétres d’outils.

{i SAFEMASTER PRO Safety Designer: Projet

Fichier Projet Modification Communication Configurer ?

DOLD & [Rof dioma®/on S0\ BA[® %H @ s non SAFEMASTER PRO
TV s
v  Entrée
v Speed Control
1 —
w  Sortie

v

5.~) Configuration "
o] UG6511.10 Maitre § entrées... [}
F. o UGEI16.10 Extension B entr... M

3 o UGED13.16 Extersion 16 ent... O
o B

~ | Configuration visuelle

SAFEMASTER PRO: Non présent Etat: Déconnsctd  Ver.: 1.3.3

1— FENETRE D’'OUTILS OBJETS
Elle contient les divers blocs d'entrée et de sortie fonctionnels qui composeront projet.
2 —» FENETRE D'OUTILS OPERATEUR
Elle contient les différents blocs qui permettent de mettre en relation les uns avec les autres les

composants du point 1; ces blocs sont divisés en plusieurs catégories: logiques, mémoires, timer, etc.
3 —» FENETRE D'OUTILS CONFIGURATION

Elle contient la description et la compaosition de projet.
4 - FENETRE D'OUTILS CONFIGURATION (visuelle)
Elle contient la représentation et la composition de projet.
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DESSIN DU SCHEMA ELECTRIQUE

Aprés avoir choisi la composition du systeme, I'utilisateur peut réaliser la configuration du projet.
Le schéma logique de connexion est créé par la technigue du DRAG&DROP.

¢ Choisir I'élément souhaité dans les fenétres précédemment décrites (les explications détaillées de chaque objet
sont fournies dans les paragraphes suivants) et le faire glisser dans la zone de dessin.

* Puis sélectionner I'objet pour activer la fenétre PROPRIETES et remplir les champs selon ses propres exigences.

e S'il faut définir une valeur numérique spécifique avec un régleur (ex. filtre), utiliser les fleches gauche et droite
sur le clavier ou cliquer sur les c6tés du curseur du régleur.

e Les liaisons entre les objets s’effectuent en plagant la souris sur la sortie souhaitée et en la faisant glisser vers
I'entrée a connecter.

* Si le schéma requiert la fonction PAN (déplacement de la zone de travail dans la fenétre), sélectionner I'objet
ou la zone a déplacer et utiliser les fleches de direction sur le clavier.

* Pour copier des objets ou / et des opérateurs, sélectionner les éléments en question, copier avec les Touches
CTRL+C et insérer avec CTRL+V a l'endroit ou se trouve le curseur. Cette fonction est également possible
avec la touche droite de la souris.

¢ Sil'on souhaite effacer un objet ou une liaison, le ou la sélectionner puis appuyer sur latouche SUP sur le clavier.

¢ En sélectionnant un objet ou un groupe d'objets par la touche droite de la sourie, d'autres fonctions telles que
copier, insérer ou affichage de la description de I'objet sont disponibles.

e Si le schéma est tres compliqué et nécessite une connexion entre deux éléments loin, utilisez le composant
"Interpage". Lélément "Interpage out" doit avoir un nom que — appelé par le correspondante "Interpage in" - permet
la connexion que vous voulez.

[h SAFEMASTER PRO Designer: Proj e o e
Fichier Projet Modification Communication Configurer 7
DOLD & (B! UEmam®W 7 ers, @03 WE[0 WS @ sodu Nom SAFEMASTER PRO
ZONE :
PROPRIETES |
OBJET :
e H
~ | Opérateur :
|| &) Logiques [ﬁg:‘fﬂe—- ..... E
l %) Mémoires L !”°.'7°* i \ . .
| coms i Point de :
= | départ pour :
%) Mating connexion :
||~ Configuration E
UG6311.10 Makre 8 enirde Indasnssnanansinassuns ot
ZONE DE DESSIN
| S
Reset Zoom 100% SAFEMASTER PRO: Présent Etat Décomnecté  Ver:1.32

¢ Si I'on souhait dupliquer un objet, séléctionner-le et appuyer sur CTRL+C / CTRL+V sur le clavier
¢ Si I'on souhait effacer un objet ou une liaison, le ou la séléctionner puis appuyer sur la touche CANC sur le
clavier.

(=) Propriétés - |(R) Propriétés
Intercage Out Interoage In
Nom de connexion Nom de connesion
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DESSIN DU SCHEMA ELECTRIQUE

* Si I'on souhaite dupliquer un objet, sélectionnez-le et appuyez sur CTRL+C / CTRL+V sur votre clavier.

¢ Positionnement des fils: il est possible de déplacer les fils pour une meilleure visibilité graphique du schéma.
Pour activer la fonction, il suffit de placer le pointeur de la souris sur le fil a déplacer et de déplacer ce dernier
dans la zone souhaitée tout en enfongant la touche gauche.

LogicOut2

Out 1

i§ L
Single-Double 0SSD

¢ Si I'on souhaite effacer un objet ou une liaison, le ou la sélectionner puis appuyer sur la touche CANC sur le
clavier.

e Fonction Trouver: (appuyer sur CTRL + F) permet d’effectuer des recherches al'intérieur du schéma, en fonction
d’'un parametre de recherche. La recherche ne distingue pas les majuscules et les minuscules.

Single-Double 0SSD

-\, Find

Mowizents pianc 1

v

Guad— 6, 34 Ll
]

L 4 Find J

s — *
L| 1) Movimento piano 1

) Operator

O INPUT Found: 2
O ouTPUT

() Connection name

@ Item description

Mowimento pianc 2 ‘;_:J Comments

or 1) OR Op1

(®) Operator
) INPUT Found: 4
) OUTPUT
) Connection name
() Item description
| O Comments

Trouver un opérateur Trouver la Description de l'article
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UTILISATION DE LATOUCHE DROITE DE LA SOURIS

Blocs objets Entree / Sortie

e Copier

e Effacer

e Effacer tous les pins assignés

e Alignement avec d'autres blocks de fonction (multiple sélection)

e Aide On-line

* Block Status: négation logique de I'entrée

* En mode Moniteur: visualisation des propriétés des blocks sélectés

Blocs operateur

e Copier

 Effacer

* Alignement avec d'autres blocks de fonction (multiple sélection)

e Aide On-line

* Pins d'entrées: négation logique de l'entrée

* En mode Moniteur: visualisation des propriétés des blocks sélectés

Sur les terminaux

¢ Alignement avec d'autres bornes (multiple sélection)

Connexions

e Effacer
e Marquage de la totalité de la connexion
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DOLD &

IMPRESSION DU SCHEMA ELECTRIQUE

Trois symboles sont a votre disposition pour I'impression du schéma électrique:

=

Le schéma électrique est toujours généré comme image globale qui en cliquant ce symbole sera
automatiquement répartie en plusieurs pages et imprimé (selon la configuration de I'imprimante).

Un apercgu des pages a imprimer peut étre affiché en cliquant cd symbole.

La répartition du schéma électrique sur les différentes pages peut étre visible durant la création du
schéma en cliguant ce symbole. Des lignes pointillées grises vous montrent qu'aucun symbole ne sera
coupé. Les lignes rouges indiquent qu'un symbole au moins se trouve a cheval sur deux pages.

DOLD & (3o di=a=[fl7 ==

~ Objets
~ [Entrée

« Sortle

“ Motes

“E€@®\EBROw

B B Company - Nanw

SAFEMASTER PRC
« Propriétés

o £ amee

SAFRETERBD

Fickier Frojer Modification  Communication  Configurer  ?

DOLD & (6 o? du==[fv ~~

100%

SAPEMASTER PRO: Présent Euat: Décoomecté  Ver: 132
Placement correct des symboles

o

*E€E@\E"O

~ Objets

B B Company - Neme

SAFEMASTER PRO
~  Propriétés

[ ot an ——

=

SAFEMASTER PRO: Present Etat Déconnectd  Ver: 132

Placement incorrect des symboles
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EXEMPLE DE PROJET

Limage représente un exemple de projet qui utilise uniguement I'unité de controle UG 6911.10 relié a deux blocs
de sécurité (E-GATE et E-STOP).

A gauche et en jaune sont représentées les entrées de l'unité de contréle UG 6911.10 (1,2,3) auxquelles
doivent étre connectés les contacts des composants de sécurité. Les sorties de SAFEMASTER PRO (de 1 a 4)
s’activeront selon les conditions décidées dans E-GATE et E-STOP (voir paragraphes E-GATE — E-STOP).
Sil'on sélectionne un bloc en le cliquant avec la souris, la fenétre PROPRIETES (a droite) s’active pour permettre
de configurer les Paramétres pour I'activation et le test des blocs (voir paragraphes E-GATE — E-STOP).

P e ——— tr *
DDLD & Bil dEma¥ 7 rs o S0 BAD T R O company-Hame SAFEMASTER PRO
= Gbjens =~ Propriéués

 Entrde

| Sortle

 Mates et 1 UGERLLLRY 1
ey

~ Opératenr
« Logiques

v Mémoines.

! Muting oyt 3 i LD)

|

100% SAFEMASTER PRCK Pritesy tst: Dbconmects  Vir: 137

Au terme de la phase de dessin du projet (ou pendant les phases intermédiaires), il est possible de sauvegarder
la configuration en cours par l'icone de la barre @ d’outils standard.

Validation du projet

Le projet terminé doit maintenant étre vérifie. Lancer la commande VALIDATION
(icone sur la barre d’outils standard).

En cas de résultat positif, les éléments du schéma électrique seront numérotés. Ces numéros apparaissent
aussi dans le rapport et dans la fenétre MONITEUR (graphique)

Il ne sera possible d’'effectuer I'envoi de la configuration que si la validation donne un résultat positif.

A\ Cette validation ne fait que vérifier la coincidence de la programmation avec les propriétés du systeme
"""""""" SAFEMASTER PRO. Elle ne garantit donc pas que la programmation corresponde aux critéres de sécu-
rité requis par l'application.
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Attribution des ressources

Cette commande (Icone ( 1 sur la barre d'outils standard) permet d’afficher tous les éléments utilisés,
par exemple Entrées, Sorties, Status, Fieldbus input et Probe.

|Mmmmn

| LGEER1I0
LRGBS 16 Mesad 0
| LAGESTZ 04 Mosad 0

Entrédes afribudes: 24
Sorfes atiribubes: B
Status ainkudes: &
FistdBus gt 0
FislaBus Probs: 0

BH4131211109 B 7T 6 5 4 3
o
000 B &

LR

1
|
DOO00D000000 ¢
OOoOoOooOoocoooooo
aoooobooooooooon
oooooooooooooaon

oooooooooooooooo

LY

ooogooooooooooooo
ooogoooogoooooogo
ooodoooogooooogo
OoOOoO0o00Oo0O0o0Ooooo00
oooooooooooooonoa
oooooooooooooooo
ooogoooooooooooo
oooooooooooooooo
OOoodoooooooooooo
| [t

BWIEMIT 21110 9 8 7T 554321

v o

OOODOo0oOOoOoO0oOooOoOoO
aooogoooogooooooan
OoOOoOOooooooooooon
OOooooooooOoooooon

ooooooooooooooon
agooogooooogoooooon
aoooooooogoooooon
ogoooooooooooooon
OoOoOOOooOooOoOooOooOoon
oaoooooooooooooon
aoooooooooooooon
agooogoooogooooan
ooooooooooooooono

GRS 10
LAGEITE N6 Mo 0

LGEEI1,10
LIGEFT2 4 Mamsd 0

 FisldBus Probe

Wi b UGESTT0
OO WGEsn0d Mesod O
ooao
aoono
aoono
aoooao
oooo
oooo
oaoog
oaooao
aooao
oooo
aoon
aoono
oooog

FisldBus Input

T A8 43 210
100000000
:0ooooaoon
100oaooaoo

T 6 &5 42 2.1 0

(SOl VR~

oooooooo
oooooooo
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RAPPORT DE PROJET

L'impression de la composition du systéme avec les propriétés de chaque bloc se fait par l'icone de la i'" barre
d'outils standard)

A\ Attention
Les valeurs PFHy, MTTF, et DC,,q, indiquées dans le rapport du projet sous ,SAFEMASTER PRO:
Informations de sécurité” se réferent exclusivement au comportement interne de SAFEMASTER PRO.

Pour le calcul des valeurs PFH, Vglobales des différentes fonctions de sécurité implémentées a l'aide
de SAFEMASTER PRO, il faut tenir en compte de l'influence des éléments de sécurité connectés a
SAFEMASTER PRO (par. ex. capteurs et acteurs), comme indiqué dans les normes EN ISO 13849-1, 2
et IEC 62061.

Les circuits, schémas électriques et configurations des Paramétres du systéme ainsi que ceux de
SAFEMASTER PRO sont exclusivement sous la responsabilité de I'utilisateur.

DOLD & SOHNEKG
Ropport du projet générés por SAFEMASTER PRC Safety Designer version 1.3.2

Nom du projet: Zweihand_Enable
Utilisateur: Name

Entreprise: Compaony

Date: 10.01.2014 10:55:52

CRC schéma: 0102H

SAFEMASTER PEQ-C 2
Modyle-tGE511.10 (Version du frmwars Zonfigurs: FW >=0.4 <1.0)

SAFEMASTER PRO: Informations de sécurité
PFHG [conformément & IEC 41508): 4,06E-00% {1/h)
MTTFd (conformément & EN ISC 13849-1): 100 ons

DCavg (conformément & EN IS0 13845-1):9790%

Ce résultat = Toiey = oifEs corameéires relatifs & lo nome IS0 13849 1 se référe uniguement cux fonctions

développées sur le systéme SAFEMASTER PRO por le logiciel de configuration SAFEMASTER PRC, en présumant que

a configurction a é1é effectuée comectement.

Pour obtenir le PL effectif de toute lopplication et les paramétres comrespondants, il fout tenir compte des données relatives

a tous les dispositifs reliés au sysiéme SAFEMASTER PRO cons le cadre de I'applicafion.

L'utiliscteur / instolicteur est exclusivement responsable de cette opération ginsi que de tout autre aspect relatif & o configuration du sys

Ressources utilisees

ENTREE: 88% (7/8)
Blocs fonctionnels: §

Timing: 38% (3/8]

DFF: 12% (1/8)

Restart: 38% (3/8)

Le total des blocs: 59% (19/32)
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CONNEXION A SAFEMASTER PRO

Aprés avoir connecté I'unité de contréle UG 6911.10 au PC au moyen du cable USB OA 6920, utiliser I'icbne
“» pour la connexion. Une fenétre de demande de Mot de passe s’affichera (voir paragraphe "Protection par
mot de passe

Saisir Mot de passe

" Miveaul

+ Miveauz

kot de passe

oK | Annuler

ENVOI D’UN PROJET A SAFEMASTER PRO

Pour I'envoi de la configuration enregistrée du PC a l'unité de contréle UG 6911.10, utiliser l'icone
¢+ de la barre d'outils standard et attendre I'exécution. L'unité de controle UG 6911.10 enregistrera
le projet dans sa mémoire interne et (si présente) dans la carte mémoire OA 6911 (Mot de passe de
niveau 2 nécessaire).

Cette fonction n’est possible qu’apres la validation sans fautes du projet.

= 5 q 0 - ~ 0 oz A Attention ! &l
Si la version firmware installée dans I'unité de contréle ne correspond|

pas a la version sélectée dans le fichier de configuration, le message
d'erreur ci-contre sera affiché (exemple) et la nouvelle configuration ne se
transmet pas.

Afin de pouvoir transmettre, le fichier de configuration doit étre réglé sur
la version firmware installée dans I'unité de contréle. Voir a ce sujet le
chapitre "Créer un nouveau projet (configurer le systéme SAFEMASTER
PRO)".

@l Version du firmware installé 0.3
W' Version du firmware configurée: >= 04

LECTURE D'UN PROJET MEMORISE DANS UN SAFEMASTER PRO

L'icbne "'t permet la lecture d'un projet mémorisé dans une unite SAFEMASTER PRO.
(Mot de passe niveaul suffisant)..

Si le projet est utilisé sur d’autres systemes SAFEMASTER PRO, vérifier les modules effectivement
raccordes.

Exécuter ensuite une "Validation du projet" puis un "Test du systeme".

Dans cette phase, SAFEMASTER PRO Designer (version 1.9.0 et supérieure) lit le fichier msx original
contenu dans UG 6911.10 ou UG 6911.12/080, avec les blocs, les commentaires, etc. (comme spécifié
par le concepteur).
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ENREGISTREMENT DES CONFIGURATIONS (FICHIER DE LOG)

Dans le fichier de configuration se trouvent la date de création et le CRC
(identification & 4 chiffres hexadécimaux) du projet, qui sont enregistrés
dans l'unité de contréle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080).

Ce fichier montre toujours les 5 derniers enregistrements effectués

Fichier de Log E@

23/11410
2311410
2511410
2511410
2511410

Cuitker

CRC
BO0&7H

24FEH
BREZH
3408H
F42FH

Le fichier ENREGISTREMENT peut étre visualisé en cliquant sur I'icone [| de la barre d’outils
standard. (Mot de passe de niveau 1 suffisant).

90
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AFFICHAGE DE LA COMPOSITION DU SYSTEME

La vérification de la composition réelle du systtme SAFEMASTER PRO s’obtient en utilisant licone
(Mot de passe de niveau 1 suffisant).

Un tableau s’affichera avec:
- les modules reliés;
- la version du logiciel (firmware) de chaque module;

- le numéro du nceud (adresse physique) de chaque module.
' Systéme u

Version du |
Madules reconnus | i s | Motes

Module UGE916.10 Neeud : 0 !'D.1

Module UGE913.16 Neeud : 0 !0.2

Module UGE912.04 Neeud : 0 !'D.'U'

FieldBus l03

|

Si les modules trouves ne correspondent pas a la configuration dans le PC, cela sera indique.
Dans cet exemple, le numéro du nceud du module UG 6916.10 ne correspond pas (indication en rouge)

|
|
Module UG6913.08 Noeud : 0 | 0.2 |
|
|

Module PROFIEUS_DPY1

© Systéme u
Version du : | Minimum Version du
| Modules reconnus | Bt e ‘ Motes | Madules requis | S R
j Module UGE911.10 1.0 |OJ‘\'5511 non Préserte ! Module UGE911.10
Module UGE916.10 Noeud : 2 Iﬂ.i | Module UGE916.10 Noeud : 0 | 0.1

Module UGE913.16 Heeud : 0 !0.2

Module UGE913.08 Noeud : 0 !0.2

Module UG6913.16 Noeud : 0 | 0.1

|
|
Module UG6913.08 Hoeud : 0 iﬂ'.'{ |
Module UGE912.04 Noeud : 0 Il]-.l:ll |

Module UG6912.04 Neeud : O !ﬂ-.ﬂ

FieldBus 0.3

|

Module PROFIBUS_DPV1

[

DECONNEXION DU SYSTEME

Pour la déconnexion du PC de I'unité de contréle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080) utiliser I'icone (@) ; une fois
la déconnexion effectuée, le systéme se réinitialise et démarre avec le projet envoyé.

Si le systeme n’est pas composé de tous les modules prévus par la configuration, apres la déconnexion
l'unité de contr6le UG6911.10 signale I'incongruité et ne s’active pas (voir paragraphes Visualisations et
Codes d’erreur livrés par SAFEMASTER PRO Designer).
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CODES D’ERREUR LIVRES PAR SAFEMASTER PRO DESIGNER

En cas d'erreurs, le systtme SAFEMASTER PRO peut livrer le code de I'erreur au logiciel SAFEMASTER PRO Designer.
Pour voir ce numéro de code, procédez comme sulit:

- Connectez l'unité (indiquant I'erreur) au PC par le cable USB
- Démarrez le logiciel SAFEMASTER PRO Designer. Le code d'erreur sera alors affiche.

Les codes suivants peuvent étre affichés par le logiciel:

CODE ERREUR SOLUTION
19D Les deux microcontr. du module UG 6911 reconnaissent | Vérifiez le bon blocage des différents modules sur le rail
die configurations hard- ou software différentes DIN IN-RAIL BUS
66D 2 modules d’extension identiques ou plus ont un méme | Vérifiez le cablage des pins 2 et 3 des modules
numéro de nceud d’extension
68D L(? nomIE)re maximum de modules d'extension est Enlevez les modules d’extension superflus (max. 14)
dépasseé
70D Un ou plusieurs modules d’extension a reconnu un Vérifiez le cablage des pins 2 et 3 des modules
changement de son numéro de nceud d’extension
73D Un module d’extension est en erreur Lisez le code d’erreur du module d’extension en erreur
96D + 101D | Erreur de la carte mémoire OA 6911 Remplacez la carte mémoire OA 6911
CODE UG 6914 ERREUR SOLUTION
137D Erreur FBK sur les relais 1 et 2 sous Cat. 4 utilisation
147D Erreur FBK sur les relais 2 et 3 sous Cat. 4 utilisation Vérifiez la boucle de retour des relais externes
157D Erreur FBK sur les relais 3 et 4 sous Cat. 4 utilisation
CODE UG 6917 ERREUR SOLUTION
133D (Proxil) . , . . R . .
140D (Proxi2) Fréquence de l'entrée trop élevée Die EingangsFréquence muss <5 kHz sein
* DUTY CYCLE doit étre 50 % + 33 % de la PERIODE
136D (encodeurl)] Pas de sighaux standards (HTL, TTL)
143D (encodeur2)l (DUTY CYCLE, décalage de phase) * Le décalage de phase doit étre 90° + 33 %
(HTL, TTL) (non valable pour sin / cos)
138D (encodeurl), Fréquence de l'entrée trop élevée La frég. du signal d'entrée doit avoir une des valeurs suiv.:
145D (encodeur2) <0 P <500 kHz (TTL, sin / cos): < 300 kHz (HTL).
CODE ERREUR SOLUTION
130D 135D 137D
138D 140D 194D g . . .
197D 198D 199D| Erreur de la sortie statique OSSD1 gjg‘géd;ﬁﬁg?iﬂﬁ?lfjeerrziusrort'e statique OSSD1
201D 202D 203D q -
205D
144D 149D 151D
152D 154D 208D g . . .
211D 212D 213D| Erreur de la sortie statique OSSD2 gjr:;'gédf‘ecigg?iﬂz?l%irfusro”'e statique OSSD2
215D 216D 217D g :
219D
158D 163D 165D
166D 168D 222D P . . .
225D 226D 227D| Erreur de la sortie statique OSSD3 gjﬂ'}:’gédf‘;ﬁg?i’;ﬂ?l,‘j:;rfusrome statique OSSD3
229D 230D 232D q ’
233D
172D 177D 179D
180D 182D 236D e . . )
239D 240D 241D| Erreur de la sortie statique OSSD4 Xjrﬂgédﬁecﬁg?iﬂz?l,cﬁrljusrort'e statique OSSD4
243D 244D 245D, q .
247D

D'autres codes d'erreurs sont pour des erreurs du systeme ou des erreurs internes.
Veuillez échanger le module en question ou le renvoyer a DOLD pour réparation.
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CODES D’ERREUR LIVRES PAR SAFEMASTER PRO DESIGNER

CODE ERREUR SOLUTION
1D =+ 31D Erreur microcontréleurs

Redémarrrer le systeme. Si I'erreur
32D + 63D Erreur carte principale persiste, envoyer le module au labo-
ratoire DOLD pour la réparation

64D + 95D Erreur de communication entre les modules

Remplacez la carte mémoire

96D + 127D Erreur de la carte mémoire OA 6911 OA 6911

128D + 138D | Erreur module UG6914 relais 1 , N
Redémarrrer le systéme.
139D + 148D | Erreur module UG6914 relais 2 Si l'erreur persiste, envoyer le
149D = 158D | Erreur module UG6914 relais 3 module au laboratoire DOLD
159D + 168D | Erreur module UG6914 relais 4 pour la réparation
128D + 146D | Erreur module UG 6917- Entrée Encoder
128D + 142D | Erreur module UG 6912.04/100 OSSD1
143D + 156D | Erreur module UG 6912.04/100 OSSD2
157D = 170D | Erreur module UG 6912.04/100 OSSD3
171D + 184D | Erreur module UG 6912.04/100 OSSD4
128D + 143D | Erreur module UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 OSSD1 R_edémarrrer Ie_ systéme.
144D + 158D | Erreur module UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 OSSD2 i‘;:{:{:L;ruﬂgfgf;'isﬁgvgéel_ge
159D + 173D | Erreur module UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 OSSD3 pour la réparation
174D + 188D | Erreur module UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 OSSD4
192D + 205D | Erreur module UG 6911.10, UG 6916.10, UG 6912.02, UG 6912.04 OSSD1
206D + 219D | Erreur module UG 6911.10, UG 6916.10, UG 6912.02, UG 6912.04 OSSD2
220D + 233D | Erreur module UG 6912.04 OSSD3
234D + 247D | Erreur module UG 6912.04 OSSD4

TELECHARGER ERREURS DE LOG

Il est possible de télécharger de U6911.10, UG6911.12/080, le journal des erreurs avec l'icon

Un tableau s’affichera avec les 5 derniéres erreurs mémorisées a compter de la date d’envoi de schéma a SAFEMASTER
PRO ou de la date d’annulation du journal des erreurs (icbne x).

Pour pouvaoir lire le journal des erreurs, il faut étre conecté au moins au niveau 1.
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MONITEUR (ETAT DES I/0 EN TEMPS REEL - TEXTUEL)

Pour activer la fonction MONITEUR, utiliser I'icbne 'ﬂ_ (Mot de passe de niveau 1 suffisant).

Un tableau s’affichera (en temps réel) avec:

- L'état des entrées des modules (au cas ou I'objet en entrée prévoirait deux connexions ou plus a
SAFEMASTER PRO, le MONITEUR ne signalera que le premier comme actif); voir 'exemple représenté;

- Le diagnostic des entrées des modules

- L'état des sorties OSSD;

- Le diagnostic des sorties OSSD;

- L'état des sorties numérigues STATUS;

- Le diagnostic des sorties OUT TEST.

Diagnostic

Module | bloc Type | ENTREE | Etat 2:[‘%’;”5“’3 % Modue | 055D Etat | Diagnostic 0SS0 | Module | Status | Etat | OutTest i
[T 1 E-cate oH UGE911.10 0SSD1  OH x UG6911.10 T1

1H2 UGBIM.A0 0SSD2  OH % UGEI11.10 T2
UGEIN1.10 |2 E-Stop IH3 oH UGEI11.10 T3

X UGE11.10 T4

X

E

X

Guitter

moniteur textuel

MONITEUR (ETAT DES I/0 EN TEMPS REEL - GRAPHIQUE)

Pour activer/désactiver la fonction MONITEUR, utiliser I'icbne l .
(Mot de passe de niveau 1 suffisant).
La couleur des liens vous permet d'afficher le diagnostic (en temps réel) avec:

OFF

ON

Erreur de connexion

En attente d'approbation (par exemple, ENABLE)

- ROUGE

- VERT

- HACHURE ORANGE
- HACHURE ROUGE

Placant le pointeur de la souris sur le lien, vous affiche le diagnostic

DOLD 5 B8 UiSmm®/ os v 5E0\[ERQOS % @ compry-tim SAFEMASTER PRO

Input 2 (UGEHLL1D) §

Input 3 (UGGSLLLO) B}

Besst Zoom L% SAFEMASTER PRO: Présent Etst Conndsion du moniteur  Ver- 132

Moniteur graphique
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PROTECTION PAR MOT DE PASSE

Les opérations de chargement et d'enregistrement du projet sont protégées par un mot de passe dans
SAFEMASTER PRO DESIGNER

MOT DE PASSE DE NIVEAU 1

Lopérateur qui doit travailler sur l'unité de contrdle UG 6911.10 doit connaitre un MOT DE PASSE de Niveau
1. Celui-ci permet uniquement d'afficher le fichier d'ENREGISTREMENT, la composition du systéme et le
MONITEUR en temps réel.

A la premiére initialisation du systeme, l'opérateur doit utiliser le mot de passe "™ (touche RETURN). Le
projeteur qui connait le mot de passe de niveau 2 est autorisé a définir un nouveau mot de passe de niveau 1
(alphanumérique, 8 caracteres maxi).

La connaissance de ce mot n'autorise pas l'opérateur a effectuer des opérations de chargement,
modification ou d'enregistrement du projet.

MOT DE PASSE DE NIVEAU 2

Le projeteur qui est autorisé a créer le projet doit connaitre un MOT DE PASSE de Niveau 2. A la premiéere
initialisation du systéeme, I'opérateur doit utiliser le mot de passe "SAFEPASS" (en lettres majuscules).

Le projeteur qui connait le mot de passe de niveau 2 est autorisé le modifier (alphanumérique, 8 caractéres
maxi).

La connaissance de ce mot autorise a effectuer des opérations de chargement, modification, enregistrement
du projet. En d’autres termes, il permet d’avoir le contr6le total du systeme PC — SAFEMASTER PRO.

Dans la phase de CHARGEMENT d’'un nouveau projet, il est possible de modifier le mot de passe de
niveau 2.

En cas d’'oubli d'un des deux mots de passe, veuillez contacter DOLD qui fournira un fichier de déblocage.
Si ce fichier est déposé dans le classeur, dans lequel se trouve également le logiciel "SAFEMASTER PRO

DESIGNER?", l'icone ...* apparaitra sur la barre d'outils standard.

Avec celui-ci, les mots de passe d'origine "™ et "SAFEPASS" seront rétablis (I'unité de contrdle doit étre
enclenchée et connectée au PC).

Cette procédure ne peut étre effectuée qu'une seule fois par unité de contréle.
Un deuxieme effacement ne peut se faire qu'en retournant lI'unité de contrdle a I'usine Dold.

CHANGEMENT MOT DE PASSE

Pour activer la fonction de Changement de MOT DE PASSE, utiliser I'icdbne ", apres s’étre connecté avec le
MOT DE PASSE de Niveau 2.

Une fenétre suivante s’affichera, qui permet de choisir le MOT DE PASSE a modifier et & donner I'ancien et le
nouveau mot de passe dans les champs prévus a cet effet

(8 caracteres maxi). Cliquer sur OK. Au terme de I'opération, exécuter la déconnexion pour faire repartir le
systéme.

Sila mémoire OA 6911 est présente, le nouveau MOT DE PASSE y est également enregistre.

Changer Mot de passe w

Ancien Mot de passe
I o (" Mot de passe Niveau 1
Nouveau Mat de pase (% Mot de passe Niveau 2

‘ h I ®
Récrire le Nouveau Mot de passe
I @®

| Ok I Annuler
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TEST DU SYSTEME

A\ Aprés avoir validé et chargé le projet dans I'unité de controle UG 6911.10 (ou UG 6911.12/080) et raccordé
~ tous les dispositifs de sécurité, il faut obligatoirement effectuer un test du systéme pour vérifier son bon
fonctionnement.

Lutilisateur doit donc forcer un changement d'état pour chaque dispositif de sécurité connecté a SAFEMASTER
PRO afin de vérifier le changement d’état réel des sorties.
Lexemple suivant aidera a comprendre les opérations de TEST:

laput 110831 1

(t2) Dans des conditions de fonctionnement normal (protecteur mobile E-GATE fermé) Inputl et Input2 sont
fermés, et sur la sortie du bloc E-GATE est présent un niveau logique 1 (vert); de cette facon les sorties
de sécurité (OSSD1/2) sont actives et 24 V DC sont présents sur les bornes correspondantes;

(t2) En ouvrant physiguement le dispositif externe E-GATE, la condition des entrées et par conséquent de
la sortie du bloc E-GATE changera: (Output = 1 — 0); la condition des sorties de sécurité OSSD1
OSSD2 passerade 24V DC a0V DC. Si cette variation est relevée, cela signifie que le protecteur mobile
E-GATE est connecté correctement

In1 24VDC ovDC

In2 24VDC ' ovDC

Sortie 1 I 0

OSSD1 24VDC L ovDC

0SsSD2 24VDC | ovDC
(t1) (t2)

A Pour une installation correcte de tous les composants / capteurs externes, se référer aux manuels
d’installation correspondants.
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BLOCS FONCTIONNELS TYPE OBJET

OBJETS SORTIES

OSSD (sorties de sécurité)

Utilisant une technologie a semi-conducteurs, les “1(R) proprietes
sorties de sécurité OSSD n’ont pas besoin d’entretien, 050
les sorties Outputl et Output2 fournissent 24 V DC si
I'entrée In est & 1 (TRUE), vice-versa 0V DC si In est
a 0 (FALSE).

utput 1

g utput 2

FBK_RST1/B7

rror

tatus

Chaque couple de sorties OSSD a une entrée RESTART_FBK correspondante.
Cette entrée doit toujours étre connectée selon les indications fournies au paragraphe RESTART_FBK

Parameétres

Réinitialisation MANUEL:

Si ce Paramétres est sélectionné, le systéme autorise la demande de réinitialisation suite & une chute de signal
sur I'entrée In. Dans le cas contraire, I'autorisation de la sortie suit directement les conditions de I'entrée In.

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée". En sélectionnant I'option "MANUEL", seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction de 0
a 1 et retour & 0 qui est vérifiée.

MANUELLE SURVEILLEE
RESET — & RESET
e 1 |
0SS ———— 0SsD
55>t > 250 ms
t=250ms

t2 =250 ms

Activer Status:
Si elle est cochée permet I'utilisation de I'état actuel de 'OSSD dans le schéma.

Controle des temps K externe:

S'il est sélectionné, il permet de paramétrer la fenétre temporelle dans laquelle monitorer le signal de feedback
externe (par rapport a la condition de la sortie). Avec OUTPUT sur le niveau haut (TRUE), le signal de FBK doit
étre sur le niveau bas (FALSE) et vice versa dans le temps paramétré. Si ce n'est pas le cas, la sortie OUTPUT
bascule sur le niveau bas (FALSE) et I'anomalie est signalée sur master UG 6911 avec le clignotement du voyant
CLEAR correspondant & I'OSSD défaillante.

SORTIE FBK ERREUR LED CLEAR UG 6911.10, UG 6911.12/080
1 0 0 0
0 1 1 Clignotant
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Parameétres

Sortie Erreur:

Si elle est sélectionnée, elle active la sortie ERROR OUT. Cette sortie bascule & niveau haut (TRUE), quand une
anomalie du signal de FBK externe est relevée. Le signal est remis a zéro lorsqu’un de ses événements se produit:
1. Arrét puis remise en marche du systeme

2. Activation de I'opérateur RESET UG 6911.

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure
du symbole.

0SSD | p— | 0SSD
 —— - g
e ] FBK | FBK |
!t fok | Lok ! t fok |
B — > s
- r
ERROR OUT
ERROR OUT ERROR OUT
Exemple d’'OSSD avec signal de Feedback correct: Exemple d’'OSSD avec mauvais signal de
Dans ce cas ERROR OUT = FALSE Feedback (le temps K externe est dépassé):

Dans ce cas ERROR OUT = TRUE

Rétroaction OSSD déconnectée:

Si cette option est sélectionnée, la rétroaction ne doit pas étre connectée.

Si elle n'est pas sélectionnée, la rétroaction doit étre connectée directement a 24 V ou a travers la série de
contacts NC de K1-K2.

Ce parametre n’est applicable qu’aux modules:
- UG 6911.10 avec version firmware > 4.1
- UG 6916.10 avec version firmware >0.11
- UG 6912.02, UG6912.04 avec version firmware > 0.7
- UG 6912.04/100 avec version firmware > 0.1
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DOLD

SINGLE-DOUBLE OSSD (Sortie de sécurité)

Les sorties de sécurit¢ SINGLE-DOUBLE OSSD
utilisent la technologie des semi-conducteurs. Les
sorties «Outl» et «Out2» fournissent 24 V DC lorsque
I'entrée In est & 1 (TRUE), et inversement 0 V DC
lorsque I'entrée In est & 0 (FALSE).

FBK_RST1/M5

@ Propriétés

g

IGLE Q0550

Chaque sortie SINGLE OSSD a une entrée RESTART_FBK relative. Cette entrée, dans le cas de
UG 6911.12/080 et UG 6916.12/080, s’affiche seulement si la réinitialisation manuelle ou le contrdle des
temps k externe s’active. Dans le cas de UG 6912.04/100 par contre, elle s’affiche toujours et elle doit
étre raccordée comme indiqué au paragraphe RESTART_FBK.

Parametres

Type de sorties:

Il existe un choix entre 2 différents types de sortie:

e Simple
e Double

En utilisant un module UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 ou UG 6912.04/100 l'opérateur peut choisir parmi
plusieurs configurations:

1. Quatre SINGLE OSSD function block (sortie simple)

2. Deux SINGLE OSSD function block (sortie double)

3. Deux SINGLE OSSD function block (sortie simple)
+ un SINGLE OSSD function block (sortie double)

A\ En utilisant 'OSSD a canaux simples pour maintenir les exigences du Niveau d’intégrité de sdreté
(Safety Integrity Level) “SIL 3", les sorties OSSD doivent étre indépendantes.

A\ Les pannes pour cause commune entre les sorties OSSD doivent étre exclues par 'installation appropriée
des cables (par ex., chemins de cables distincts).

Input 1/P17

1> In 1

1
eSWITCH

o

FBK_RST4/P8

FBK_RST3/P7

Exemple de projet: 2 bloc de sortie simple + 1 bloc de sortie double
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Parameétres

Les configurations possibles de UG 6911.12/080, UG 6916.12/080 et UG 6912.04/100 (2 ou 4 OSSD) sont
illustrées ci-aprés:

PWR PWR

(#1)

(w2} (p2) (1) (H2)

e e s ot s B iy e e

33
Nm
R

Configuration des sorties a 2 canaux doubles Configuration des sorties a 4 canaux simples
(catégorie de sécurité SIL3 / PL €) (catégorie de sécurité SIL3 / PL €)

Réinitialisation MANUEL.:

Cette fonction permet d’activer le demande de réinitialisation apres toute chute de signal sur I'enrée In. Dans le
cas contraire, I'activation de la sortie suit directement les conditions de I'entrée In.

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction de 0
a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

MANUAL MONITORED

RESET e RESET

088D —m 0SsD

5s > t1 > 250ms
t=250ms t2 = 250ms

Activer Status:
Si elle est cochée permet I'utilisation de I'état actuel de 'OSSD dans le schéma.

Controle des temps K externe:

Cette fonction permet de configurer le délai dans lequel surveiller le signal de feedback externe (par rapport
a la condition de la sortie). Lorsque la sortie OUTPUT est au niveau élevé (TRUE), le signal de FBK doit étre
au niveau bas (FALSE) et vice-versa dans le temps défini. Dans le cas contraire, la sortie OUTPUT se place
au niveau bas (FALSE) er le défaut est signalé sur le module UG 6911.10 par un clignotement de la CLEAR
correspondant a I'ISSD en défaut.

SORTIE FBK ERREUR LED CLEAR UG 6911.10, UG 6911.12/080
1 0 0 0
0 1 1 Clignotant
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DOLD &

Parameétres

Sortie erreur:

Cette fonction permet d’activer la sortie ERROR OUT. Cette sortie de place au niveau élevé (TRUE), quand
un défaut est détecté par le signal de FBK externe. Le signal Error Out est réinitialisé si 'un des événements

suivants se produit
1. Exticion puis rallumage du systéme.

2. Activation de l'opérateur RESET UG 6911

0SSD
—
=
o
FBK | |
] I
- |
i i
It fbk !
ERROR QUT

Exemple de RELAY avec signal de Feedback correct:
dans ce cas ERROR OUT = FALSE

Rétroaction OSSD déconnectée:

0SSD 0SSsD
FBK FBK 5 :
. t_fok | bk |
I
» r
ERROR OUT ERROR OUT

Ex. de RELAY avec signal de Feedback incorrect:
(temps K externe dépassé)
dans ce cas ERROR OUT = TRUE

Si cette option est sélectionnée, la rétroaction ne doit pas étre connectée.
Si elle n'est pas sélectionnée, la rétroaction doit étre connectée directement a 24 V ou a travers la série de

contacts NC de K1-K2.

Cet parameétre n’est applicable qu’au module UG 6912.04/100 avec version firmware > 0.1.

Aucune impulsion de Test:

Si cette option est sélectionnée, elle désactive le test
de "Voltage-Dip" sur les sorties de sécurité OSSD
(se reporter & "Note Importante sur les Sorties de
sécurité").

A\ La sélection de I'option « Aucune impulsion de

" test » entraine la perte des caractéristiques
de sécurité du bloc fonctionnel OSSD simple-
double (bloc fonctionnel de couleur grise).
En conséquence, le niveau de sécurité « SIL »
sera réduit.

Position de Réinitialisation:

UG 6911.12/080, (FW wvers. > 7.0) et
UG 6916.12/080, (FW vers. > 0.3) permet de
sélectionner le terminal physique du module pour
donner la commande de réinitialisation. Il est
également possible d'utiliser le méme terminal pour
différentes sorties OSSD.

Les pin Feedback/Restart non utilisés peuvent
étre utilisés comme entrées simples dans le
schéma (UG 6911.12/080, (FW vers. > 7.0),
UG 6916.12/080, (FW vers. > 0.3)).

(] Propriids
Frgie-Desile DD
Tye® on Bor
L
- e e,
Rty sabon manweie
"""" pe e rkntalsabon
of| Aovoer Tata
-
| Sl du pe=s K Etine
fuataghe Crimaobe Ttk
o Sarte greur
of| At STEAEDN O test
C e Moget
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Status (SIL 1/ PL c sortie)

La sortie STATUS offre la possibilité de surveiller tout
point du schéma en y connectant I'entrée In, la sortie
Output fournit 24 V DC si In est a 1 (TRUE), vice-
versa 0V DC si In est a 0 (FALSE).

utput

~ | Propriétés
STATUS

Description objet

Parameétres

Description obijet:

Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure

du symbole.

A ATTENTION: La sortie d'état n'atteint que le niveau de sécurité SIL 1/ PL c.

102
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DOLD &

RELAIS (Sortie de sécurité)

Relay Output représente une sortie a relais N.O. Les sorties a relais seront fermées si I'entrée IN est égale a 1

(TRUE), autrement les contacts seront ouverts (FALSE).

Parameétres

Catégorie:

En sélectionnant cette fonction il est possible de choisir parmi 3 différentes catégories de sorties a relais:

Catégorie 1:

Sorties avec relais simple de Catégorie 1

Chaque module UG 6914.04 peut avoir jusqu’a un
maximum de 4 sorties de ce type.

Relay A

Relay &

Caractéristiques:
* Relais internes toujours contrdlés.
* « EDM Feedback externes non utilisés
(sans influence sur le niveau de sécurité).
e La sortie peut étre configurée avec
un restart Manuel ou Automatique.

UGE911.10 UGK914.04/000 ¥ VDC UGE911.10 UG6914.04/000 vDC

! CAT4 CAT1 CAT1 |

EEEE
.38
-

(g]

Ki4

(M)
Exemple d'utilisation avec relais externe

Catégorie 2:

Sorties avec relais simple de Catégorie 2 avec sorties
OTE. Chaque module UG 6914.04 peut avoir jusqu’a
un maximum de 4 sorties de ce type.

OTE:

La sortie OTE (Output Test Equipment) est norma-
lement a 1 (TRUE) sauf en cas d’erreur interne ou
d’anomalie liée aux feedback des contacteurs exter-
nes (FALSE).

Caractéristiques:
¢ Relais internes toujours contrdlés.
e Controle feedback dispositif externe (EDM)

L ki KE1 |- = =~

# | Propriétés

RELAY

Catégorie

Catégorie 1 s |

(] Reinitialisation manuelle

Type de reinitialisation
Manuel s

Activer Status

Bescaptiphide lobies

= K11 |

CAT4 CAT1

Ex. d'utilisation uniquement avec relais externe

» | Propriétés
RELAY
| Catégorie 2 v
o
Réinitialisation manuelie
Type de reinitiaiisation
[ Manug! |+ |

[&] Activer Status
[JActive lecture K externe

Description ce l'objet

* La sortie peut étre configurée avec un restart Manuel ou Automatique. Le contrdle du feedback externe ne peut
pas étre activé avec le restart manuel. Pour contréler le feedback externe, il faut configurer le restart automatique.

Dans ce cas, si I'on veut utiliser le restart manuel, il faut prévoir une logique dédiée
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Sortie Test Equipment

Un OTE (Output Test Equipment) est obligatoire avec les configurations de catégorie 2 parce que
nécessaire pour la signalisation des pannes dangereuses selon la norme EN 13849-1: 2015.

OTE: La sortie OTE (Output Test Equipment) est:

¢ ON pendant le fonctionnement normal

e OFF en cas d'erreur interne ou de panne associée a la rétroaction des contacts externes (OFF). Cela permet
d'informer la logique de la machine afin d'arréter le mouvement dangereux, ou au moins de signaler I'erreur
a l'utilisateur.

et 1 ORI 10T TFIT

et 1 UGS 100 FFIR

bt § RN 28 1S

Comradt the retart button
nat shown in this depwing

Exemple d'utilisation avec RESTART: Automatique (A) ou Manuel (B) Catégorie 2
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Parametres
Catégorie 4:

Sorties avec relais doubles de Catégorie 4. Chaque
module UG 6914.04 peut avoir jusqu’a un maximum
de 2 sorties de ce type. Avec cette sortie, les relais
sont pilotés par paires.

Caractéristiques:

e 2 sorties double canal

¢ Relais internes doubles contréles.

e La sortie peut étre configurée avec
un restart Manuel ou Automatique.

Categorie 4 ¥

FEK RST1/M5

Pour ne pas compromettre le résultat du calcul du PL, les inputs (capteurs ou dispositif de sécurité)
doivent étre de catégorie supérieure ou égale a celle des autres dispositifs de la chaine.

UG6911.10

UG6914.04/000 vDC [7777777777777777777777771.
e fye g
-] |
KI1 i i i
| re
¥ L\ CAT4 'CATA _ CAT4 |
Ki2 i
| FBK]
-
-
n

Exemple d'utilisation uniqguement avec relais interne
et électrovannes contrblées

UG6911.10

UGE914.04/000 VvDC ] 1
e f e g
-] |
K i i }
L e [ e
¥ +LP.&T_“___E&T_“_____%_T:‘___E
KE1|/|-7/ -
Ki2
| FBK]
| |
|}
L]

Exemple d'utilisation avec contacteurs externes avec
feedback
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Parameétres

Réinitialisation MANUEL :

En sélectionnant cette fonction on valide la demande de réinitialisation a la suite d’une chute du signal sur I'entrée
In. Dans le cas contraire, la validation de la sortie suit directement les conditions de I'entrée In.

Le reset peut étre de deux types : Manuel ou Surveillé. En sélectionnant I'option Manuel, seule la transition du signal
de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option Surveillé, c'est la double transition de 0 & 1 et retour & 0 qui est vérifiée.

MANUELLE SURVEILLEE
2
RESET —m80J | RESET —
t - t1 \—
OUTPUT —0 89— QUTPUT
t=250ms Ls > t] > 250ms
2 = 250ms

Activer Status:
En sélectionnant cette fonction on valide la connexion de I'état actuel des sorties a relais a un STATUS.

Active lecture K externe:

En sélectionnant cette fonction on valide la lecture et la vérification des temps de commutation des contacteurs
externes:

e En Catégorie 1 il n'est pas possible de valider le contrdle des contacteurs externes.

e En Catégorie 4 le contrOle des contacteurs externes est toujours validé

Retard K externe (ms):

Sélectionner le retard Maximum admissible introduit par les contacteurs externes. Cette valeur permet de véri-
fier la durée maximale du retard qui se produit entre la commutation des relais internes et la commutation des
contacteurs externes (aussi bien en phase d’activation que de désactivation).

Description de I'objet:

Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie supérieure
du symbole

Sortie erreur:

Cette fonction permet d’activer la sortie ERROR OUT. Cette sortie de place au niveau élevé (TRUE), quand un
défaut est détecté par le signal de FBK externe.

Le signal Error Out est réinitialisé si I'un des événements suivants se produit

1. Exticion puis rallumage du systéme.

2. Activation de I'opérateur RESET UG 6911.

E— RELAY

0ssD
RELAY
FBK FBK FBK
L Lfbk | Mok | tfbk |
— .
ERROR OUT - — ki
ERROR OQUT ERROR OUT

Exemple de RELAY avec signal de Feedback correct: Exemple de RELAY avec signal de Feedback incorrect:
Dans ce cas ERROR OUT = FALSE (temps K externe dépasseé)
Dans ce cas ERROR OUT = FALSE
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Fieldbus Probe

Cet élément permet de visualiser sur le bus de terrain I'état d’'un point du schéma. Ces informations sont donc
transmises sur le bus de champ et sont représentées avec 4 octets (UG 6911.12/080) ou 2 octets (UG 6911.10).

Il est possible d'insérer un maximum de 32 sondes avec UG 6911.12/080 et 16 avec UG 6911.10.

@ Eigenschaften

FIELDBUS PROBE
bit

.86 5.4 % 2 o
LI Eeril LU 1]
514 BRN0S
EE RS R
2322 120188
| BL L BE ISR I
31 30 29 28 27 26 25 2

LFL G FE BE FL BT

& [Jo [Jo

\.
) s

(Voir la description plus détaillée dans le manuel d'utilisation des modules bus de terrain se trouvant également
sur le CD-ROM SAFEMASTER PRO Designer).
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OBJETS ENTREES

E-STOP (arrét d’'urgence)

Le bloc fonctionnel E-STOP vérifie |'état des entrées
Inx d’'un dispositif d’arrét d’urgence. En cas de pres-
sion du bouton d’arrét d’'urgence, la sortie OUTPUT
sera 0 (FALSE). Dans le cas contraire, la sortie sera
1 (TRUE).

Parametres

Type d'entrées:

- Simple NC — Permet la connexion de boutons
d’arrét d'urgence a un contact

- Double NC — Permet la connexion de boutons
d’arrét d'urgence a deux contacts

Réinitialisation MANUEL:

Si ce parameétre est sélectionné, le systeme autorise
la demande de réinitialisation suite & une activation
du bouton d’'arrét d'urgence. Dans le cas contraire,

I'autorisation de la sortie suit directement les conditions des entrées.

—
. R

In 1 —O—=0—

nz.o o

utput

rar

~ | Propriétés
E-5TOP

Type dentrées

| Double NC ' |

Reinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

|Surveillé |
Sorties Test
[No Test « | Entrée 1
[No Test + | Entrée 2
[#] Test au démarrage
Filtre (ms)
; .

=
Simultanéité (ms)
1w [}

L
Autorisation Out Error
Description de I'objet
|

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction de 0

a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

étre utilisée pour la réinitialisation.

Attention: En cas d’autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. EX. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra

CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

E-STOP

N

O

MANUELLE SURVEILLEE
t2
RESET —— A RESET —
t t1
OUTPUT —— | OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms t2 = 250ms

INPUT n

OUTTESTn

SAFEMASTER PRO

CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)

E-5TOP

INPUT n
INPUT (n+1)

OUTTEST (n+1)
OUTTEST n

SAFEMASTER PRO

108
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Parameétres

Sorties Test:

Ce paramétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés au bouton d’arrét
d’urgence (coup de poing).

Ce contrdle supplémentaire permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour
activer cette fonctionnalité, vous devez configurer les signaux de sortie d'essais (parmi ceux disponibles)

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe (bouton d'arrét d'urgence). Ce test
requiert la pression et le relachement du bouton pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et autoriser
la sortie Output. Ce contréle est requis uniguement au démarrage de la machine (allumage du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant du bouton d'arrét d'urgence. Ce filtre est configurable de
3 a 250 ms et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps
de réponse totale du module

Autorisation simultanéité:
S'il est sélectionné, il active le contréle de simultanéité entre les commutations des signaux provenant du bouton
d’'arrét d'urgence

Simultanéité (ms):
Il n'est actif qu’en cas d'autorisation du paramétre précédent. Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut
s'écouler entre les commutations de deux différents signaux provenant du bouton d’'arrét d'urgence.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet |'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique.

Description de I'objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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E-GATE (dispositif pour protecteurs mobiles)

Le bloc fonctionnel E-GATE vérifie I'état des entrées
Inx d’'un dispositif pour protecteurs mobiles ou sortie
de sécurité. Dans le cas ou le protecteur mobile ou la
porte de la sortie de sécurité seraient ouverts, la sortie
OUTPUT sera 0 (FALSE). Dans le cas contraire, la
sortie sera 1 (TRUE)

Parameétres

Type d'entrées:

- Double NC — Permet la connexion des composants
ayant deux contacts NC

- Double NC / NO — Permet la connexion des com-
posants ayant un contact NO et un NC.

Réinitialisation MANUEL

Si ce paramétre est sélectionné, le systéme autorise
la demande de réinitialisation suite a une activation
du protecteur mobile/sortie de sécurité. Dans le cas
contraire, 'autorisation de la sortie suit directement
les conditions des entrées.

I@ %l E-GATE

In 1 —O—O—

utput

rror

Type d'entrées
Double NC

;

[“]Réinitialisation manuelle
Type de réinitialisation
surveillé s

!

Sorties Test
Mo Test « | Entrée 1

Entrée 2

g

No Test s

[#] Test au démarrage
Filtre (ms)
4 -

-
Simultané
Simultaneité (ms)
10N

-
[#]Autorisation Out Error
Description de I'objet

- Contact NO a la borne correspondante a IN1
- Contact NC a la borne correspondante a IN2

Attention: Avec entrée inactive (bloc avec sortie FALSE), connectez:

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction de 0

a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

étre utilisée pour la réinitialisation.

Attention: En cas d'autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. Ex. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra

CONNECTION EXAMPLE (ONE CONTACT)

MANUELLE SURVEILLEE
2 "
E-GATE | g
\ N - a
RESET ) RESET — e INPUT n o
t t1 \— ] E
SUL ™ ouTTEsTn s
OUTPUT OUTPUT - =
L
t1 > 250ms — <<
t=250ms 9
t2 =250ms
CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
E-GATE

Yy 4 o
HE INPUT n &
O Oo——— | INPUT(n+1) &
5
| <
T OUTTEST (p+1) =
L OUTTEST n e
- <
(5]
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Parameétres

Sorties Test:

Ce paramétre de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des
composants. Ce contréle supplémentaire permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les
lignes. Selon les modules utilisés, jusqu'a 8 sorties sont disponibles comme signaux de test (OUT_TEST 1 +
OUT_TEST_8).

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert I'ouverture du
protecteur mobile ou de la porte de la sortie de sécurité pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et
autoriser la sortie Output. Ce contr6le est requis uniquement au démarrage de la machine (mise sous tension
du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant des contacts externes. Ce filtre est configurable de 3 a
250 ms et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de
réponse totale du module.

Autorisation simultanéité:
S'il est sélectionné, il active le contréle de simultanéité entre les commutations des signaux provenant des
contacts externes.

Simultanéité (ms):
Il n'est actif qu’en cas d'autorisation du paramétre précédent. Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut
s'écouler entre les commutations des différents signaux provenant des contacts externes.

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie supérieure
du symbole.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet |'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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SINGLE E-GATE (dispositif pour protecteurs mobiles)

Le bloc fonctionnel SINGLE E-GATE veérifie I'état des S
entrées Inx d'un dispositif pour protecteurs mobiles ou SINGLE E-GATE
sortie de sécurité. Dans le cas ou le protecteur mobile [F]réinttialisation manuelle
i 4 itA ; SINGLE SininalEST
ou la porte de la sortie de sécurité seraient ouverts, la [@ ﬁls.sm Igfggi_ée_?!.t'a“satlon
sortie OUTPUT sera 0 (FALSE). Dans le cas contraire, b -
1 -'-O-_._q-'- I't t
la sortie sera 1 (TRUE). Al ories Test
v' Entrés 1

[#]Test au démarrage

Filtre (ms)

Parameétres z

o

Réinitialisation MANUEL: ] Sortie smeur

Si ce paramétre est sélectionné, le systéme autorise Descrigtion de | objet
la demande de réinitialisation suite a une activation
du protecteur mobile/sortie de sécurité. Dans le cas contraire, 'autorisation de la sortie suit directement les
conditions des entrées

La réinitialisation peut étre de deux types: MANUEL et Surveillée En sélectionnant I'option MANUEL, seule la
transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option Surveillée, c’est la double transaction de 0 a
1 et retour a 0 qui est vérifiée.

Attention: En cas d’autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. Ex. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra
étre utilisée pour la réinitialisation.

MANUELLE SURVEILLEE
t2
RESET ——1 4 RESET —
t 1 ‘ —
OUTPUT — OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms

Sorties Test:

Ce parametre de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des composants.
Ce contrble supplémentaire permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour
activer cette fonctionnalité, vous devez configurer les signaux de sortie d'essais (parmi ceux disponibles).

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert I'ouverture du
protecteur mobile ou de la porte de la sortie de sécurité pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte
et autoriser la sortie Output. Ce contréle est requis uniqguement au démarrage de la machine (allumage du
module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant des contacts externes. Ce filtre est configurable de 3 a
250 ms et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de
réponse totale du module.

Sortie Error:
S'il est sélectionné, un défaut détecté par le bloc fonctionnel est reporté sur cette sortie.

Description objet:
Il permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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LOCK FEEDBACK
Le bloc fonctionnel LOCK FEEDBACK vérifie I'état

~ | Propriétés

verrouillé d'un diqusitif GUAR'_D LOCK _(serrure) o
pour protecteurs mobiles ou sortie de sécurité. Dans Typs drentrées
le cas ou les entrées indiquent que la protection est LOCKFEDRACK dicsstiatingl |
verrouillée la sortie Output sera 1 (TRUE). Dans le cas il
contraire, la sortie sera 0 (FALSE). [ e o AT bl L
Mo Test :_| Entrés 2
Filtre (ms)
>
Parametres =
Type d‘entrées Simultanéité (ms)
: 10 _J

- Simple NC — Permet la connexion des composants
ayant un contact NC
- Double NC — Permet la connexion des composants
ayant deux contacts NC.
- Double NC-NO - Permet la connexion des composants ayant un contact NO et un NC.

Sortie erreur

Description de lobjet

Attention: Avec entrée inactive (interverrouillage déverrouillé, bloc avec sortie FALSE), connectez:
- Contact NO a la borne correspondante a IN1
- Contact NC a la borne correspondante a IN2

Sorties Test:

Ce paramétre de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des composants.
Ce contrble supplémentaire permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Pour
activer cette fonctionnalité, vous devez configurer les signaux de sortie d'essais (parmi ceux disponibles).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant des contacts externes. Ce filtre est configurable de 3 a
250 ms et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de
réponse totale du module.

Autorisation simultanéité:
S'il est sélectionné, il active le contrdle de simultanéité entre les commutations des signaux provenant des con-
tacts externes.

Simultanéité (ms):
Il n'est actif gu’en cas d'autorisation du paramétre précédent. Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut
s'écouler entre les commutations de deux différents signaux provenant des contacts externes.

Autorisation Error Out:
S'il est sélectionné, les rapports d'un défaut détecté par le bloc fonctionnel.

Description objet:
Il permet de saisir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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ENABLE (clé d’activation)

Le bloc fonctionnel ENABLE vérifie I'état des entrées
Inx d’un dispositif a clé. Dans le cas ou la clé ne serait
pas tournée, la sortie OUTPUT sera O (FALSE). Dans
le cas contraire, la sortie sera 1 (TRUE).

Parameétres

Type d'entrées:

- Simple NO — Permet la connexion des composants
ayant un contact NO

- Double NO - Permet la connexion des composants
ayant deux contacts NO.

Réinitialisation MANUEL.:

Si ce paramétre est sélectionné, le systéme autorise
la demande de réinitialisation suite a une activation
de la commande de sécurité. Dans le cas contraire,
I'autorisation de la sortie suit directement les conditions
des entrées.

| ~ | Propriétés
ENABLE

Type d'entrées

Double NO v!

[“]Réinitialisation manuelle

ENABLE

o

PIn 1

Type de réinitialisation

et el g

surveillé |

Saorties Test

|No Test + | Entrée 1
No Test ~ | Entrée 2
[¥] Test au démarrage
Filtre (nls}

|

Simultané
Simuitar_]éité (ms)

10 i

[¥]Autorisation Out Error
Description de l'chjet

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seu-
le la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction

de 0 a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

Attention: En cas d'autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. Ex. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra
étre utilisée pour la réinitialisation.

COMNMNECTION EXAMPLE (ONE CONTALT)
MANUELLE SURVEILLEE
t2 .
ENABLE | o)
N -
RESET A RESET — e INPUT n &=
t vl o\ ] 7
<
<UL ™ outTesTn s
OUTPUT OUTPUT | w
LL
t1 > 250ms — <
= vl
t=250ms t2 = 250ms

CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)

ENABLE
£ 2
o INPUT n e
O Oo———— | INPUT(n+1) o«
&
- <
L OUT TEST (n+1) s
JLIL OUTTESTn o
- <
vy
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Sorties Test:

Ce parameétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des
composants. Ce contréle supplémentaire permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les
lignes. Selon les modules utilisés, jusqu'a 8 sorties sont disponibles comme signaux de test (OUT_TEST_1 +
OUT_TEST_8).

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert I'ouverture et la
fermeture des contacts de la clé "ENABLE" pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et autoriser la
sortie Output. Ce contr6le est requis uniguement au démarrage de la machine (mise sous tension du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant des contacts externes. Ce filtre est configurable de 3 a
250 ms et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de
réponse totale du module.

Autorisation simultanéité:
S'il est sélectionné, il active le contréle de simultanéité entre les commutations des signaux provenant des con-
tacts externes.

Simultanéité (ms):
Il n’est actif qu’en cas d’autorisation du parameétre précédent. Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut
s’écouler entre les commutations de deux différents signaux provenant des contacts externes.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet l'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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ESPE (BWS Lichtschranke / Sicherheits-Laserscanner)

Le bloc fonctionnel ESPE vérifie I'état des entrées ~) Propriétés
Inx d’'une barriere optoélectronique de sécurité (ou ESPE

laser scanner). Dans le cas ou la zone protégée par
la barriere serait interrompue (sorties de la barriere
FALSE), la sortie OUTPUT sera 0 (FALSE). Dans le
cas contraire, zone libre et sorties a 1 (TRUE), la sortie

[“]Réinitialisation manuelle
Type de réinitialisation

surveillé « |

[v]Test au démarrage

OUTPUT sera 1 (TRUE). Filtre (ms)
= I
simultanéité (ms)
10
Parameétres o
[¥]Autorisation Out Error
Réinitialisation MANUEL : Description de Fobjet

Si ce parameétre est sélectionné, le systéme autorise
la emande de réinitialisation suite a une activation
de la commande de sécurité. Dans le cas contraire,
I'autorisation de la sortie suit directement les conditions des entrées.

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction de 0
a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

Attention: En cas d’autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. Ex. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra
étre utilisée pour la réinitialisation.

MANUELLE SURVEILLEE
t2 COMMNECTICN EX&MPLE
By L‘_I | g
RESET ——1J % RESET — o [ | a
— - 0 &
t t1 \— | =
- ] s
QUTPUT OUTPUT b=t [ [MPT &
O5302 || mPuT ey
t = 250ms t1 > 250ms s
t2 = 250ms

Les signaux OUT TEST ne peuvent pas étre utilisés en cas d’'ESPE a sortie statique de sécurité car le contrble
est réalisé par 'ESPE elle-méme.

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, il autorise le test au démarrage de la barriere de sécurité. Ce test requiert I'occupation et
le dégagement de la zone protégée par la barriére pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et
autoriser la sortie Output. Ce contrdle est requis uniqguement au démarrage de la machine (mise sous tension
du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant de la barriere de sécurité. Ce filtre est configurable de 3 a
250 ms et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de
réponse totale du module.

Simultanéité (ms)
Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut s’écouler entre les commutations de deux différents signaux
provenant de la barriére.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet I'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique.

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant.
Ce texte s’affichera dans la partie supérieure du symbole.
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FOOTSWITCH ( SicherheitsfuRschalter)

Le bloc fonctionnel FOOTSWITCH veérifie I'état des
entrées Inx d’'un dispositif a pédale de sécurité. Dans
le cas ou la pédale ne serait pas enfoncée, la sortie
OUTPUT sera 0 (FALSE).

Dans le cas contraire, la sortie sera 1 (TRUE).

Parameétres

Type d'entrées:

- Simple NC — Permet la connexion de pédales ayant
un contact NCt

- Simple NO — Permet la connexion de pédales ayant
un contact NO

- Double NC — Permet la connexion de pédales ayant
deux contacts NC

- Double NC/NO — Permet la connexion de pédales
ayant un contact NO et un NC.

Réinitialisation MANUEL:

~ | Propriétés
FOOTSWITCH

Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

|Surveillé v]

Sorties Test
[No Test « | Entrée 1

|No Test « | Entrée 2

[¥] Test au démarrage

Filtre (ms)
3 1
d
Simultane
Simultanéité (ms)

10 L]

Description de objet

Si ce paramétre est sélectionné, le systeme autorise la demande de réinitialisation suite a une activation de la
commande. Dans le cas contraire, I'autorisation de la sortie suit directement les conditions des entrées.

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction de 0

a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

étre utilisée pour la réinitialisation.

Attention: En cas d’autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. Ex. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra

COMNNECTION EXAMPLE (ONE CONTALT)
MANUELLE SURVEILLEE
2 FOOTSWITCH
] ©
: N L &
RESET —1 % RESET — e INPUT n -
t t1 \— 5
<
b OUT TEST n s
OUTPUT —— OUTPUT - =
[Ny
t1 > 250ms — <
t=250ms _ 9
t2 =250ms
CONNECTION EXAMPLE (TWO CONTACTS)
FOOTSWITCH
S - e
e INPUT n &«
o Oo————— | INPUT(n+1) o
s
- <
e OUT TEST (n+1) s
LML OUTTEST n e
- <
[s]
117
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Parameétres

Sorties Test:

Ce parameétre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés aux contacts des
composants. Ce contréle supplémentaire permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les
lignes. Selon les modules utilisés, jusqu'a 8 sorties sont disponibles comme signaux de test (OUT_TEST_1 +
OUT_TEST_8).

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert I'appui sur la pédale
de sécurité et son relachement pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et autoriser la sortie Output.
Ce contrdle est requis uniguement au démarrage de la machine (mise sous tension du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant des contacts externes. Ce filtre est configurable de 3 a
250 ms et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de
réponse totale du module.

Autorisation simultanéité:
S'il est sélectionné, il active le contrle de simultanéité entre les commutations des signaux provenant des
contacts externes.

Simultanéité (ms)
Il n'est actif qu’en cas d’autorisation du paramétre précédent. Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut
s’écouler entre les commutations de deux différents signaux provenant des contacts externes.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet l'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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MOD-SEL (sélecteur de sécurité)

Le bloc fonctionnel MOD-SEL vérifie I'état des entrées () Propriétés
In x provenant d'un sélecteur de mode (jusqu'a 4 MOD-SEL
entrées). Dans le cas ou une seule des entrées serait i e
a1l (TRUE), la sortie correspondante sera a 1 (TRUE). — e cuadfuple. ¥
Dans les cas restants, a savoir toutes les entrées a 0 b o
(FALSE) ou plus d’une entrée a 1 (TRUE), toutes les e TEPSIIE G L
sorties seront a 0 (FALSE) . EE % */E ral |
e 1000
[] Sartie erreur
Paramétres

Type d'entrées:
- Sélecteur double — Permet la connexion de sélecteur de
mode a deux voies.
- Sélecteur triple — Permet la connexion de sélecteur de mode a trois voies.
- Sélecteur quadruple — Permet la connexion de sélecteur de mode a quatre voies.

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant du sélecteur de mode. Ce filtre est configurable de 3 a
250 ms et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de
réponse totale du module.

Simultanéité (ms):
Il est toujours actif. Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut s’écouler entre les commutations des diffé-
rents signaux provenant des contacts externes du dispositif.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet I'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique.

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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PHOTOCELL (photocellule de sécurité)

Le bloc fonctionnel PHOTOCELL vérifie I'état de ~) Propriétés
'entrée In d’'une cellule optoélectronique de sécurité PHOTOCELL
non autocontrélée. [ Réinitialisation manuelle
Dans le cas ou le rayon provenant de la photocellule Qnomcm Type de réinitialisation
serait interrompu (sortie photocellule FALSE), la sortie surveillé v |
OUTPUT sera 0 (FALSE). Dans le cas contraire, rayon -l i - Biriry
I(IITD};GUES)_SortIe a 1 (TRUE), la sortie OUTPUT sera 1 Reset : No Test + | Entrée 1
[#] Test au demarrage
Filtre (rrls}
Paramétres H

Autorisation Out Error

Réinitialisation MANUEL:

Si ce parametre est sélectionné, le systeme autorise la Description de I'objet
demande de réinitialisation suite a une activation de la |
photocellule de sécurité. Dans le cas contraire, I'auto-
risation de la sortie suit directement les conditions des
entrées.

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction de 0
a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

Attention: En cas d’autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. EX. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra
étre utilisée pour la réinitialisation.

Un signal de sortie est nécessaire et peut étre choisi parmi les 4 possibles sorties de test 1 — 4.

Em
=}

Le temp de réponse de la photocellule doit étre > 2 ms et < 20 ms.
MANUELLE SURVEILLEE CONNECTION EXAMPLE
t2
=
- IS I (@]
. 8 E
RESET —— A RESET — 5 ] o
[ t1 \— T — e
o %]
M <
OUTPUT — OUTPUT out || weutn 2
TEST (TX), OUT TEST n '?4:"
— (%]
tl > 250ms
t=250ms t2 = 250ms

Sorties Test:
Il permet de sélectionner la sortie de test qui devra étre connectée a I'entrée de TEST de la photocellule. Ce

contrdle permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Selon les modules utilisés,
jusqu'a 8 sorties sont disponibles comme signaux de test (OUT_TEST 1+ OUT_TEST _8).

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert l'interruption du
rayon de la photocellule de sécurité pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et autoriser la sortie
Output. Ce contrble est requis uniquement au démarrage de la machine (mise sous tension du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant des contacts externes. Ce filtre est configurable de 3 a
250 ms et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de
réponse totale du module.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet l'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie supérieure

du symbole.
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TWO-HAND (commande bimanuel)

Le bloc fonctionnel TWO-HAND vérifie I'état des ~) Propriétés
entrées Inx d’'un dispositif de commande a deux mains. TWO-HAND
En cas de pression simultanée (avant 500ms maxi) Type dentrées
des deux boutons, la sortie OUTPUT sera 1 (TRUE) %Two—mun
et cet état durera jusqu’au relachement des boutons. B 1o 1 Sorties Test
: : Peln2 [
Dans le cas contraire, la sortie sera 0 (FALSE) - No Test v Entrée 1
[>In4 "~ -t e el oE 5.
[No Test v | Entrée 2
No Test « | Entrée 3
Paramétres (No Test ] Enirée4

, p [#] Test au démarrage
Type d'entrées: =

- Double NO — Permet la connexion de commandes 3
bimanuels constituées d'un contact NO pour chacun 'J_ o
des deux boutons [#] Autorisation Qut Error
- Double NO-NC - Permet la connexion de
commandes bimanuels constituées d’'un double
contact NO/NC pour chacun des deux boutons

Description de l'cbjet

Attention: Avec entrée inactive (bloc avec sortie FALSE), connectez:
- Contact NO a la borne correspondante a IN1
- Contact NC a la borne correspondante a IN2

Sorties Test:

Ce parametre permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre envoyés a la commande
bimanuel. Ce contrbéle supplémentaire permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les li-
gnes. Selon les modules utilisés, jusqu'a 8 sorties sont disponibles comme signaux de test (OUT_TEST_1 +
OUT_TEST_8).

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe (commande bimanuel). Ce test
requiert le relachement des deux boutons avant leur pression (dans le délai de simultanéité maxi de 500 ms) pour
exécuter une vérification fonctionnelle complete et autoriser la sortie Output. Ce contrdle est requis uniguement
au démarrage de la machine (mise sous tension du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant de la commande bimanuel. Ce filtre est configurable de 3
a 250 ms et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps
de réponse totale du module.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet |'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique.

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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SENSOR
Le bloc fonctionnel SENSOR vérifie I'état de I'entrée In ~ ) Propriétés
d’un capteur (non de sécurité). Dans le cas ou le rayon SENSOR
provenant du capteur serait intercepté (sortie capteur [Z]Réinitialisation manuelle
FALSE), la sortie OUTPUT sera 0 (FALSE). Dans le Type de réinitialisation
cas contraire, rayon libre et sortie a 1 (TRUE), la sortie vt || SUrveillé s |
OUTPUT sera 1 (TRUE).. = ¥ T
DR v | Entrée1
[#]Test au démarrage
Filtre (ms)
Paramétres =
Réinitialisation MANUEL: [V]Autorisation Out Error
Si ce parametre est sélectionne, le systeme autorise la Description de l'objet
demande de réinitialisation suite a une activation de la |
commande. Dans le cas contraire, I'autorisation de la

sortie suit directement les conditions des entrées

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’'est la double transaction de 0
a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

Attention: En cas d’autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. Ex. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra

étre utilisée pour la réinitialisation..

MANUELLE SURVEILLEE
t2
RESET —1] 4 RESET —
t t \—
OUTPUT — OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms
t2 =250ms

Sorties Test:

Il permet de sélectionner le signal de sortie de test qui devra étre envoyé au capteur. Ce contrdle supplémentaire
permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Selon les modules utilisés, jusqu'a 8
sorties sont disponibles comme signaux de test (OUT_TEST 1 + OUT_TEST_8).

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, il autorise le test au démarrage du capteur. Ce test requiert 'occupation et le dégagement
de la zone protégée par le capteur pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et autoriser la sortie
Output. Ce contréle est requis uniguement au démarrage de la machine (mise sous tension du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant par le capteur. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms et
il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse
totale du module.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet I'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique.

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s'affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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S-MAT (tapis de sécurité)

Le bloc fonctionnel S-MAT vérifie I'état des entrées ~) Propriétés

Inx d’un tapis de sécurité. Dans le cas ou le tapis ne S-MAT

serait pas piétiné, la sortie OUTPUT sera 0 (FALSE). []Réinitialisation manuelle
Dans le cas contraire, tapis libre, la sortie OUTPUT
sera 1 (TRUE).

Type de réinitialisation

ISurveiIIé v_l

utpuk

Sorties Test

|No Test « | Entrée 1

ror

No Test | Entrée 2

[¥] Test au démarrage
Parametres Filtre (ms)
Réinitialisation MANUEL: =
Si ce parameétre est sélectionné, le systéeme autorise [¥] Autorisation Out Error
la demande de réinitialisation suite a une activation du Description de l'objet

tapis de s_écurité_. Dans le cas contrai_re, I'autorisation
de la sortie suit directement les conditions des entrées

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seu-
le la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction
de 0 a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

Attention: En cas d'autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. Ex. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra
étre utilisée pour la réinitialisation.

Lutilisation de deux sorties de test est obligatoire. Chaque sortie OUT TEST utilisée par une S-MAT ne
peut plus étre utilisée par un autre objet (la connexion en paralléle de 2 entrées n’est pas possible).

Le bloc fonctionnel S-MAT n’est pas utilisable avec des composants a 2 fils et résistance de terminaison.

MANUELLE SURVEILLEE CONNECTION EXAMPLE
2
______ A
- ! . [ = Q
B . ] INPUT n x
RESET —1 RESET ' s-MATg\ | | o
N — o | \— e i
i o INPUT (n+1) o
L I <
OUTPUT — | outrrUr 1] Lbeee——- S
A OUT TEST (n+1) E
ot
OUTTEST n n
t = 250ms t1 > 250ms
t2 =250ms

Sorties Test:

Il permet de sélectionner le signal de sortie de test qui devra étre envoyé au contact du tapis. Ce contréle permet
de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Selon les modules utilisés, jusqu'a 8 sorties
sont disponibles comme signaux de test (OUT_TEST 1 + OUT_TEST_8).

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert la marche sur le tapis
de sécurité et sa libération pour exécuter une vérification fonctionnelle compléete et autoriser la sortie Output. Ce
contrdle est requis uniqguement au démarrage de la machine (mise sous tension du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant des contacts externes. Ce filtre est configurable de 3 a
250 ms et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de
réponse totale du module.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet I'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique.

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure

du symbole.
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SWITCH (interrupteur)

Le bloc fonctionnel SWITCH vérifie I'état de I'entrée
In d’'un bouton ou d’un interrupteur (non de sécurité).
Dans le cas ou le bouton ne serait pas enfoncé, la
sortie OUTPUT sera 1 (TRUE). Dans le cas contraire,
la sortie OUTPUT sera 0 (FALSE).

Parameétres

Réinitialisation MANUEL:
Si ce paramétre est sélectionné, le systéme autorise
la demande de réinitialisation suite a une activation

~ | Propriétés
SWITCH
Réinitialisation manuelle
Type de réinitialisation
| surveillé « |

Sarties Test

[No Test v | Entrée 1
[¥] Test au démarrage
Filtre (m_s}

"

[¥] Autorisation Out Error
Description de l'objet

de la comman_de: Dans le cas contra_ir_e, I'autorisation
de la sortie suit directement les conditions de I'entrée.

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction de 0
a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

Attention: En cas d’autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celle utilisée par le bloc
fonctionnel doit étre prise. Ex. si I'entrée 1 est utilisée pour le bloc fonctionnel, I'entrée 2 devra étre utilisée
pour la réinitialisation.

MANUELLE SURVEILLEE
12
RESET e 4 RESET —
t t1 ‘ —
OUTPUT ——d OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms _
t2 =250ms

Sorties Test:

Il permet de sélectionner le signal de sortie de test qui devra étre envoyé au SWITCH. Ce contrble supplémen-
taire permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Selon les modules utilisés,
jusqu'a 8 sorties sont disponibles comme signaux de test (OUT_TEST_1 + OUT_TEST_8).

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, il autorise le test au démarrage du composant externe. Ce test requiert I'ouverture du con-
tact de l'interrupteur avant sa fermeture pour exécuter une vérification fonctionnelle compléte et autoriser la
sortie Output. Ce contr6le est requis uniguement au démarrage de la machine (mise sous tension du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant de l'interrupteur. Ce filtre est configurable de 3 & 250 ms
et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse
totale du module.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet |'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique.

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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ENABLING GRIP SWITCH

Le bloc fonctionnel ENABLING GRIP SWITCH controle a
ses entrées Inx I'état d'une poignée de validation. Si la poig-
née n'est pas tenue (position 1) ou si elle est crispée (tenue
trop fortement: position 3) la sortie OUTPUT est a 0 (FAL-
SE). Si elle est maintenue dans sa position centrale (positi-
on 2), la sortie est a 1 (TRUE).

Voir tableau a la fin de cette page.

i‘- ENABLING
GRIP SWITCH

D>Inl [ o
In2 0\\\

o
In2

Resgt=—O— 09—

Remarque: Le bloc fonction ENABLING GRIP requiert
une version firmware minimale des modules selon le
tableau ci-dessous:

utp

rror

UG 6911 | UG 6916 |UG 6913.08/UG 6913.16|UG 6913.12
1.0 0.4 0.4 0.4 0.0
Parameétres

Type d'entrées:

- Double NO: : Poignée a 2 contacts NO

- Double NO + 1 NC: Poignée a 2 contacts NO et un
contact NC

Réinitialisation MANUEL.:

Avec cette option, une réinitialisation MANUEL sera
demandée apres chaque actionnement de la poignée. Sans
elle, la réinitialisation se fera automatiquement, c. a d. que
la sortie Output suit directement I'état des entrées In de la
poignée.

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et
"surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seule la

~ | Propriétés
ENABLING GRIP SWITCH

Type d'entrées
|Double NO + INC v |

Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

Surveillé v]

i

Sorties Test

Mo Test s | Entrée 1

Mo Test s | Entrée 2

HiA

| MNo Test s | Entrée 3

[JTest au démarrage
Filtre (ms)
; t

-
Simultanéité (ms)

200 |}
-

Autorisation Error Qut

Maode Select

Mode 1 s

1 2 3

-

Description de I'objet

transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction de 0 a

1 et retour a 0 qui est vérifiée.

étre utilisée pour la réinitialisation.

Attention: En cas d’autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. Ex. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra

MANUELLE SURVEILLEE
)
RESET —— RESET
OUTPUT OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms
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Parameétres

Sorties Test:

Permet de sélectionner les signaux de sortie de test qui devront étre relié aux contacts de la poignée de validati-
on. Ce contrdle supplémentaire permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Selon
les modules utilisés, jusqu'a 8 sorties sont disponibles comme signaux de test (OUT_TEST_1 + OUT_TEST_8).

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, le fonctionnement de la poignée de validation devra étre contr6lé au démarrage du systeme.
Ce test requiert I'actionnement et le relachement de la poignée pour exécuter une vérification fonctionnelle
compléete et autoriser la sortie Output. Ce contr6le est requis uniquement au démarrage de la machine (mise
sous tension du module).

Simultanéité (ms):
Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut s’écouler entre les commutations des différents signaux
provenant des contacts externes.

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant de l'interrupteur. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms
et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse
totale du module.s

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet l'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure
du symbole.

Tableau Mode 1 (2 NO + 1 NC)

Mode Select POSITION 1: Poignée complétement relachée
Mode 1 2 POSITION 2: Poignée tenue dans sa position centrale
1 ? 3 POSITION 3: Crispation (tenue a font)
Position
Entrées 1 2 3
In1 0 1 0
In 2 0 1 0
(nur mit 2 NO+1 NC) In 3 1 1 0
Sortie 0 1 0
Tableau Mode 2 (2 NO + 1 NC)
SRSy e POSITION 1: Poignée complétement relachée
[Mode 2387 POSITION 2: Poignée tenue dans sa position centrale
1 ? 3 POSITION 3: Crispation (tenue a font)
Position
Entrées 1 2 3
In1 0 1 0
In 2 0 1 0
(unig. avec 2NO+1NC) In 3 1 0 0
Sortie 0 1 0
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TESTABLE SAFETY DEVICE

Le bloc fonctionnel TESTABLE SAFETY DEVICE
contrble a ses entrées In x I'état d'un capteur de
sécurité simple o double a contacts NO ou NC.

Parameétres

Type d'entrées:
- L'interprétation des différents types de capteur se
fait selon les tableaux suivants:

Réinitialisation MANUEL :

Avec cette option, une réinitialisation MANUEL sera
demandée aprés chaque actionnement du capteur.
Sans elle, la réinitialisation se fera automatiqguement,
c. a d. que la sortie Output suit directement I'état des
entrées In.

TESTABLE SAFETY

utp

ror

» | Propriétés
TESTABLE SAFETY DEVICE

Type d'entrées

Double NC ||

Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

Surveillé v |

Sorties Test
NET_E_S;T| Entrée 1
No Test | Entrée 2

[#] Test au démarrage

Filtre (ms)

3 .

)

Simultané

Simultanéité (ms)

P |

-

Autorisation Error Out

Description de l'objet

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction de 0

a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

(Simple NC) (Simple NO)
In1 Sortie In1 Sortie
TESTABLE SAFETY TESTABLE SAFETY
0 0 0 0
Output
1 1 1 1
(Double NC)
In1 In 2 Sortie Erreur de simultanéité
TESTABLE SAFETY 0 0 0 i
0 1 0 X
1 0 0 X
1 1 1 -
In1 In 2 Sortie Erreur de simultanéité
0 0 0 X
0 1 0 -
1 0 1 -
1 1 0 X

Erreur de simultanéité = la durée maxi entre les commutations des différents contacts est dépassée

étre utilisée pour la réinitialisation.

Attention: En cas d’autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. EX. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra
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Parameétres
MANUELLE SURVEILLEE
t2
RESET — 1 RESET
t t1 ‘ [
QUTPUT — OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms t2 = 250ms

Sorties Test:

Permet de sélectionner les sighaux de sortie de test qui devront étre relié aux contacts. Ce contréle supplémentaire
permet de relever et de gérer les éventuels courts-circuits entre les lignes. Selon les modules utilisés, jusqu'a 8
sorties sont disponibles comme signaux de test (OUT_TEST 1 + OUT_TEST_8).

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, le fonctionnement du capteur de sécurité devra étre contrdlé au démarrage du systeme. Ce
test requiert I'activation et la désactivation du dispositif pour exécuter une vérification fonctionnelle complete et
autoriser la sortie Output. Ce contrdle est requis uniqguement au démarrage de la machine (mise sous tension
du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant de l'interrupteur. Ce filtre est configurable de 3 & 250 ms
et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse
totale du module

Aktivierung der Simultanéité:
S'il est sélectionné, il active le contréle de simultanéité entre les commutations des signaux provenant des
contacts externes.

Simultanéité (ms):
Il n'est actif qu’en cas d'autorisation du parameétre précédent. Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut
s’écouler entre les commutations des différents signaux provenant des contacts externes.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet |'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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SOLID STATE DEVICE

Le bloc fonctionnel SOLID STATE DEVICE contrble ~ Propriétés
a ses entrées In x I'état d'un élément de sécurité a SOLID STATE DEVICE
sorties statiques. Si les 2 sorties ont un potentiel de 7 Réinitialisation manustis
24 V DC, la sortie OUTPUT est a 1 (TRUE), sinon, o Type ds réinitiskisation
elle est & 0 (FALSE). Q Survelé = |
;:: 5 | Test mu démmarrage
e Filtre (ms

Parameétres

Réinitialisation MANUEL :

Avec cette option, une réinitialisation MANUEL sera

demandée aprés chaque activation des entrées In x.

Sans cette option, la réinitialisation se fera automa-

tiquement, c. a d. que la sortie Output suit directement I'état des entrées In x.

La réinitialisation peut étre de deux types: "MANUEL" et "surveillée" En sélectionnant I'option "MANUEL", seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En sélectionnant I'option "surveillée", c’est la double transaction de 0
a 1 et retour a 0 qui est vérifiée.

Attention: En cas d'autorisation de la réinitialisation, I'entrée consécutive a celles utilisées par le bloc
fonctionnel doit étre prise. Ex. si les entrées 1 et 2 sont utilisées pour le bloc fonctionnel, I'entrée 3 devra
étre utilisée pour la réinitialisation.

MANUELLE SURVEILLEE
t2
RESET —J RESET —_
t t1 ‘ —
OUTPUT ———rd OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms
t2 =250ms

Test au démarrage:

S'il est sélectionné, le fonctionnement du capteur de sécurité devra étre contrélé au démarrage du systeme. Ce
test requiert I'activation et la désactivation du dispositif pour exécuter une vérification fonctionnelle complete et
autoriser la sortie Output. Ce contrdle est requis uniqguement au démarrage de la machine (mise sous tension
du module).

Filtre (ms):

Il permet d'effectuer le filtrage des signaux provenant de l'interrupteur. Ce filtre est configurable de 3 a 250 ms
et il élimine les rebonds éventuels sur les contacts. La durée de ce filtre influe sur le calcul du temps de réponse
totale du module.

Simultanéité (ms):
Il n'est actif qu’en cas d’autorisation du paramétre précédent. Il détermine le temps maximum (en ms) qui peut
s’écouler entre les commutations des différents signaux provenant des contacts externes.

Autorisation Error Out:
Cette sortie permet l'utilisation de I'état d'erreur de cet objet dans le schéma électrique

Description objet:
Il permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure
du symbole.
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FIELDBUS INPUT

Permet la réception de I'état d'une entrée non sécuri- ~) Propriétés
taire décentralisée par un bus de terrain. FIELDBUS INPUT

bit
Il est possible d’insérer un maximum de 32 entrées SR e 0, & gk b

virtuelles avec UG 6911.12/080 (FW > 2.0) ou 8
avec UG 6911.10 ou (FW > 2.0). T —
Pour chacune d’elles il faut sélectionner le bit sur |
lequel intervenir pour modifier son état.

Sur le bus de champ les états sont représentés avec
4 octets avec UG 6911.12/080 et 1 octet avec

UG 6911.10.

(Voir la description plus détaillée dans le manuel d'utilisation des modules bus de terrain se trouvant également
sur le CD-ROM SAFEMASTER PRO Designer).

Parameétres

Description objet:
Permet de définir un texte descriptif de la fonction du composant. Ce texte s’affichera dans la partie supérieure
du symbole

LLO, LL1

Ces éléments permettent d’activer un niveau logique &) Bgenschat
prédéfini a I'entrée d’'un composant.

LLO — niveau logique 0
LL1 — niveau logique 1

e
fase

A ATTENTION: LLO et LL1 ne peuvent pas étre utilisés pour invalider les opérateurs logiques
(AND, OR, XOR etc.) du schéma.
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NETWORK IN
Le bloc fonctionnel NETWORK IN réalise linterface S AT
d'entrée d'une connexion Network, en générant en @T”:‘e‘es
sortie OUT un LL1 quand la ligne est haute, sinon un 7 i L t‘_c_
LLO. NETWORK_IN S
[>1n 1 St Fittre (ms)
[>in 2 = .
i Y, Description de |'objet
Paramétres

Type d'entrées:
- Simple: Permet la connexion des sorties de signalisation d'un module UG 6911 supplémentaire
- Double: Permet la liaison des sorties OSSD d'un module UG 6911 supplémentaire

Filtre (ms):

Permet le filtrage des signaux provenant d'un module UG6911 supplémentaire. Ce filtre peut étre configuré de 3
a 250 ms. La durée de ce filtre impacte le calcul du temps de réponse total du module.

Cette entrée ne peut étre appliquée au module UG 6911. Elle doit étre appliquée lors de la connexion des sorties
d’'un module UG6911 aux entrées d'un second module UG 6911, ou en association avec I'opérateur NETWORK.

Cette entrée peut uniquement étre attribuée au module de base MSC-CB.

Elle doit étre utilisée si les sorties OSSD d’'un systeme Safemaster Pro sont reliées aux entrées d'un sys-
teme Safemaster Pro en aval ou a I'opérateur NETWORK
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BLOCS FONCTIONNELS TYPE CONTROLE VITESSE

A\ Une erreur ou dysfonctionnement résultant du codeur/proximity externe ou ses liens n'implique pas néces-
~ sairement un changement de statut a I'état de sécurité de la sortie (OUT (Ex. "ZERO") du bloc de fonction.

A\ Pannes ou des dysfonctionnements du codeur/détecteur de proximity ou le cablage sont ensuite reconnus
~ par le module, gérés et signalés via le bit de diagnostic sur chaque bloc de fonction (SORTIE_ERREUR).

A\ Pour maintenir la sécurité le bit de diagnostic doit étre utilisé dans le programme de configuration créé
“ par l'utilisateur pour provoquer une possible désactivation des sorties lorsque I'axe est en fonctionnement.
En I'absence d’anomalies externes de codeur/proximity le bit ERROR_OUT sera égale a 0 (zér0).

Liegt eines der folgenden Probleme vor, so ist das error_out-Bit gleich 1:

- Manque encodeur ou proximity

- Erreur de congruence entre les signaux de fréquence de codeur/proximity

- Erreur dans I'absence d’un ou plusieurs connexions de codeur/proximity

- Erreur absence alimentation de codeur (uniguement pour modele avec alimentation externe TTL)

- Erreur de phase entre des signaux provenant du codeur ou une erreur duty cicle d'une seule phase

@ Propriétés

STAND STILL

STAND STILL

.l!

Exemple de bloc fonctionnel de contrble de vitesse avec "Sortie erreur" activé

NOTE SUR LES BLOCS FONCTIONNELS DE TYPE DE CONTROLE DE VITESSE

A partir de la version logicielle SAFEMASTER PRO Designer 1.8.0 les blocs 12000 frowrnimin]
fonctionnels de contréle de la vitesse fournissent un affichage graphique des seuils
configurés.

Un exemple de schéma graphique a 3 seuils est représenté dans la figure de droite.
La ligne continue représente la valeur du seuil tandis que la ligne en pointillés
représente I'hystérésis appliquée
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SPEED CONTROL

Le bloc fonctionnel SPEED CONTROL vérifie la vitesse
d’'un dispositif en générant une sortie 0 (FALSE) quand la
vitesse mesurée dépasse un seuil prédéfini. Dans le cas ou
la vitesse serait inférieure au seuil prédéfini, la sortie sera
1 (TRUE).

Parameétres

Type Axe:
Il définit le type d'axe contr6lé par le dispositif. | sera

Linéaire s'il s’agit d'une translation et Rotatif s'il s’agit d'un
mouvement autour d’'un axe.

Type capteur:
Dans le cas ou le choix du paramétre précédent serait

Linéaire, le Type Capteur définit le type de capteur raccordé
aux entrées du module. Il peut étre Rotatif (ex. Codeur sur
crémaillere) ou Linéaire (ex.Ligne optique). Ce choix permet
de définir les paramétres suivants.

Dispositif de mesure:

Il définit le type de capteur/s utilisé/s. Les choix possibles
sont

* Encoder

* Proximity

Encoder + Proximity

Proximityl + Proximity2

Encoderl + Encoder2

Sin/Cos: désactive le contréle analogique:

(Disponible seulement lorsqu’au moins une entrée Encoder
Sin/Cos) il est possible de désactiver la vérification
analogique sin26 + cos26 en effectuant un contréle simplifié

de fiabilité des signaux de I'encodeur.

B CoaTES,

| @

~ Propriétés
SPEED CONTROL
Type Axe Type Capteur
Rotatif v|  Rotatif
Dispositif de mesure
Encoder + proximity «
[v Activer Direction
Décision Direction

Bidirectionnel

Mombre seuils
Un Seuil =

Choix Proximity
No Proxy -

Mesure
Résolution Codeur (< 10000)

1 [impulsions,/tour]

Vérification
Résolution Proximity (< 100)

i [impulsions,/tour]
Gear Ratio

(1 to 100 step 0,1)

Hystérése (%)
1

Vitesse 1 (< 60000)
1] [tours/min]

Fréguence 1

[Hz] | Mesure Vérification
fu=|0 0
f m=|0 0

Description de I'objet

A\ Lorsque la commande analogique est désactivée, la couverture du diagnostic diminue.

En outre, le niveau de sécurité du projet baisse de: SIL 3 = SIL 2, PL e =PL d.
Veuillez vous reporter au chapitre "Avertissements importants sur la sécurité".
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Parameétres

Validation direction:

En validant ce paramétre on valide la sortie DIR sur le bloc
fonctionnel. Cette sortie sera 1 (TRUE) quand I'axe tourne
dans le sens Antihoraire et O (FALSE) quand I'axe tourne
dans le sens Horaire. (— figure ci-contre).

Décision Direction:

Il définit le sens de rotation pour lequel les seuils définis
sont activés. Les choix possibles sont

e Bidirectionnel

e Horaire

e Antihoraire

Dans le cas ou l'on aurait sélectionné Bidirectionnel, la
détection du dépassement du seuil défini a lieu soit que I'axe tourne dans le sens horaire soit qu'’il tourne dans
le sens antihoraire

En sélectionnant Horaire ou Antihoraire, la détection n’a lieu que lorsque I'axe tourne dans le sens sélecti-
onneé.

Configuration 2 seuils Configuration 8 seuils
In, Nombre seuils Ing In, In, Nombre seuils
0 Vitesse 1 0 0 0 Vitesse 1
1 Vitesse 2 0 0 1 Vitesse 2
0 1 0 Vitesse 3
Configuration 4seuils 0 1 1 Vitesse 4
In, In, Nombre seuils 1 0 0 Vitesse 5
0 0 Vitesse 1 1 0 1 Vitesse 6
0 1 Vitesse 2 1 1 0 Vitesse 7
1 0 Vitesse 3 1 1 1 Vitesse 8
1 1 Vitesse 4

Nombre seuils:

Il permet de saisir le nombre de seuils relatifs a la valeur maximale de vitesse. En modifiant cette valeur,
on augmente/diminue le nombre de seuils pouvant étre saisis d’'un minimum de 1 a un maximum de 8 pour
UG 6911.10 (FW > 4.0 et UG 6917 FW > 2.0) et par plus 4 pour UG 6911.10 (FW < 4.0) ou UG 6911.12/080
ou UG 6917 (FW < 2.0) Dans le cas de seuils supérieurs a 1, les broches d'entrée pour la sélection du seuil
spécifique s’afficheront dans la partie basse du bloc fonctionnel.

Pitch:
Dans le cas ou le choix du Type Axe serait linéaire, ce champ permet de saisir le pas du capteur pour obtenir
une conversion entre les tours du capteur et la distance parcourue

Choix Proximity:

Il permet de choisir le type de capteur de proximité entre PNP, NPN, Normalement ouvert NO ou Normalement
fermé NF et avec 3 ou 4 fils.

(Afin de garantir un Performance Level=Ple utiliser des proximity de type PNP, NO)
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Parameétres

Proximity Interconnectés:

Quand un axe du module UG 6917 est configuré pour une mesure
avec deux proximity, ceux-ci peuvent étre configurés en

mode Interleaved (entrelacé)

En respectant les conditions reportées ci-apres, on atteint un

Performance Levell = PLe E ﬁ

* Les proximity doivent étre installés de maniére a ce que les

signaux enregistrés se superposent | L || |

* Les proximity doivent étre installés de maniére a ce qu’au
moins un soit toujours actif |_| |_| |_|

Mesure:
Saisir dans ce champ le nombre d’'impulsions/tour (en cas de capteur rotatif) ou um/impulsion (en cas de capteur
linéaire) relatives au capteur utilisé.

Vérification:
Saisir dans ce champ le nombre d’impulsions/tour (en cas de capteur rotatif) ou pm/impulsion (en cas de capteur
linéaire) relatives au second capteur utilisé.

Gear Ratio:

Ce paramétre est actif en présence de deux capteurs sur I'axe sélectionné. Il permet de saisir le rapport entre les
deux capteurs. Dans le cas ou les deux capteurs seraient sur le méme organe en mouvement, le rapport sera 1,
autrement il faudra saisir le chiffre relatif au rapport. Ex : présence d’'un codeur et d'un capteur de proximité, ce
dernier étant sur un organe en mouvement qui tourne (en raison d’'un rapport de démultiplication) a une vitesse
deux fois plus grande que celle du codeur. Il faudra donc configurer cette valeur sur 2.

Hystérese (%):
Il représente la valeur de I'hystérese (en pourcentage) en dessous de laquelle la variation de la vitesse est filtrée.
Saisir une valeur différente de 1 pour éviter les commutations continues lors des variations de I'entrée.

Vitesse 1 ... 8:

Saisir dans ce champ la valeur maximale de vitesse au-dela de laquelle la sortie du bloc fonctionnel (OVER)
sera 0 (FALSE). Dans le cas ou la vitesse mesurée serait inférieure a la valeur définie, la sortie (OVER) du bloc
fonctionnel sera 1 (TRUE).

SiUG 6911.10 (FW > 4.0 et UG 6917 FW > 2.0), il est possible d’insérer la valeur avec un chiffre décimal (pas
avec UG 6911.12/080).

Fréquence:
Il indique les valeurs calculées de fréquence maximale fM et fm (déduite de I'hystérése définie). Si la valeur

indiquée est de couleur VERTE, cela signifie que le calcul de la fréquence a donné un résultat positif.
Si la valeur indiquée est de couleur ROUGE, cela signifie qu'il faut varier les paramétres indiqués dans les
formules suivantes:

1. Axe rotatif, capteur rotatif. La fréquence obtenue est:
flHz] = rom [rev / min]
60
2. Axe linéaire, capteur rotatif. La fréquence obtenue est:
flHz] = speed [m / min] x 1000
60 x pitch [mm / rev]

3. Axe linéaire, capteur linéaire. La fréquence obtenue est:
flHz] = speed [mm /s ] x 1000

Resolution [um / pulse]
4. Hystérése. A modifier seulement si: fM = VERT; fm = ROUGE

X Resolution [pulses / rev]

X Resolution [pulses / rev]

f
Resolution

Vitesse de rotation
Vitesse linéaire Pitch = Pas capteur

Fréquence Rpm
Mesure Speed
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WINDOW SPEED CONTROL

Le bloc fonctionnel WINDOW SPEED CONTROL vérifie la
vitesse d’un dispositif en générant une sortie 1 (TRUE) quand
la vitesse mesurée se trouve dans une plage prédéfinie.

Parameétres

Type Axe:
Il définit le type d’axe contrblé par le dispositif. Il sera Linéai-

re s’il s’agit d’'une translation et Rotatif s’il s’agit d’'un mou-
vement autour d'un axe.

Type capteur:
Dans le cas ou le choix du paramétre précédent serait

Linéaire, le Type Capteur définit le type de capteur rac-
cordé aux entrées du module. Il peut étre Rotatif (ex.
Codeur sur crémaillére) ou Linéaire (ex. Ligne optique). Ce
choix permet de définir les paramétres suivants.

Dispositif de mesure:

Il définit le type de capteur/s utilisé/s. Les choix possibles
sont

* Encoder

* Proximity

Encoder + Proximity

Proximityl + Proximity2

Encoderl + Encoder2

Sin/Cos: désactive le contréle analogique:

(Disponible seulement lorsqu’au moins une entrée Encoder
Sin/Cos) il est possible de désactiver la vérification
analogique sin26 + cos26 en effectuant un contréle simplifié

de fiabilité des signaux de I'encodeur.

Window

» Propriétés
WINDOW SPEED CONTROL

Type Axe Type Capteur

Rotatif |  Rotatif

Dispositif de mesure
|Encoder < pmxjmi‘tyj

Choix Proximity
No Proxy «

Mesure
Résolution Codeur (< 10000)
1 [impulsions/tour]

Vérification
Résolution Proximity (< 100)

1 [impulsiens,/tour]
Gear Ratio

(10 100 step 0,1)

Hystérése (%)
15

Vitesse Haute (< 60000)
0 [tours/min]
Vitesse Basse (< 60000)

0 [tours/min]

Fréquence 1

[Hz] | Mesure Vérification
fm=|0 0
f m=|0 0

[Hz] | Mesure Vérification
fu=|0 0

fm=|0 0

A\ Lorsque la commande analogique est désactivée, la couverture du diagnostic diminue.

En outre, le niveau de sécurité du projet baisse de: SIL 3 = SIL 2, PL e =*PL d.
“ Veuillez vous reporter au chapitre "Avertissements importants sur la sécurité".
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Parameétres

Pitch:
Dans le cas ou le choix du Type Axe serait linéaire, ce champ permet de saisir le pas du capteur pour obtenir
une conversion entre les tours du capteur et la distance parcourue

Choix Proximity:

Il permet de choisir le type de capteur de proximité entre PNP, NPN, Normalement ouvert NO ou Normalement
fermé NF et avec 3 ou 4 fils.

(Afin de garantir un Performance Level=Ple utiliser des proximity de type PNP, NO)

Proximity Interconnectés:

Quand un axe du module UG 6917 est configuré pour une mesure
avec deux proximity, ceux-ci peuvent étre configurés en

mode Interleaved (entrelacé)

En respectant les conditions reportées ci-apres, on atteint un i’i’ i i

Performance Levell = PLe

* Les proximity doivent étre installés de maniére a ce que les _| LI |_| |_
signaux enregistrés se superposent

* Les proximity doivent étre installés de maniére a ce qu’au |_’ |_’ |_|
Moins un soit toujours actif

Mesure:
Saisir dans ce champ le nombre d’'impulsions/tour (en cas de capteur rotatif) ou um/impulsion (en cas de capteur
linéaire) relatives au capteur utilisé

Vérification:
Saisir dans ce champ le nombre d’'impulsions /tour (en cas de capteur rotatif) ou um/impulsion (en cas de cap-
teur linéaire) relatives au second capteur utilisé.

Gear Ratio:

Ce parameétre est actif en présence de deux capteurs sur I'axe sélectionné. Il permet de saisir le rapport entre les
deux capteurs. Dans le cas ou les deux capteurs seraient sur le méme organe en mouvement, le rapport sera 1,
autrement il faudra saisir le chiffre relatif au rapport. Ex : présence d’un codeur et d’'un capteur de proximité, ce
dernier étant sur un organe en mouvement qui tourne (en raison d’un rapport de démultiplication) a une vitesse
deux fois plus grande que celle du codeur. Il faudra donc configurer cette valeur sur 2.

Hystérése (%):
Il représente la valeur de I'hystérése (en pourcentage) en dessous de laquelle la variation de la vitesse est filtrée.
Saisir une valeur différente de 1 pour éviter les commutations continues lors des variations de I'entrée.

Vitesse Haute:

Insérer dans ce champ la valeur maximale de vitesse au-dela de laquelle la sortie du bloc fonctionnel
(FENETRE) sera 0 (FAUX). Par contre, si la vitesse mesurée est inférieure a la valeur de réglage, la sortie
(FENETRE) du bloc fonctionnel sera 1 (VRAI). Si UG 6911.10 FW > 4.0 et UG 6917 FW > 2.0), il est possible
d’insérer la valeur avec un chiffre décimal (pas avec UG 6911.12/080).

Vitesse Basse:

Insérer dans ce champ la valeur minimale pour la vitesse en-deca de laquelle la sortie du bloc fonctionnel
(FENETRE) sera 0 (FAUX). Par contre, si la vitesse mesurée est supérieure a la valeur réglée, la sortie
(FENETRE) du bloc fonctionnel sera 1 (VRAI). Si UG 6911.10 (FW > 4.0 et UG 6917 FW > 2.0), il est possible
d’insérer la valeur avec un chiffre décimal (pas avec UG 6911.12/080).
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Parameétres

Fréguence:

Il indique les valeurs calculées de fréquence maximale fM et fm (déduite de I'hystérése définie). Si la valeur in-
diquée est de couleur VERTE, cela signifie que le calcul de la fréquence a donné un résultat positif.
Si la valeur indiquée est de couleur ROUGE, cela signifie qu'il faut varier les parametres indiqués dans les for-

mules suivantes.

1. Axe rotatif, capteur rotatif. La fréquence obtenue est:
flHz] = rom [rev / min]
60
2. Axe linéaire, capteur rotatif. La fréquence obtenue est:
flHz] = speed [m / min] x 1000
60 x pitch [mm / rev]

3. Axe linéaire, capteur linéaire. La fréquence obtenue est:
flHz] = speed [mm /s ] x 1000

Resolution [um / pulse]
4. Hystérése. A modifier seulement si: fM = VERT; fm = ROUGE

X Resolution [pulses / rev]

X Resolution [pulses / rev]

f
Resolution

Vitesse de rotation
Vitesse linéaire Pitch = Pas capteur

Fréquence Rpm
Mesure Speed
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DOLD

STAND STILL

Le bloc fonctionnel STAND STILL la vitesse d'un dispositif
en générant une sortie 0 (FALSE) quand la vitesse mesurée
dépasse un seuil prédéfini. Dans le cas ou la vitesse serait
inférieure au seuil prédéfini, la sortie sera 1 (TRUE).

Parameétres

Type Axe:
Il définit le type d'axe contr6lé par le dispositif. | sera

Linéaire s'il s’agit d'une translation et Rotatif s'il s’agit d'un
mouvement autour d’un axe

Type capteur:
Dans le cas ou le choix du paramétre précédent serait

Linéaire, le Type Capteur définit le type de capteur
raccordé aux entrées du module. Il peut étre Rotatif (ex.
Codeur sur crémaillére) ou Linéaire (ex. Ligne optique).
Ce choix permet de définir les paramétres suivants.

Dispositif de mesure:

Il définit le type de capteur/s utilisé/s. Les choix possibles
sont:

* Encoder

* Proximity

Encoder + Proximity

Proximityl + Proximity2

Encoderl + Encoder2

Sin/Cos: désactive le contréle analogique:

(Disponible seulement lorsqu’au moins une entrée Encoder
Sin/Cos) il est possible de désactiver la vérification
analogique sin26 + cos20 en effectuant un contréle simplifié
de fiabilité des signaux de I'encodeur.

STAND

A Propriétés

STAND STILL
Type Axe Type Capteur
| Linéaire ﬂ | Rotatifﬂ

Dispositif de mesure
| Encoder + proximityj

Pitch
1 [mm/tour]
Choix Proximity

No Proxy «

Mesure
Résolution Codeur (< 10000)

5000 [impulsions/tour]

Vérification
Résolution Proximity (< 100)
50 [impulsions/tour]

Gear Ratio
(10 100 step 0.1)

Hystérése (%)
1

Limite Vitesse zéro (< 20)
10 [m/min]

Fréquence vitesse zéro (>= 1Hz)

[Hz] | Mesure Vérification

fwm =|833333,333 |8333333
f m = | 825000 8250

Description de I'objet

A\ Lorsque la commande analogique est désactivée, la couverture du diagnostic diminue.

En outre, le niveau de sécurité du projet baisse de: SIL 3 = SIL 2, PL e =PL d.
Veuillez vous reporter au chapitre "Avertissements importants sur la sécurité".
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Parameétres

Pitch:
Dans le cas ou le choix du Type Axe serait linéaire, ce champ permet de saisir le pas du capteur pour obtenir
une conversion entre les tours du capteur et la distance parcourue.

Choix Proximity:

Il permet de choisir le type de capteur de proximité entre PNP, NPN, Normalement ouvert NO ou Normalement
fermé NF et avec 3 ou 4 fils.

(Afin de garantir un Performance Level=Ple utiliser des proximity de type PNP, NO)

Proximity Interconnectés:

Quand un axe du module UG 6917 est configuré pour une mesure
avec deux proximity, ceux-ci peuvent étre configurés en mode
Interleaved (entrelacé).

En respectant les conditions reportées ci-apres, on atteint un i’ig i i

Performance Level = PLe;

* Les proximity doivent étre installés de maniére a ce que les _| |._| |_| |_
signaux enregistrés se superposent

* Les proximity doivent étre installés de maniére a ce qu’au |_’ |_’ |_|
mMoins un soit toujours actif

Mesure:
Saisir dans ce champ le nombre d’'impulsions/tour (en cas de capteur rotatif) ou um/impulsion (en cas de capteur
linéaire) relatives au capteur utilisé.

Vérification:
Saisir dans ce champ le nombre d’'impulsions/tour (en cas de capteur rotatif) ou um/impulsion (en cas de capteur
linéaire) relatives au second capteur utilisé.

Gear Ratio:

Ce parameétre est actif en présence de deux capteurs sur I'axe sélectionné. Il permet de saisir le rapport entre les
deux capteurs. Dans le cas ou les deux capteurs seraient sur le méme organe en mouvement, le rapport sera 1,
autrement il faudra saisir le chiffre relatif au rapport. Ex : présence d’un codeur et d’'un capteur de proximité, ce
dernier étant sur un organe en mouvement qui tourne (en raison d’un rapport de démultiplication) a une vitesse
deux fois plus grande que celle du codeur. Il faudra donc configurer cette valeur sur 2.

Hystérése (%):
Il représente la valeur de I'hystérése (en pourcentage) en dessous de laquelle la variation de la vitesse est filtrée.
Saisir une valeur différente de 1 pour éviter les commutations continues lors des variations de I'entrée.

Limite vitesse zéro:

Saisir dans ce champ la valeur maximale de vitesse au-dela de laquelle la sortie du bloc fonctionnel (ZERO)
sera 0 (FALSE). Dans le cas ou la vitesse mesurée serait inférieure a la valeur définie, la sortie (ZERO) du bloc
fonctionnel sera 1 (TRUE).

140 0265526 / 13.01.23 fr / 676A



Systeme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

DOLD

Parameétres

Fréguence vitesse zéro:

Il indique les valeurs calculées de fréquence maximale fM et fm (déduite de I'hystérese définie). Si la valeur
indiquée est de couleur VERTE, cela signifie que le calcul de la fréquence a donné un résultat positif.
Si la valeur indiquée est de couleur ROUGE, cela signifie qu'il faut varier les paramétres indiqués dans les

formules suivantes:

1. Axe rotatif, capteur rotatif. La fréquence obtenue est:
flHz] = rom [rev / min]
60
2. Axe linéaire, capteur rotatif. La fréquence obtenue est:
flHz] = speed [m / min] x 1000
60 x pitch [mm / rev]

3. Axe linéaire, capteur linéaire. La fréquence obtenue est:
flHz] = speed [mm /s ] x 1000

Resolution [um / pulse]
4. Hystérése. A modifier seulement si: fM = VERT; fm = ROUGE

X Resolution [pulses / rev]

X Resolution [pulses / rev]

Vitesse de rotation
Vitesse linéaire Pitch = Pas capteur

f
Resolution

Fréquence Rpm
Mesure Speed
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STAND STILL AND SPEED CONTROL

Le bloc fonctionnel STAND STILL AND SPEED CONTROL (=) Propriétés
vérifie la vitesse d’un dispositif en générant la sortie Zéro a e s
1 (TRUE) quand la vit t 0. De plus, il génére la sorti oxeity e
quand la vitesse es e plus, il géneére la sortie AnD spee [Lineaie Rotatf |
Over = 0 (FALSE) quand la vitesse mesurée dépasse un  [Estovaoid——rpes Disposi de mesure
seuil prédéfini. !
[] Activer Direction
Décision Direction
Nombre seuils
Parametres [
[mm,ftour]
Ty pe Axe: Résolution Codeur (< 10000)
Il définit le type d’axe controlé par le dispositif. Il sera [1__limpustngton]
Linéaire s'il s’agit d’'une translation et Rotatif s'il s’agit d’un g
mouvement autour d’'un axe. Limite Vitesse zéro (< 20)
10 [m/min]
T e ca teur Fréquence vitesse zero
Yp p . (>=1Hz)
Dans le cas ou le choix du paramétre précédent serait (2l | Mesure
Linéaire, le Type Capteur définit le type de capteur i e e
raccordé aux entrées du module. Il peut étre Rotatif (ex. tep [UAD
Codeur sur crémaillére) ou Linéaire (ex. Ligne optique). o
Ce choix permet de définir les parametres suivants Frequence 1
[Hz] |Mesure
Dispositif de mesure: fu=|o
Il définit le type de capteur/s utilisé/s. Les choix possibles fr=
Sont: Sortie erreur
* Encoder
* Proximity
e Encoder + Proximity () Eigenschaften
* Proximityl + Proximity2 s e
* Encoderl + Encoder2 STAMGSTREAND Achsentyp Sensortyo
SPEED CONTROL - drehend ¥ drenenc

Sin/Cos: désactive le contréle analogique:

(Disponible seulement lorsqu’au moins une entrée Encoder
Sin/Cos) il est possible de désactiver la vérification Sin/Cos Ansloge Kontrol e desktivieren
analogique sin26 + cos20 en effectuant un contréle simplifié Richtung aktivieren

de fiabilité des signaux de I'encodeur.

Messvorrichtung
Encodert ¥

A\ Lorsque la commande analogique est désactivée, la couverture du diagnostic diminue.

En outre, le niveau de sécurité du projet baisse de: SIL 3 = SIL 2, PL e =»PL d.
Veuillez vous reporter au chapitre "Avertissements importants sur la sécurité".
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Parameétres

Validation direction:

En validant ce paramétre on valide la sortie DIR sur le bloc
fonctionnel. Cette sortie sera 1 (TRUE) quand I'axe tourne
dans le sens Antihoraire et 0 (FALSE) quand I'axe tourne
dans le sens Horaire.

Décision Direction:

Il définit le sens de rotation pour lequel les seuils définis
sont activés. Les choix possibles sont:

e Bidirectionnel

e Horaire

e Antihoraire

N . , . L . Exemple de rotation axe
Dans le cas ou I'on aurait sélectionné Bidirectionnel, la dans le sens HORAIRE

détection du dépassement du seuil défini a lieu soit que
I'axe tourne dans le sens horaire soit qu’il tourne dans le sens antihoraire.

En sélectionnant Horaire ou Antihoraire, la détection n’a lieu que lorsque I'axe tourne dans le sens sélectionné.

Configurations 2 seuils Configuration 8 seuils
In, Anz. Grenzwerte Ing In, In, Nombre seuils
0 Vitesse 1 0 0 0 Vitesse 1
1 Vitesse 2 0 0 1 Vitesse 2
0 1 0 Vitesse 3
Configurations 4 seuils 0 1 1 Vitesse 4
In, In, Anz. Grenzwerte 1 0 0 Vitesse 5
0 0 Vitesse 1 1 0 1 Vitesse 6
0 1 Vitesse 2 1 1 0 Vitesse 7
1 0 Vitesse 3 1 1 1 Vitesse 8
1 1 Vitesse 4

Nombre seuils:

Il permet de saisir le nombre de seuils relatifs a la valeur maximale de vitesse. En modifiant cette valeur,
on augmente/diminue le nombre de seuils pouvant étre saisis d’'un minimum de 1 & un maximum de 8 pour
UG 6911.10 (FW > 4.0 et UG 6917 FW > 2.0) et par plus 4 pour UG 6911.10 (FW < 4.0) ou UG 6911.12/080
ou UG 6917 (FW < 2.0) Dans le cas de seuils supérieurs a 1, les broches d'entrée pour la sélection du seuil
spécifique s’afficheront dans la partie basse du bloc fonctionnel.

Pitch:
Dans le cas ou le choix du Type Axe serait linéaire, ce champ permet de saisir le pas du capteur pour obtenir
une conversion entre les tours du capteur et la distance parcourue.

Choix Proximity:

Il permet de choisir le type de capteur de proximité entre PNP, NPN, Normalement ouvert NO ou Normalement
fermé NF et avec 3 ou 4 fils:

(Afin de garantir un Performance Level=Ple utiliser des proximity de type PNP, NO)

0265526 / 13.01.23 fr / 676A 143



DOLD Systéme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

Parameétres

Proximity Interconnectés:

Quand un axe du module UG 6917 est configuré pour une mesure
avec deux proximity, ceux-ci peuvent étre configurés en mode
Interleaved (entrelacé).

En respectant les conditions reportées ci-aprés, on atteint un ’ ’
Performance Level = PLe: E ﬁ

e Les proximity doivent étre installés de maniere a ce que _l |_| |_| |_
les signaux enregistrés se superposent.

e Les proximity doivent étre installés de maniere a ce qu’au |_| |_’ |_|
Moins un soit toujours actif.

Fréquence:
Il indique les valeurs calculées de fréquence maximale fM et fm (déduite de I'hystérese définie). Si la valeur

indiquée est de couleur VERTE, cela signifie que le calcul de la fréquence a donné un résultat positif.
Si la valeur indiquée est de couleur ROUGE, cela signifie qu’il faut varier les paramétres indiqués dans les
formules suivantes.

1. Axe rotatif, capteur rotatif. La fréquence obtenue est:
flHz] = rpm [rev / min]
60
2. Axe linéaire, capteur rotatif. La fréequence obtenue est:
flHz] = speed [m / min] x 1000
60 x pitch [mm / rev]

3. Axe linéaire, capteur linéaire. La fréquence obtenue est:
flHz] = speed [mm /s ] x 1000

Resolution [um / pulse]
4. Hystérése. A modifier seulement si: fM = VERT; fm = ROUGE

X Resolution [pulses / rev]

X Resolution [pulses / rev]

Vitesse de rotation
Vitesse linéaire Pitch = Pas capteur

f
Resolution

Fréquence Rpm
Mesure Speed

Mesure:
Saisir dans ce champ le nombre d’'impulsions/tour (en cas de capteur rotatif) ou um/impulsion (en cas de capteur
linéaire) relatives au capteur utilisé.

Veérification:
Saisir dans ce champ le nombre d’'impulsions/tour (en cas de capteur rotatif) ou um/impulsion (en cas de capteur
linéaire) relatives au second capteur utilisé.

Gear Ratio:

Ce paramétre est actif en présence de deux capteurs sur I'axe sélectionné. Il permet de saisir le rapport entre les
deux capteurs. Dans le cas ou les deux capteurs seraient sur le méme organe en mouvement, le rapport sera 1,
autrement il faudra saisir le chiffre relatif au rapport. Ex : présence d'un codeur et d'un capteur de proximité, ce
dernier étant sur un organe en mouvement qui tourne (en raison d’'un rapport de démultiplication) a une vitesse
deux fois plus grande que celle du codeur. Il faudra donc configurer cette valeur sur 2.

Hystérése (%):
Il représente la valeur de I'hystérése (en pourcentage) en dessous de laquelle la variation de la vitesse est filtrée.
Saisir une valeur différente de 1 pour éviter les commutations continues lors des variations de l'entrée.
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Parametres

Limite vitesse zéro:

Saisir dans ce champ la valeur maximale de vitesse au-dela de laquelle la sortie du bloc fonctionnel (ZERO)
sera 0 (FALSE). Dans le cas ou la vitesse mesurée serait inférieure a la valeur définie, la sortie (ZERO) du bloc
fonctionnel sera 1 (TRUE).

Fréguence vitesse zéro:

Il indique les valeurs calculées de fréquence maximale fM et fm (déduite de I'hystérese définie). Si la valeur
indiquée est de couleur VERTE, cela signifie que le calcul de la fréquence a donné un résultat positif.

Si la valeur indiquée est de couleur ROUGE, cela signifie qu'il faut varier les paramétres indiqués dans les
formules suivantes:
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BLOCS COMMENTAIRES

Notes
Permet la saisie d’un texte descriptif et positionné a ~  Propriétés
n'importe quel point du schéma. s

Title
Ajoute automatiquement le nom de I'entreprise, de S
l'opérateur, du projet et le CRC du projet. v L_.,.'_E_pnse: . -

D—OLD $ Nem projet: Brojet
CRC Schama :

146
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BLOCS FONCTIONNELS TYPE OPERATEUR

Les différentes entrées de chaque opérateur peuvent étre inversées (fonction logique NOT) en se positionnant
sur la broche a inverser et en appuyant sur le bouton droit de la souris. Une pastille s'affichera pour indiquer que
I'inversion a été effectuée. A la pression suivante, l'inversion du signal sera a nouveau effacée.

Le nombre maximum consenti de blocs opérateur est de 64 pour UG 6911.10 et 128 pour UG 6911.12/080.

OPERATEURS LOGIQUES

AND
Lopérateur logique AND donne en sortie 1 (TRUE) si toutes ) Progicsétiss
les entrées Inx sont a 1 (TRUE). AND
"2+ [Nombre dEntrées
o — - =y
In, | In, | Ing | Out “ upur
0 0 0 0
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 0
0 0 1 0
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1
Paramétres

Nombre d’entrées: permet de configurer le nombre d’entrées de 2 a 8

NAND

L'opérateur logigue NAND a en sortie 0 (FALSE) si toutes -

les entrées sont 1 (TRUE) NAND
> |Nombre dEntrées

RP|IO|IFR|O|IFR|IO|FR|O|S

=

<
O
c
—

flry
N

Rk |lo|lo|r|—|lo|lo]|>s
Rk, |lo|lo|lo|o
I R G G Gl

Parameétres

Nombre d’entrées: permet de configurer le nombre d’entrées de 2 4 8
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NOT

Lopérateur logique NOT invertit I'état logique de I'entrée In

~  Propriétés

NOT
In | Out
0 1 T ]| output
1 0
OR

Lopérateur logique OR donne en sortie 1 (TRUE) si au
moins l'une des entrées Inx est a 1 (TRUE).

fimy

¥
=]

<
O
=
=

Rlo|lk|o|r|o|~|ol|S
Rk |lo|lo|r|~|lo|lo]|S
RlR|k|~|lolo|lo|o
S Y =Y SN [N 1SN N e

#  Propriétés

CR
2w [Nombre dEntrées

Parameétres

Nombre d’entrées: permet de configurer le nombre d’entrées de 2 a 8

NOR

Lopérateur logique NOR donne en sortie 0 (FALSE) si au
moins l'une des entrées Inx est a 1 (TRUE)

)
=]

<
O
=
—

firy

N =1 =1 =1 R =1
N =1 =1 I =l [=]E
SN (=1 =] [=][=]
olo|o|o|lo|o|o|+

~ Propriétés

NOR
2 ‘we [Nombre dEntrées

Parametres

Nombre d’entrées: permet de configurer le nombre d’entrées de 2 4 8
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XOR
Lopérateur logique XOR donne en sortie 0 (FALSE) si le R | it
nombre d’entrées Inx a I'état 1 (TRUE) est pair ou si les XOR
entrées Inx sont toutes & 0 (FALSE). 2 [@Nombre dEntrées
Ini putput
In, [ In, | Ing | Out H
0 0 0 0
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 0
0 0 1 1
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1
Paramétres

Nombre d’entrées: permet de configurer le nombre d’entrées de 2 4 8

XNOR

Lopérateur logique XNOR donne en sortie 1 (TRUE) si le ~  Propriétés

nombre d’entrées Inx a 'état 1 (TRUE) est pair ou si les XNOR.
entrées Inx sont toutes a 0 (FALSE). | 2 e
Ini Outpurt
In, [ In, | Ing | Out
0 0 0 1
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 1
0 0 1 0
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0
Paramétres

Nombre d’entrées: permet de configurer le nombre d’entrées de 2 a 8
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LOGICAL MACRO

Cet opérateur permet de regrouper deux ou trois ~|(=) Propriétés

portes logiques. 8 entrées maximum sont prévues. CGHER CCR
aﬁ CALMACRO

Entrées Logique 1
Le résultat des deux premiers opérateurs converge cnl P
dans un 3e opérateur dont le résultat représente la vl i

sortie OUTPUT. O M

ogicOut2

Y

Si une des deux entrées Logique est égale a "1" la
logique correspondante se désactive et l'entrée se
relie directement a la logique finale (voir la figure

Selectionner logigue 2

OR v

Ci-Contre). Slectionner logigue 3

AND ~

Parameétres

Entrées Logique 1, 2:

Permet de sélectionner le nombre d'entrées logiques . . .
(1a7) (avec le firmware UG6911 version 3.0 ou supérieure)

Sélectionner logique 1, 2, 3:
Permet de sélectionner le type d'opérateur parmi
AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.

Désactiver sortie principale:
La sélection de ce paramétre désactive la sortie principale OUT et permet d'utiliser seulement les logiques
let2

Activer OUT1, OUT2
S'il est sélectionné, il active une sortie avec le résultat des 2 premiers opérateurs.

MULTIPLEXER

Lopérateur logique MULTIPLEXER permet de porter ~ Propriétés

en sortie le signal des entrées In x en fonction de MULTIPLEXER

I'entrée Sel x sélectionnée. i
——

Si une seule des entrées Sell a Sel4 est a 1 (TRUE),
I'entrée sélectionnée In x est connectée a la sortie
Output.

La sortie Output sera a 0 (FALSE) indépendamment
de I'état des entrées In dans les deux cas suivants:

- plus d’une entrée SEL a 1 (TRUE)

- aucune entrée SEL a 1 (TRUE)

MULTIPLEXER Deux Entrees s

Inl

Parameétres

Entrée:
Entrée: permet de configurer le nombre d’entrées de 2 a 4.
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DIGITAL COMPARATOR (uniguement pour UG 6911.12/080)

Lopérateur DIGITAL COMPARATOR permet de = ] (%) Proprités
comparer (sous forme binaire) un groupe de signaux DIGITAL COMPARATOR
avec une constante ou deux groupes de signaux
entre eux.

g v | Nombre d'Entrées
Comparaison avec constante: Operation
Dans ce cas, le poste Comparaison des signaux ne
doit pas étre activée.

Lopérateur DIGITAL COMPARATOR permet de
comparer une série de signaux d’entrée (de 2 a un
maximum de 8) avec une constante décimale qui
peut varier de 0 a 255.

utput

i5 W

[ ] Comparaisan des signaux

133 Constante

Lentrée Inl est le LSB (bit moins significatif) tandis que I'entrée In8 (ou inférieure au cas ou le nombre des
entrées sélectionné est inférieur a 8) est le MSB (bit plus significatif).

Exemple d’opérateur avec 8 entrées Exemple d’opérateur avec 5 entrées
In1 O In1 O
In2 1 In2 1
In3 1 In3 O
Ind 0 Ind 1
In5 1 In5 1
In6 0
In7 O
In8 1
Valeur décimale égale a 150 Valeur décimale égale a 26

Parmi les diverses opérations utilisables, nous trouvons:

e < Mineur:
La sortie OUT sera 1 (TRUE) du moment que la valeur des entrées est inférieure a la valeur décimale
définie comme constante. La sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées sera
supérieure ou égale a la valeur décimale définie comme constante.

e > Supérieur ou égal:
La sortie OUT sera 1 (TRUE) du moment que la valeur des entrées est supérieure ou égale a la valeur
décimale définie comme constante. La sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées
sera inférieure a la valeur décimale définie comme constante.

e > Supérieur:
La sortie OUT sera 1 (TRUE) du moment que la valeur des entrées est supérieure a la valeur décimale
définie comme constante. La sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées sera
inférieure ou égale a la valeur décimale définie comme constante.

e < Inférieur ou égal:
La sortie OUT sera 1 (TRUE) du moment que la valeur des entrées est inférieure ou égale a la valeur
décimale définie comme constante. La sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées
sera supérieure a la valeur décimale définie comme constante.

e =Egal:
La sortie OUT sera 1 (TRUE) du moment que la valeur des entrées est égale a la valeur décimale définie
comme constante. La sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées sera différente de
la valeur décimale définie comme constante.

e |=Différent:
La sortie OUT sera 1 (TRUE) du moment que la valeur des entrées est différente de la valeur décimale
définie comme constante. La sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées sera
égale a la valeur décimale définie comme constante.
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DIGITAL COMPARATOR (uniguement pour UG 6911.12/080)

Comparaison des signaux: (») Propriétés

En sélectionnant ce poste, I'opérateur DIGITAL DIGITAL COMPARATOR

DIGITAL COMPARATOR

COMPARATOR rapprochera les quatre entrées A

(In1_A ... In4_A) et les deuxiemes quatre entrées B
(In1_B ... In4_B).

Selon la valeur des entrées et de I'opération sélectionnée,
les résultats suivants seront obtenus

g v | Nombre d'Entrées

Opération
utput

Comparaison des signatix

e < Inférieur: La sortie OUT sera 1 (TRUE) tant que la valeur
des entrées A est inférieure a la valeur des entrées B. La
sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées A sera supérieure ou égale a la valeur
des entrées B.

e > Supérieur ou égal: La sortie OUT sera 1 (TRUE) du moment que la valeur des entrées A est supérieure ou
égale a la valeur des entrées B. La sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées A
est inférieure a la valeur des entrées B.

e > Supérieur: La sortie OUT sera 1 (TRUE) du moment que la valeur des entrées A est supérieure a la valeur
des entrées B. La sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées A est inférieure ou
égale a la valeur des entrées B.

e < |Inférieur ou égal: La sortie OUT sera 1 (TRUE) du moment que la valeur des entrées A est inférieure ou
égale a la valeur des entrées B. La sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées A
est supérieure a la valeur des entrées B.

e = Egal: La sortie OUT sera 1 (TRUE) du moment que la valeur des entrées A est égale a la valeur des
entrées B. La sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées A est différente de la
valeur des entrées B.

 |= Différent: La sortie OUT sera 1 (TRUE) tant que la valeur des entrées A est différente a la valeur des
entrées B. La sortie OUT sera ramenée a 0 (FALSE) lorsque la valeur des entrées A sera égale a la valeur
des entrées B.
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OPERATEURS MEMOIRES

Les opérateurs de type MEMOIRE permettent a I'utilisateur de mémoriser a son gré des données (TRUE ou
FALSE) qui proviennent d'autres objets composant le projet.

Les variations d'état s’effectuent conformément aux tableaux des vérités montrés pour chaque opérateur.

D FLIP-FLOP (Max. 16 mit UG 6911.10, 32 mit UG 6911.12/080)

Lopérateur D FLIP FLOP permet de meémoriser sur la sortie ) Pt

Q I'état précédemment configuré selon le tableau de vérité D FLIP-FLOP
suivant.
[*] Autorisation Preset :

Preset| Clear Ck D Q [i] Autorisation Clear

1 0 X X 1

0 1 X X 0

1 1 X X 0

0 0 L X | Mainti. mémaoire

0 0 Front de montée | 1 1

0 0 Front de montée | O 0

Parameétres

Autorisation Preset:
S'il est sélectionné il donne la possibilité de porter & 1 (TRUE) la sortie Q

Autorisation Clear:
S'il est sélectionné, il donne la possibilité de réinitialiser la mémorisation.
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SR FLIP-FLOP

Lopérateur SR FLIP FLOP permet de mémoriser sur la @ Propriétés
sortie Q I'état précédemment configuré par Set et Reset REl
selon le tableau de vérité suivant.

SR FLIP-FLOP

SR FLIF-FLOF Enregistrement de sorfie
i .

SET RESET Q -
0 0 Maintient mémoire
0 1 0
1 0 1
1 1 0
Parameétres

Ausgangsstatus speichern:
Mémorise I'état de la sortie: Si sélectionné, mémorise I'état de la sortie du Flip-flop dans la mémoire non
volatile a chacun de ses changements. A I'allumage du systéme, la derniére valeur mémorisée est rétablie.

Il est possible d'avoir jusqu’a 8 Flip-Flop avec mémorisation de I'état de sortie se distinguant par un '‘M".

Lutilisateur doit tenir compte de certaines restrictions relatives a l'utilisation de cette
mémorisation. Le temps maximum requis pour une mémorisation simple est estimé a 50 ms
et le nombre maximum de mémorisations possibles est fixé a 100 000.

Le nombre totalde mémorisations ne doit pas dépasser lalimite fixe sous peine d’une diminution
de la durée de vie opérationnelle du produit; de plus, la fréquence des mémorisations doit
étre suffisamment basse pour en permettre la bonne mémorisation.

T FLIP-FLOP

Cet opérateur commute la sortie Q a chaque front montant de ~](2) Propriétés

I'entrée T (Toggle). 3Rl
Autorisation Clear

T FLIP-FLOP

7

Parameétres

Autorisation Clear:
S'il est sélectionné, il permet de remettre a zéro la memorization.

154 0265526 / 13.01.23 fr / 676A



Systeme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO DOLD &

USER RESTART MANUAL (nombre maximum = 16 avec UG 6911.10, 32 avec UG 6911.12/080 comprenant les
autres opérateurs RESTART)

L'opérateur USER RESTART MANUAL permet de @ Frapricits
mémoariser le signal de restart selon le tableau de -
vérité suivant.

USER RESTART MAMUAL

LISER RESTART Autorisation Clear
MAMUAL
i - Demande Restart

X ) -t
13 Equest Jks

Clear Restart In Q Demande Restart Typ 1 | Demande Restart Typ 2
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 0 1 Maint. la mémoire 1 Clignotement 1Hz
0 Front de montée 1 1 0 0

Parametres

Autorisation Clear:
S'il est sélectionné, il donne la possibilité de réinitialiser la mémorisation.

Demande Restart:

Si sélectionné, active une sortie utilisable pour signaler la possibilité d’effectuer le redémarrage (Restart). Le
comportement peut étre de type 1 ou de type 2 (type 2 seulement avec UG 6911.12/080), comme représenté
dans la table de vérité.

Dans le cas de Requéte de Restart de Type 2, une minuterie de systéme est utilisé
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USER RESTART MONITORED (Max. 16 avec UG 6911.10, 32 avec UG 6911.12/080 comprenant les
autres opérateurs RESTART)

L'opérateur USER RESTART MONITORED permet de
meémoriser le signal de restart selon le tableau de TER BESTAST )
Vvérité suivant.

USER RESTART || Autorsation Clear
MOMITORED

Clear Restart In Q Demande Restart Typ 1 [ Demande Restart Typ 2
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 0 1 Maint. la mémoire 1 Clignotement 1Hz
0 | | 1 1 0 0

Parameétres

Autorisation Clear:
S'il est sélectionné, il donne la possibilité de réinitialiser la mémorisation.

Demande Restart:
Si sélectionné, active une sortie utilisable pour signaler la possibilité d’effectuer le redémarrage (Restart). Le

comportement peut étre de type 1 ou de type 2 (type 2 seulement avec UG 6911.12/080), comme représenté
dans la table de vérité.

Dans le cas de Requéte de Restart de Type 2, une minuterie de systéeme est utilisé
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MACRO RESTART MANUAL (nombre maximum = 16 avec UG 6911.10, 32 avec UG 6911.12/080 comprenant
les autres opérateurs RESTART)

L'opérateur MACRO RESTART MANUAL permet (~) Property
d'associer une porte logique choisie par MACRO RESTART MAMUAL
['utilisateur au bloc fonctionnel Restart

Manuel("USER RESTART MANUAL"), selon la Input Logic

table de vérité suivante.

MACRO RESTART

Enaole Out
Restart Request

Logique Out Logique Out . Requéte
Sl Igeqstart- ?Egtrée =i de F?estart
1 X X 0 0
X X 0 0 0
0 L 1 Maint. la mémoire 1
0 Front de montée 1 1 0
Parameétres

Entrées Logigue:
Permet de sélectionner le nombre d’entrées de la logique des entrées (de 1 a 7). Si 1 est sélectionnég, la
logique n’est pas considérée.

Sélectionner logique:
Permet de sélectionner le type d'opérateur parmi AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.

Logigue Entrées Restart:
Permet de sélectionner le nombre d’entrées de la logique de restart (de 1 a 7). Si 1 est sélectionné, la
logique n’est pas considérée.

Sélectionner logique:
Permet de sélectionner le type d'opérateur parmi AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.

Enable Clear:
Si sélectionné, active une entrée pour réinitialiser la mémorisation.

Activer Out:
Si sélectionné, active une sortie avec le résultat du calcul effectué par la logique des entrées.

Demande Restart:
Ist dies ausgewahlt, wird ein zum Signalisieren der Mdglichkeit eines Restarts verwendbarer Ausgang aktiviert.
Das Verhalten wird in der WahrheitsTableau angegeben.
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MACRO RESTART MONITORED (nombre maximum = 16 avec UG 6911.10, 32 avec UG 6911.12/080 comprenant
les autres opérateurs RESTART)

Der Operator MACRO RESTART MONITORED @Pmpriétés
ermdglicht es, einen vom Benutzer gewahlten Port mit SRR L MACRO RESTART MONITORED
dem Fonctionsblock MANUELr Neustart
(,USER RESTART MANUAL") enstprechend der o Entrées Logique
folgenden WahrheitsTableau zu kombinieren. 4
dupn  |PEEctionner logique
. AND
lequest
Restart
Entrées Logigue
4 e
Sélectionner logique
OR v
Autorisation Clear
Activer Out
Demande Restart
Out Out .
Clear Restart-Logik Entrée-Logik Sortie Demande Restart
1 X X 0 0
X X 0 0 0
0 0 1 Erhalt Speicher 1
0 | | 1 1 0
Parameétres

Entrées Logique:
Permet de sélectionner le nombre d’entrées de la logique des entrées (de 1 a 7). Si 1 est sélectionné, la
logique n'est pas considérée.

Sélectionner logique:
Permet de sélectionner le type d'opérateur parmi AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.

Logique Entrées Restart:
Permet de sélectionner le nombre d’entrées de la logique de restart (de 1 a 7). Si 1 est sélectionné, la logique
n'est pas considérée.

Sélectionner logique:
Permet de sélectionner le type d'opérateur parmi AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.

Autorisation Clear:
Si sélectionné, active une entrée pour réinitialiser la mémorisation.

Activer Out:
Si sélectionné, active une sortie avec le résultat du calcul effectué par la logique des entrées.

Demande Restart:
Si sélectionné, active une sortie utilisable pour signaler la possibilité d’effectuer le redémarrage (Restart).
Le comportement est représenté dans la table de la vérité.
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PRE-RESET (Max. 32 avec UG 6911.12/080 comprenant les autres opérateurs RESTART)

Lopérateur PRE-RESET peut étre utilisé lorsqu'l @Pmpriétés
n'est pas possible davoir un seul bouton de
rétablissement en une seule position offrant une
visibilité compléte de la zone dangereuse.

Dans ce cas, il est nécessaire d’utiliser un bouton
PRE-RESET a l'intérieur d’'une zone opérationnelle
avec une visibilité complete et un bouton RESET
en-dehors de la zone d’opération pour activer la

Fre=Seget

’ =
] Autzrsaten Claar

[+f] Cemande Fesmar

= pa  amm
emeE |08= laVE]

o
sortie Q. ? :I 5
Pour les deux entrées Pre-reset et Reset, la 7l Ctliastion de posts
transition 0=>»1-»0 est considérée un signal valide. _
Il est obligatoire que l'impulsion 0=>1=»0 ait une E Mombre de postes

durée maximale de 5 secondes.

Parameétres

Temps:
La réinitialisation externe est opérationnelle si la commande est enfoncé dans un laps de temps prédéfini qui
peut étre configuré par I'utilisateur dans la plage de 6 ... 120 s.

Obligation de poste:

Si sélectionné, il faudra insérer une donnée dans la case correspondante au nombre de postes. Le systéme
vérifiera que, de la transition du signal de Pre-Reset a la transition du signal Reset, le nhombre de postes
(transition 1-0 du signal In) ne sera pas supérieur au nombre maximum défini comme supérieur en tous les cas
ao.

Requéte de Reset:

En activant ce poste, une sortie sera rendue disponible par cet opérateur. Ce signal sera sur 1 a partir de la
transition du signal de Pre-Reset et jusqu’a la fin du temps admis ou jusqu’a la fin de la transition suivante du
signal de réinitialisation.

Activation Clear:
Si sélectionné, active une entrée pour réinitialiser la mémorisation.

Le comportement de I'opérateur PRE-RESET est schématisé dans les figures suivantes:

SANS OBLIGATION D'OCCUPATION AVEC OBLIGATION D’OCCUPATION (2
occupations)

In J In J U—U I—
PreReset ﬂ PreReset H
Reset H Reaset H
Clear I_\_ Clear
Q —l— Q —‘—
Wait | Wait I

t < time time 6s + 120s i, t<time time 65 + 120s
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OPERATEURS GUARD LOCK

GUARD LOCK (nombre maximum = 4 pour UG 6911.10, 8 pour UG 6911.12/080)

L'opérate_ur GUARD LO_CK a été concu pour gerer (%) Propriétés
le verrouillage/déverrouillage d’'une SERRURE GUARD LOCK
ELECTRC_)MECHANIQUE dans plusieurs types [ ] Resritisfsstion frangelle
d’application. - SR

ype de réinitialisation

Automatique

GUARD LOCK

Temps UnLock (s)

05

Temps Feedback (s)

0.5

Blocage & ressort

[ ] Coligation ouverture Gate

[ ] Parte non présente

[] Sortie erreur

Parameétres
Réinitialisation MANUEL: MANUELLE SURVEILLEE
Le reset peut étre de deux types : Manuel ou _ 2.
Surveillé. En sélectionnant I'option Manuel, seule
la transition du signal de 0 a 1 est vérifiée. En RESET N RESET -
sélectionnant I'option Surveillé, c'est la double Y t1 \N—
transition de 0 a 1 et retour a 0 qui est vérifiée -
OUTPUT e—— QUTPUT

Temps UnLock (s): t = 250ms tl > 250ms
Temps qui s'écoule entre I'activation de la t2 = 250ms

commande UnLock _cmd et le déverrouillage
effectif de la serrure (sortie LockOut).

* Oms+1sPas 100 ms

e]15s+10sPas 0,5s

*15s+25sPas 5s

Temps Feedback (s):

Temps maximum de retard accepté entre la sortie LockOut et I'entrée Lock_fbk (il doit correspondre a celui
relevé sur la fiche technique de la serrure avec une marge appropriée décidée par I'opérateur).

¢ 10 ms + 100 s Pas 10 ms

* 150 ms + 1 s Pas 50 ms

e15s+3sPas0,5s

Blocage a ressort:
La serrure est bloquée passivement et déverrouillée activement, c’est-a-dire que la force mécanique du ressort
maintient le verrouillage activé. En cas d’absence d’alimentation, le verrouillage reste donc activé.

Obligation ouverture Gate:
Seulement avec ouverture de porte et la confirmation ultérieure d'input GATE, le cycle continue.

Porte non présent:
Si sélectionnée, permet la configuration sans mais seulement avec LOCK FEEDBACK (feedback de la bobine
serrure).

Sortie erreur:

Possibilité d’activer un signal (Error Out) qui indique un dysfonctionnement de la serrure. La présence d’Error
Out =1 (TRUE) indique une anomalie de la serrure (par exemple, porte ouverte avec bloc de protection verrouillé,
temps de rétrocation supérieur au maximum autoriseé, etc.).
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L'éntrée / sortie de I'opéateur ,, GUARD LOCK*

Entrée Lock_Fbk

Lentrée "Lock_fbk" est utilisée pour la détection (feedback) de I'état de I'électroaimant qui déverrouille/verrouille
la serrure.

Les serrures électroméchaniques sont verrouillées/déverrouillées par une command électrique qui excite/
désexcite un électroaimant dont I'état (excité/désexcité) est disponible a travers l'utilisation de contacts
spécifiques. Par exemple, I'état de I'électroaimant peut étre indiqué par un contact normalement ouvert qui se
ferme si I'électroaimant est excité, comme dans le cas de la exemple ci-dessous.

l ETAT ELECTROAIMANT: { ETAT ELECTROAIMANT:
,,  ESEXCITE . EXCITE

Entrée
Module

Entrée
Module

Exemple de détection de I'état de I'électroaimant d’'une serrure.
Le signal qui arrive au module sera élaboré par I'opérateur "Guard Lock"

Entrée GATE

Lentrée “Gate”, lorsqu'elle est sélectionnée, détecte I'état (feedback) de la porte/du portail raccordé(e) a la serrure.
L'état de la porte/du portail (GATE) est détecté au moyen de contacts spécifiques. Par exemple, I'état de la porte/du
portail peut étre indiqué par un contact normalement ouvert qui se ferme si la porte/le portail est fermé(e), comme
dans le cas de I'exemple ci-dessous

vCcC vee

\i ETAT PORTE / DU PORTAIL: ETAT PORTE / DU PORTAIL:
\ OUVERT | FERME

Entrée
Module

Entrée
Module

Exemple de détection de I'état d’'une port/un portail raccordé(e) a la serrure.
Le signal qui arrive au module sera élaboré par I'opérateur "Guard Lock"
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Entrée UnLock_cmd

Lentrée "Unlock _cmd", détecte la commande de ['utilisateur qui indique le verrouillage ou le déverrouillage de la
serrure.

En particulier:

- Demande de déverrouillage serrure: le signal de command Unlock_cmd doit prendre la valeur LL1

- Demande de verrouillage serrure: le signal de command Unlock_cmd doit prendre la valeur LLO

Le signal de command peut, par exemple, provenir d'un bouton.

Sortie Output

En fonction de la valeur prise, ce signal fournit les informations reportées dans le tableau ci-dessous.

Valeur | SIGNIFICATION

Porte/portail fermé(e)
Serrure verrouillée

Sortie LL1

Demande de déverrouillage serrure par l'utilisateur

Sortie LLO , ,
Présence d'une erreur

Sortie LockOut

Ce signal pilote I'électroaimant de la serrure et peut prendre les valeurs LLO et LL1

Sortie ErrorOut

Lorsqu'il est activé, ce signal indique la présence d’'une erreur dans la gestion de la serrure quand il prend la valeur
LL1. En I'absence d’erreur, il prend la valeur LLO.
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Modes de fonctionnement: Description générale

Lopérateur "Guard Lock" vérifie la cohérence entre I'état de la command "Unlock_cmd", I'état d’'une porte/un
portail (E-GATE), si présent(e), a travers le signal "Gate" et I'état de I'électroaimant via le signal "Lock_fbk". La
sortie principale "Output" prend la valeur LL1 (TRUE) quand la serrure est fermée et verrouillée.

Modes de fonctionnement sans Gate

Dans ce cas, !utlllsa:[eur sélectionne le parametre @ Propetésss
"Porte non présente". GUARD LOCK

Lentrée Lock_Fbk devra nécessairement étre connectée a un
élément d'input de type "LOCK FEEDBACK" (voir le chapitre SUARD Lok
LOCK FEEDBACK) qui détecte I'état de I'électroaimant de la
serrure.

Ternps LinLock (5

Brmps Feedback (s

Lentrée UnLock _cmd peut étre connectée librement dans le
schéma et détermine la demande de déverrouillage de la serrure 1B -
(quand elle est au niveau LL1). e

Le signal Output sera au niveau LL1 (TRUE) si la porte de

protection est fermée et que la serrure est verrouillée. Quand

une commande de déverrouillage est appliquée a I'entrée UnLock _cmd, le signal Output est amené a LLO et
la serrure est déverrouillée au moyen du signal LockOut.

Le signal Output peut prendre la valeur LLO (FALSE) méme en présence d’'une erreur (ex. Temps Feedback qui
dépasse le maximum autorisé,...)

Lorsque la commande de déverrouillage Unlock_cmd est détectée, le signal LockOut déverrouillera la serrure
au bout d'un délai égal a Temps UnLock, réglable comme parametre par I'utilisateur.

Le temps d’activation de I'électroaimant dépend étroitement de ses caractéristiques techniques et physiques, il
pourrait donc varier en fonction du type de serrure utilisé. Par conséquent, lorsque son activation est commandée
par le signal LockOut, le signal de feedback Lock_Fbk changera d’état a des moments différents selon le type
de serrure. Pour remédier a cette variabilité, I'utilisateuer peut modifier la valeur du paramétre Temps Feedback,
qui est le temps maximum pendant lequel I'opérateur "Guard_Lock" s’attend & un changement d’état du signal
Lock _Fbk apres une demande d’activation de I'électroaimant. Bien évidemment, la condition suivante devra
étre remplie, a savoir :

Temps Feeback > Temps d'activation électroaiment
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Mode de fonctionnement sans Gate

Exemple de mode de fonctionnement sans Gate

Dans cet exemple, l'utilisateur déverrouille la serrure avec le bloc "SWITCH" représenté par un bouton. Le
signal "LockOut" commande une sortie du bloc "STATUS" qui pilote I'électroaimant de la serrure, dont I'état
est relevé par I'entrée Lock_fbk via le block d’entrée "LOCK_FEEDBACK". La sortie "Outputl" indique I'état des
opérations. La serrure utilisée dans I'exemple reste verrouillée quand I'électroaimant n’est pas excité, il faut donc
sélectionner I'option "Verrouillage par ressort".

Lock_fbk Qutputl

FBE_ELETTROMAS @ Prw“

LockOut

Exemple de mode de fonctionnement sans Gate

Les parametres de l'opérateur Guard Lock sont indiqués sur la droite. Grace a I'exemple de schéma
d’application, sur la gauche, on peut remarquer que le feedback de I'électroaimant est constitué de deux
contacts, I'un normalement fermé et I'autre normalement ouvert.

Quand I'électroaimant est exité, les deux contacts changent d’état.

La figure suivante illustre la séquence de fonctionnement dont la description détaillée est reportée ci-apres:

1. A cet instant, I'utilisateur demande le déverrouillage de la serrure. Le signal "COMMANDE" pas de LLO & LL1,
tandis que le signal "Outputl" passe de LL1 a LLO.

2. Acetinstant, 'actionnementde I'électroaimant est commandé avec un retard de "Temps Unlock" de 0,5 secondes
par rapport a la commande, selon le réglage effectué. Le signal "ACTIONNEMENT" passe de LLO a LL1.

3. A cet instant, I'électroaimant est effectivement activé, avec un retard de 95ms par rapport a 'actionnement,
retard d0 aux caractéristiques techniques de I'électroaimant; cela dit, 95ms est un temps inférieur a 100 ms
("Temps feedback") il n’y a donc aucune erreur.

4. A cet instant, I'utilisateur relache la commande de déverrouillage de la serrure, le signal "COMMAND" passe
donc de LL1 a LLO tout comme le signal d’actionnement "ACTIONNEMENT".

5. A cet instant, I'électroaimant est effectivement désactivé, avec un retard de 95ms environ par rapport a
I'actionnement, retard d( aux caractéristiques techniques de I'électroaimant. La serrure est alors effectivement
verrouillée.

6. Dés que l'opérateur "Guard Lock" détecte le verrouillage de la serrure, le signal "Outputl" passe a LL1.
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Mode de fonctionnement sans Gate

SIGNALS

FBK i

ELECTROAIM. i @ IE @

COMMANDE i @ i

OUTPUTI J

ACTIONNEMENT 2 @
Time (ms) 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 |

Séquence de fonctionnement du verrouillage ,Guard Lock" en mode sans gate
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Dans ce cas, I'utilisateur NE doit PAS sélectionne le parametre @ Propriétes
"Porte non présente”. GUARD LOCK
Lentrée Gate devra nécessairement étre connectée a un €lément (] Reinisalisation manuele
d’input de type "E-GATE" (voir le chapitre E-GATE dispositif pour §
protecteurs mobiles) qui détecte I'état de la porte/ du portail. GUARD LOCK

utput Tarnae Linl ok (=

LockCut
Lentrée Lock_Fbk devra nécessairement étre connectée a un
élément d’input de type "LOCK FEEDBACK" (voir le chapitre
LOCK FEEDBACK) qui détecte I'état de I'électroaimant de la
serrure.

Llnput Unlock_cmd peut étre connecté librement dans le
schéma et il détermine la demande de déverrouillage de la
serrure (quand il est au niveau LL1).

Le signal Output sera au niveau LL1 (TRUE) si la porte de protection est fermée et la serrure verrouillée. Quand
une commande de déverrouillage est appliquée a I'entrée UnLock_cmd, le signal Output passe a LLO et la
serrure est déverrouillée via le signal LockOut.

Le signal Output peut prendre la valeur LLO (FALSE) méme en présence d’une erreur (ex. porte ouverte avec
serrure verrouillée, Temps Feedback qui dépasse le maximum autorise,...)

Lorsque la commande de déverrouillage Unlock_cmd est détectée, le signal LockOut déverrouillera la serrure
au bout d'un délai égal a Temps UnLock, réglable comme parametre par I'utilisateur.

Le temps d’activation de I'électroaimant dépend étroitement de ses caractéristiques techniques et physiques, il
pourrait donc varier en fonction du type de serrure utilisé. Par conséquent, lorsque son activation est commandée
par le signal LockOut, le signal de feedback Lock_Fbk changera d’état & des moments différents selon le type
de serrure. Pour remédier a cette variabilité, I'utilisateuer peut modifier la valeur du paramétre Temps Feedback,
qui est le temps maximum pendant lequel I'opérateur "Guard_Lock" s’attend a un changement d’état du signal
Lock_Fbk aprés une demande d’activation de I'électroaimant. Bien évidemment, la condition suivante devra
étre remplie, a savoir

Temps Feeback > Temps d'activation électroaiment
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Exemple de mode de fonctionnement avec Gate

Dans cet exemple, I'utilisateur déverrouille la serrure avec le bloc "SWITCH" représenté par un bouton. Le
signal "LockOut" commande une sortie du bloc "STATUS" qui pilote I'électroaimant de la serrure, dont I'état
est relevé par I'entrée "Lock_fbk" via le block d’entrée "LOCK_FEEDBACK". La sortie "Outputl" indique I'état
des opérations.

Létat de la porte est surveillé par I'entrée "GATE" via le bloc d’entrée "E-GATE", le paramétre "Blocage a ressort"
est sélectionné.

@ Propriétés
EBK_BCRIR GUARD LOCK

[ Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

Input 57821

Automatique

Lo
LOCK (5]

Input 6 /822

Temps

Eaadhack (@
eedback (5)

GUARD LOCK

(] Blocage & ressors

|| Obligation ouverture Gate

Exemple de mode de fonctionnement avec Gate

Les parameétres de l'opérateur Guard Lock sont indiqués sur la droite. Grace a I'exemple de schéma
d’application, sur la gauche, on peut remarquer que le feedback de I'électroaimant est constitué de deux
contacts, I'un normalement fermé et I'autre normalement ouvert. Quand I'électroaimant est exité, les deux
contacts changent d’état.

La figure suivante illustre la séquence de fonctionnement dont la description détaillée est reportée ci-apres:

1. A cet instant, I'utilisateur demande le déverrouillage de la serrure. Le signal "COMMANDE" pas de LLO & LL1,
tandis que le signal "Outputl" passe de LL1 a LLO.

2. Acetinstant, 'actionnementde I'électroaimant est commandé avec un retard de "Temps Unlock" de 0,5 secondes
par rapport a la commande, selon le réglage effectué. Le signal "ACTIONNEMENT" passe de LLO a LL1.

3. A cet instant, I'électroaimant est effectivement activé, avec un retard de 95ms par rapport a I'actionnement,
retard di aux caractéristiques techniques de I'électroaimant; cela dit, 95ms est un temps inférieur a 100ms (
"Temps feedback") il n'y a donc aucune erreur.

4. A cetinstant, la serrure est déverrouillée et I'utilisateur ouvre la porte, le signal FBK_PORTE passe de LL1a LLO.

5. A cet instant, l'utilisateur ferme la porte, par conséquent le signal FBK_PORTE passe de LLO a LL1.

6. A cet instant, I'utilisateur relache la commande de déverrouillage de la porte. Le "Guard Lock" détecte, a
travers le signal FBK_PORTE, la porte fermée et comande le verrouillage de la serrure. En effet, le signal
"ACTIONNEMENT" passe de LL1 a LLO.

7. A cet instant, I'électroaimant est effectivement désactivé, avec un retard de 95ms environ par rapport a
I'actionnement, retard d aux caractéristiques techniques de I'électroaimant. La serrure est alors effectivement
verrouillée.

8. Dés que l'opérateur "Guard Lock" détecte le verrouillage de la serrure et la fermeture de la porte, le signal
"Outputl” passe a LL1.
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SIGNALS
10} @
ELECTROAIM.
COMMAND
FBK_PORTE I@ @

OUTPUT1 @ | ‘
ACTIONNEMENT 2 @ :

Time (ms) 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Séguence de fonctionnement du verrouillage "Guard Lock" en mode avec gate
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Modes de fonctionnement avec Obligation Ouverture Gate

Dans ce cas, l'utilisateur 'utilisateur NE doit PAS sélectionner le () Propristes
paramétre "Porte non présente” mais le parametre "Obligation GUARD LOCK
ouverture Gate". [ Réinitialisation manuelie

Lentrée Gate devra nécessairement étre connectée a un élément GUARD LOCK
d’input de type "E-GATE" (voir le chapitre E-GATE dispositif pour
protecteurs mobiles) qui détecte I'état de la porte/ du portail.

g Temps UnLock (s
pckOut

arnae Caadback (e

Remarque: DANS CE MODE, LINPUT "GATE" DOIT ] csort
CONFIRMER LCOUVERTURE DE LA PORTE. (] Chbligation ouverture Gate

Lentrée Lock Fbk devra nécessairement étre connectée a un [ Sortie erreur
élément d’input de type "LOCK FEEDBACK" (voir le chapitre
LOCK FEEDBACK) qui détecte I'état de I'électroaimant de la
serrure.

LInput Unlock_cmd peut étre connecté librement dans le schéma et il détermine la demande de déverrouillage
de la serrure (quand il est au niveau LL1).

Le signal Output sera au niveau LL1 (TRUE) si la porte de protection est fermée et la serrure verrouillée. Quand
une commande de déverrouillage est appliquée a I'entrée UnLock_cmd, le signal Output passe a LLO et la
serrure est déverrouillée via le signal LockOut.

Le signal Output peut prendre la valeur LLO (FALSE) méme en présence d’une erreur (ex. porte ouverte avec
serrure verrouillée, Temps Feedback qui dépasse le maximum autorise,...)

Lorsque la commande de déverrouillage Unlock_cmd est détectée, le signal LockOut déverrouillera la serrure
au bout d'un délai égal a Temps UnLock, réglable comme parametre par I'utilisateur.

Le temps d’activation de I'électroaimant dépend étroitement de ses caractéristiques techniques et physiques, il
pourrait donc varier en fonction du type de serrure utilisé. Par conséquent, lorsque son activation est commandée
par le signal LockOut, le signal de feedback Lock_Fbk changera d’état & des moments différents selon le type
de serrure. Pour remédier a cette variabilité, I'utilisateuer peut modifier la valeur du paramétre Temps Feedback,
qui est le temps maximum pendant lequel I'opérateur "Guard_Lock" s’attend a un changement d’état du signal
Lock _Fbk aprés une demande d’activation de I'électroaimant. Bien évidemment, la condition suivante devra
étre remplie, a savoir

Temps Feeback > Temps d'activation électroaiment
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Exemple de mode de fonctionnement avec Obligation Ouverture Gate

Dans cet exemple, I'utilisateur déverrouille la serrure avec le bloc "SWITCH" représenté par un bouton. Le
signal "LockOut" commande une sortie du bloc "STATUS" qui pilote I'électroaimant de la serrure, dont I'état
est relevé par I'entrée "Lock_fbk" via le block d’entrée "LOCK_FEEDBACK". La sortie "Outputl" indique I'état
des opérations.

L'état de la porte est surveillé par I'entrée "GATE" via le bloc d’entrée "E-GATE", le parametre "Obligation ou-
verture Gate" est sélectionné.

La serrure utilisée dans I'exemple reste verrouillée quand I'électroaiment n'est pas excité, if faut donc sélec-
tionner I'option "Blocage a ressort".

Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation
Enput 5 /821 Automatigue
Temps UnLock ()

ermps Feadback i5)

GUARD LOCK

Exemple de mode de fonctionnement avec Obligation Ouverture Gate

Les paramétres de I'opérateur Guard Lock sont indiqués sur la droite. Grace a I'exemple de schéma
d’application, sur la gauche, on peut remarquer que le feedback de I'électroaimant est constitué de
deux contacts, I'un normalement fermé et I'autre normalement ouvert. Quand I'électroaimant est exité,
les deux contacts changent d’état. En revanche, le feedback de la porte est constitué de deux contacts
normalement fermés.

La figure suivante illustre la séquence de fonctionnement dont la description détaillée est reportée ci-apres :

1. A cet instant, I'utilisateur demande le déverrouillage de la serrure. Le signal "COMMANDE" pas de LLO & LL1,
tandis que le signal "Outputl” passe de LL1 a LLO.

2. Acetinstant, l'actionnementde I'électroaimant est commandé avec un retard de "Temps Unlock" de 0,5 secondes
par rapport a la commande, selon le réglage effectué. Le signal "ACTIONNEMENT" passe de LLO & LL1.

3. A cet instant, I'électroaimant est effectivement activé, avec un retard de 95ms par rapport a l'actionnement,
retard dd aux caractéristiques techniques de I'électroaimant; cela dit, 95ms est un temps inférieur & 100ms (
"Temps feedback") il n'y a donc aucune erreur.

. Acetinstant, la serrure est déverrouillée et I'utilisateur ouvre la porte, le signal FBK_PORTE passe de LL1aLLO.

. A cet instant, I'utilisateur ferme la porte, par conséquent le signal FBK_PORTE passe de LLO & LL1.

. A cet instant, I'utilisateur relache la commande de déverrouillage de la porte. Le "Guard Lock" détecte, &
travers le signal FBK_PORTE, la porte fermée et comande le verrouillage de la serrure. En effet, le signal
"ACTIONNEMENT" passe de LL1 a LLO.

7. A cet instant, I'électroaimant est effectivement désactivé, avec un retard de 95ms environ par rapport a
I'actionnement, retard d0 aux caractéristiques techniques de I'électroaimant. La serrure est alors effectivement
verrouillée.

8. Dés que l'opérateur "Guard Lock" détecte le verrouillage de la serrure et la fermeture de la porte, le signal
"Outputl” passe a LL1.

(9206 I~
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Modes de fonctionnement avec Obligation Ouverture Gate

SIGNALS

o @ @
ELECTROAIM. ]

COMMAND

FBK_PORTE i I@_._ @ i
OUTPUT1 @ 3 I
ACTIONNEMENT | 2 § : @ |

Time (ms) 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Séquence de fonctionnement du verrouillage "Guard Lock" en mode avec Obligation ouverture Gate

En mode « Obligation ouverture gate », I'opérateur « Guard Lock » indique une erreur s’il ne détecte pas
'ouverture de la porte apres une demande de déverrouillage de la serrure. Ce concept est mis en évidence
dans la figure suivante. Dans le cas en question, I'option « Activation Error out » dans le schéma de la Exemple
de mode de fonctionnement a été sélectionnée de maniéere a pouvoir visualiser I'anomalie dans le graphique.

Comme dans le cas précédent, I'opérateur demand le déverrouillage de la serrure, mais la porte n’est jamais
ouverte, une condition indiquée par le signal « FBK_PORTE » fixe sur LL1. Par conséquent, quand le cycle de
déverrouillage/verrouillage de la serrure est terminé, a l'instant « E », 'opérateur « Guard_Lock » change I'état
du signal « ERREUR » qui passe de LLO a LL1.

SIGNALS

FBK
ELECTROAIM.

COMMAND

FBK_PORTE

ouTPUTY

ACTIONNEMENT

Time (ms) © 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Exemple d’anomalie possible en mode "Obligation ouverture Gate".

Dans ce cas, I'erreur estgénérée car la porte n’estjamais ouverte bien gu'’il y ait eu une demande de déverrouillage/
verrouillage de la serrure:
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OPERATEURS COMPTEURS

Les opérateurs de type COMPTEUR permettent a l'utilisateur de créer un signal (TRUE) des que le comptage
configuré est atteint.

COUNTER (Max. 16)

Lopérateur COUNTER est un compteur a impulsions @ Propriétés
Il existe 3 modes de fonctionnement: COUMTER
1) AUTOMATIQUE .
_,‘f Tk down
2) MANUEL o
3) MANUEL+AUTOMATIQUE OUNTER Autorisation Clear
Comptage (2/16383
] ounter 2
. [ [] Double front
Paramétres Type de compteur
hanuel/Automatigus
Ck down: =
Permet de faire régresser le comptage. B

Autorisation Clear:

Si ce parameétre est sélectionné, il autorise la demande de clear pour faire repartir le comptage en reportant
a 0 (FALSE) la sortie Q. Il donne également la possibilité d’'autoriser ou pas (Autorisation Automatique) le
fonctionnement en automatique avec réinitialisation manuelle.

S'’il n’est pas sélectionné, le fonctionnement est automatique, dans ce cas une fois qu’est atteint le comptage
configuré la sortie Q va a 1 (TRIE) et y reste pendant deux cycles internes, apres quoi il est réinitialisé.

Double front:
Wird dies ausgewahlt, werden sowohl die steigenden als auch die fallenden Flanken gezahit

Valeur de compteur :
Si sélectionné, permet d’extraire la valeur actuelle du compteur du bloc de retard. Cette sortie pourra étre
envoyée en entrée sur un ou plusieurs blocs COUNTER COMPARATOR.

1) Le compteur génere une impulsion d’une durée égale au 2 x temps de cycle (indiqué dans le REPORT) dés
gue le comptage paramétré est atteint. Si la borne de CLEAR n’est pas validée, le mode est celui de défaut.

VUL

it L

nternal | 9 | 2} 31 4| 51 0{ 11213141 5(01i2i 3i 4/ 5 0i1i2: 314

counter | | i |

2) Le compteur porte a 1 (TRUE) la sortie Q dés que le comptage paramétré est atteint. La sortie Qva a0
(FALSE) a I'activation du signal de CLEAR.
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COUNTER (Max. 16)

Ui

InClear | [ i A . R

counter

Internal S B 6;5 5_6:6|U'D:0 10 2030 51 6 g1 616

3) Le compteur génére une impulsion d’une durée égale au temps de réponse dés que le comp-tage
paramétré est atteint. Si le signal de CLEAR est activé, le comptage interne revient a 0.

InClear | | :

outQ HH

Internal

i I I
counter I | | | | | 1 |

COUNTER COMPARATOR

Cet opérateur permet de comparer la valeur du

P i @ Propriétés
compteur (COUNTER) raccordé a la valeur de seuil t

définie. La sortie OUT sera 0 (FAUSSE) tant que la e EOMERRE
valeur du compteur sera inférieure a celle du seuil. La Sei
sortie OUT sera ramenée a 1 (TRUE) pour les valeurs 2

de compteur égales ou supérieures a la valeur de seuil.

Attention: Lopérateur COUNTER COMPARATOR ne peut étre raccordé a la sortie Valeur Counter d'un

opérateur COUNTER. Plusieurs opérateurs Counter Comparator peuvent se raccorder a chaque opérateur
Counter.
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OPERATEURS TIMER (MAX. 32 POUR UG 6911.10, 48 POUR UG 6911.12/080)

Les opérateurs de type TIMER permettent a l'utilisateur de créer un signal (TRUE ou FALSE) pendant une

période établie par I'utilisateur.

CLOCKING

Lopérateur CLOCKING fournit en sortie un signal de clock
avec la période paramétrée si I'entrée In est a 1 (TRUE). s
Clocking a jusqu’a 7 entrées pour le contréle du Duty Cycle
de sortie.

ut

Parameétres

Temps:
La période peut étre configurée de 10ms a 1093,3 s

Echelle:

L'utilisateur peut choisir deux échelles différentes pour le
temps T a régler.

e 10 ms...60 s, pas de 10 ms

¢ 60,1 s...1098,3 s pas de 100 ms

Duty cycle choice:

Il est possible de sélectionner jusqu’a 7 entrées pour 7 duty cycle différents du signal de sortie

Selon I'entrée active, le signal de clock sur OUT aura un duty cycle correspondant.
Lentrée EN doit étre toujours sur le niveau haut (TRUE).

Se référer a la grille ci-dessous pour vérifier le fonctionnement de I'opérateur:

EN 10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% ouT
0 ] 0 0 ] 0 0 ] 0 0
1 0 0 0 0 0 0 0 0 50%
1 1 0 0 0 0 0 0 0 10%
1 0 1 0 0 0 0 0 0 20%
1 0 4] 1 0 4] - 0 0 30%
1 0 0 0 1 0 - 0 0 40%
% 0 0 0 0 1 - 0 0 50%
b 0 0 0 0 0 1 ] 0 60%
A 0 0 0 0 0 0 1 0 70%
1 0 0 0 0 0 0 0 1 80%
1 1 0 0 0 0 0 0 1 90%
Le circuit en amont de I'opérateur CLOCKING doit garantir la présence d’'un seul signal en entrée en sus
de I'enable EN (hormis le couple 10%, 80%).
La présence de I'entrée EN et simultanément d’'un nombre d’entrées > 1 a un niveau haut (TRUE), génere
en sortie un signal avec duty cycle = 50%.

EN

DUTY CYCLE 50% _,_I_I_
DUTY CYCLE 20% I—l |—
DUTY CYCLE 40% —,_l_,—
DUTY CYCLE 80% J U

Temps

174
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MONOSTABLE

Lopérateur MONOSTABLE fournit en sortie Out un niveau
1 (TRUE) activé par le front de montée de I'In et y reste

pendant le temps configuré.

MONOSTABLE o0

ut = -

Parameétres

Temps:
Le retard peut étre configuré de 10 ms a 1093,3 s

Echelle:
L'utilisateur peut choisir deux échelles différentes pour le temps T a régler.
e 10 ms...60 s, pas de 10 ms

¢ 60,1 s...1098,3 s pas de 100 ms

Redéclenchable:

S'il est sélectionné, le temps est remis a zéro a chaque changement d'état de l'entrée In

Front de montée:

S’il est sélectionné, 'Out va a 1 (TRUE) sur le front de montée du signal In et y reste pendant le temps configuré,
toutefois ce temps peut se prolonger jusqu’a ce que I'entrée In reste a 1 (TRUE).

il

Out

S'’il n’est pas sélectionné la logique s’invertit, I'Out va a 0 (FALSE) sur le front de descente du signal In et y reste
pendant le temps configuré, toutefois ce temps peut se prolonger jusqu’a ce que I'entrée In reste a 0 (FALSE).

Out

&

il

|

pa
<
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MONOSTABLE B

Lopérateur MONOSTABLE_B fournit en Sortie Out
un niveau 1 (TRUE) activé par le front montant/descendant

de I'IN et y reste pendant le temps configuré.

Parameétres

MONOSTABLE_B

Temps:
Le retard peut étre configuré de 10 ms a 1093,3 s.

Echelle:

L'utilisateur peut choisir deux échelles différentes pour le temps T a régler.

e 10 ms...60 s, pas de 10 ms
¢ 60,1 s...1098,3 s pas de 100 ms

Redéclenchable:

S'il est sélectionné, le temps est remis a zero a chaque changement d’état de I'entrée IN.

Front de montée:

ut

S'il est sélectionné, il fournit niveau 1 (TRUE) en sortie OUT si un front montant est détecté sur I'entrée IN

S’il n'est pas sélectionné, la logique s’inverse, 'OUT va a 0 (FALSE) sur le front de descendant du signal IN et

y reste pendant le temps paramétré.

1 (TRUE) pour un temps supérieur a la période t paramétrée.

A différence de I'opérateur MONOSTABILE, la sortie Out du MONOSTABILE_B ne maintient pas un niveau

Out

Front de montée

Qut

Front de descente
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PASSING MAKE CONTACT

Dans l'opérateur PASSING MAKE CONTACT la sortie Out
suit le signal présent sur I'entrée In, mais si celle-ci reste a 1
(TRUE) pendant un temps supérieur a celui qui est configuré,
la sortie Out va a 0 (FALSE).

Sur le front de descente de I'entrée In, la temporisation est
désactivée.

PASSING MAKE
CONTACT

| Dut

» | Property
PASSING MAKE CONTACT

Time (Return to confirm):
0.01

OF (Oms

DRetriggerable

In N N A N
P <T R <T <T -
Out
Parameétres
Temps:

Le retard peut étre configuré de 10 ms a 1093,3 s

Echelle:

L'utilisateur peut choisir deux échelles différentes pour le temps T a régler.

e 10 ms...60 s, pas de 10 ms
* 60,15s...1098,3 s pas de 100 ms

Redéclenchable:

Si sélectionné le temps n'est pas réinitialisée sur le front de descente de I'entrée In. La sortie reste 1 (TRUE)
pour tout le temps sélectionné. Sur le front de montée, le timer redémarrer a nouveau.

In M F F A
<T <T <T
-

Out
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DELAY

Lopérateur DELAY permet d’appliquer un retard a un signal en (R) Proprietes
portant a 1 (TRUE) la sortie Out apreés le temps configuré, en DELAY
présence d'une variation de niveau du signal sur I'entrée IN.

Parameétres

Temps:
Le retard peut étre configuré de 10 ms a 1093,3 s

Echelle:

L'utilisateur peut choisir deux échelles différentes pour le temps T a régler.
e 10 ms...60 s, pas de 10 ms

¢ 60,1 s...1098,3 s pas de 100 ms

Redéclenchable:
S'il est sélectionné, le retard est remis a zéro a chaque changement d'état de I'entrée In

Front de montée:
S'il est sélectionné, le retard part sur le flanc de montée du signal In. La sortie Out va a 1 (TRUE) si I'entrée In
est a 1 (TRUE) et y reste tant que I'entrée In aussi reste a 1 (TRUE).

Out

S’il n'est pas sélectionné, la logique s’invertit, la sortie Out va a 1 (TRUE) sur le flanc de montée de I'entrée In, le
retard démarre au flanc de descente de I'entrée In, une fois le temps écoulé, la sortie Out va a 0 (FALSE) méme
si I'entrée In est & 0 (FALSE) autrement elle reste a TRUE.

T

Inmml )
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DELAY LINE

Cet opérateur rentre un retard dans un signal en portant ~1(2) Propriétés
la sortie OUT a 0 apres le temps paramétré face a une DELAY LINE
descente du signal IN.

Si avant I'écoulement du temps paramétré IN retourne
a 1, la sortie OUT génére quand méme une impulsion
LLO, d'une durée d'environ 2 fois le temps de réponse et
retardé du temps paramétré

Parameétres

Temps:
Permet de rentrer le temps de retard (delay) souhaité en choisissant l'unité de mesuré favorite. Le retard peut étre
paramétré de 10 ms a 1098.3 s

IN IN
a - H
ouT | t ouT : -
B pl L i 2xUresp
Echelle:

L'utilisateur peut choisir deux échelles différentes pour le temps T a régler.
* 10 ms...60 s, pas de 10 ms
* 60,1 s...1098,3 s pas de 100 ms

A différence de I'opérateur DELAY, I'opérateur DELAY LINE ne filtre pas d’éventuelles interruptions de
I'entrée IN inférieures au temps paramétre.

Cet opérateur est indiqué dans I'utilisation d’OSSD retardée ('OSSD doit étre programmée avec
RESTART MANUEL).
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LONG DELAY
L’opérateur LONQ DELAY (long retard) permet d’appliquer @ Propriétés
un retard (jusqu’a plus de 15 heures) a un signal amenant LONG DELAY
la sortie Out & 1 (TRUE) aprés le temps défini, étant donné (0.55 = 54915s
une variation de niveau du signal sur I'entrée In. i
Smps
o5k
Paramétres
------ Echelle
Temps: ® (.55:-3000s, Phase 0.5s
Le retard peut étre réglé de 0,5 s a 54915 s (O 300055549155, Phase Ss
Echelle: [ Redéclenchable
L'utilisateur peut choisir deux échelles différentes pour le [[] Front de montée
temps T a régler. i
*0,5s..3000s,pasde0,5s etat tmer

* 3005s..54915s,pasde5s

Front de montée:
Si sélectionné, le retard part sur le front de montée du signal In, apres quoi la sortie Out arrive en 1 (TRUE) si
I'entrée In est sur 1 (TRUE) et y reste jusqu’a ce que I'entrée In reste sur 1 (TRUE).

Out

Si non sélectionné, la logique est renversée, la sortie Out va sur 1 (TRUE) sur le front de montée de I'entrée
In, le retard part sur le front de descente de I'entrée In, aprés quoi la sortie Out va sur 0 (FALSE) si I'entrée In
est également sur 0 (FALSE), sans quoi elle reste sur 1 TRUE

s | i _

Redéclenchable:
Si sélectionné, le retard est ramené a zéro a chaque changement d’état de I'entrée In

Valeur de timer:
Si sélectionné, permet d’extraire la valeur ponctuelle de la minuterie du bloc de retard. Cette sortie pourra étre
envoyée en entrée sur un bloc DELAY COMPARATOR
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DELAY COMPARATOR

Cet opérateur permet de comparer la valeur de la
minuterie de LONG DELAY (retard long) raccordée a la
valeur de seuil définie.

DELAY COMPARATOR
La sortie OUT sera 0 (FAUSSE) tant que la valeur de la

minuterie sera inférieure a celle du seuil. La sortie OUT
sera ramenée a 1 (TRUE) pour les valeurs de minuterie
égales ou supérieures a la valeur de seuil.

[ Tim ==

@ Propriétés
DELAY

coneie

- -

rhase U.as

Parameétres

Seuil:
Le seuil peut étre réglé de 0,5 s a 54915 s.

Echelle:

L'utilisateur peut choisir deux échelles différentes pour le temps T a régler.
°*0,5s..3000s,pasde 0,5s

°* 3005s...54915s, pasde 5 s

Long Delay.

Attention: 'opérateur Delay Comparator ne peut étre raccordé qu’a la sortie Valeur de minuterie d’'un
opérateur LONG DELAY. Plusieurs opérateurs Delay Comparator peuvent se raccorder a chague opérateur
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LONG DELAY LINE

Cet opérateur introduit un retard a un signal amenant a 0 (~) Propriétés
la sortie OUT aprés le temps défini face & une baisse du Long Delay Line
Signal IN. {0.55 = 545975¢
Si, avant que le temps IN spécifié ne soit écoulé pour Temos
retourner a 1, la sortie OUT produit en tous les cas une LONG DELAY LINE oo B ¢

impulsion au niveau 0 d'une durée égale a environ 2 fois le
temps de réponse et retardé du temps spécifié.

Parameétres

Temps:
Permet d’'insérer le temps de retard (delay) souhaité. Le retard peut étre réglé de 0.5 s a4 54915 s.

. o

ouT ot ouT 3 H

- >
—p —— 2xZykluszeit

Echelle:

L'utilisateur peut choisir deux échelles différentes pour le temps T a régler.
*05s..3000s,pasde 0,5s

* 3005s...54915 s, pasde 5 s

A la différence des opérateurs DELAY et LONG DELAY, 'opérateur LONG DELAY LINE ne filtre pas les
éventuelles interruptions de I'entrée IN inférieure au temps spécifie.

Cet opérateur est indiqué dans I'utilisation des OSSD retardées ('OSSD doit étre programmée avec un
RESTART MANUEL).
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OPERATEURS MUTING (NOMBRE MAX. 4 POUR UG 6911.10, 8 POUR UG 6911.12/080

Fonction de MUTING

La fonction de Muting est en mesure de créer la suspension provisoire et automatique du fonctionnement d'un
dispositif de sécurité afin de garantir I'avancement normal de matériel a travers le passage protégé. En d’autres
termes, quand le systéme reconnait le matériel et le distingue d’'un éventuel opérateur (dans une situation
potentielle de danger), il est habilité a exclure momentanément le dispositif de sécurité pour permettre au
matériel de traverser le passage.

MUTING “Simultané”

Lactivation de la fonction de Muting a lieu suite a l'interruption (%) Poapeitets
des capteurs S1 et S2 (I'ordre n’est pas important) dans un
délai compris entre 2s et 5s déterminé par I'opérateur, (ou S4
et S3 avec le matériel qui avance dans la direction opposée).

MUTING “Con~
51

Lopérateur MUTING a logique “Simultanée” permet d’effectuer
le muting du signal d’entrée Input par I'entrée des capteurs S1,
S2, S3 et S4.

Condition préliminaire: Le cycle de Muting ne peut dé-
marrer que si tous les capteurs sont a 0 (FALSE) et les
entrées a 1 (TRUE) (barriere immatérielle libre).

Parameétres

Timeout (s):

Il permet de configurer le temps, pouvant aller de 10s a I'infini, dans lequel le cycle de Muting doit se terminer; si a
la fin de ce délai le cycle n’est pas encore terminé le Muting est immédiatement interrompul.

Avec validation:

S'il est sélectionné, il donne la possibilité d’activer ou pas la fonction Muting. Dans le cas contraire la fonction
Muting est toujours activée.

LEnable peut étre de deux types: Enable/Disable et Seulement Enable. Si I'on sélectionne Enable/Disable,
le cycle de Muting ne peut pas démarrer si Enable est fixe & 1 (TRUE) ou 0 (FALSE) mais il ne s’active qu’en
présence de montée; si I'on veut désactiver le Muting il faut reporter a 0 (FALSE) Enable ainsi le front de
descente désactive le Muting quelle que soit la condition dans laquelle il se trouve. Si I'on sélectionne Seulement
Enable, il n’est pas possible de désactiver le Muting mais il faut quand méme reporter a 0 (FALSE) Enable pour
permettre un nouveau front de montée pour le cycle de Muting suivant.

Direction:

Il est possible de configurer I'ordre d’'occupation des capteurs, si BIDIR est réglé 'occupation peut avoir lieu
dans les deux directions aussi bien de S1&S2 a S3&S4 que de S3&S4 a S1&S2, en revanche elle a lieu de
S1&S2 a S3&S4 si I'on choisit UP et enfin de S3&S4 a S1&S2 avec DOWN.

0265526 / 13.01.23 fr / 676A 183



DOLD

Systeme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

Parameétres

Fin de muting:

Elle peut étre de deux types CURTAIN et SENSOR. Si I'on sélectionne CURTAIN la cl6ture du muting a lieu a
la remontée du signal d'Entrée, tandis avec SENSOR la cléture a lieu aprés le dégagement de I'avant-dernier

capteur.

Si I’on sélectionne CURTAIN

0]
=
0
N

Entrée

wn
w

wn
S

Muting

1

o|lo|lo|r|r|r|r|o
o|lo|lo|r|r|r|o|o
Rlr|lo|X|X]|F |+

O|lrRr|kP|[kP|O|O|O|O

O|lFR|FP|IP|IO|O|O|O

olo|lr|r|r|r|oO

Si I’on sélectionne SENSOR

0]
=
()]
N

Entrée

()]
w

wn
S

Muting

1

o

ol|lo|lo|o|r|r|r|r]|o
o|lo|o|o|r|r|r|lo|o
RPlRr|RP|O|X|[X]|F]|+

O|0O|FRr|FP|IFP|O|O|O|O

O|FR|FP|FP|IP|IO|O|O|O

o|lo|r|r|r|r]|~]|O

Blind Time:

Seulement avec Cléture Muting=Curtain, le blind time s’active si I'on sait qu’aprés le passage de la palette

(cléture cycle muting) il peut dépasser des objets qui occupent la barriéere et envoient I'entrée a 0 (FALSE).
Pendant le blind time l'entrée reste a 1 (TRUE). Le Blind Time peut varier de 250 ms a 1 seconde.

Temps Capteurs:

Vous pouvez définir le délai maximum (2 a 5 secondes) qui doit s’écouler entre I'activation de deux capteurs

de muting.

Temps de capteurs minimum:

Si sélectionné, permet l'activation de la fonction Muting si elle passe un temps > 150ms entre 'activation du

capteur 1 et le capteur 2 (capteur 4 et 3).
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»L“ MUTING

~  Propriétés

Lactivation de la fonction de Muting a lieu suite a I'interruption = AR

des capteurs S1 et S2 (I'ordre n’est pas important) dans un L

s - z o , , T T, imeout (s,
délai compris entre 2s et 5s déterminé par I'opérateur. MUTING "L" | B 10 [
L'état de Muting se termine une fois que le passage est libre. E

< [#]Avec Enable

Muting

Type Enable
Seulement Enable s |

A'.rec Muting Out

Lopérateur MUTING a logique “L’ permet d’effectuer le muting
du signal d’entrée Input par I'entrée des capteurs Slet S2.

Temps Capteurs
25 a2

Temps de fin Muting
2.55 & |

Blind Time
250 ms we |

Condition préliminaire: Le cycle de Muting ne peut dé-
marrer que si tous les capteurs sont a 0 (FALSE) et les
entrées a 1 (TRUE) (barriére immatérielle libre).

Parametres

Timeout (s):

Il permet de configurer le temps, pouvant aller de 10 s a I'infini, dans lequel le cycle de Muting doit se terminer; si
a la fin de ce délai le cycle n’est pas encore terminé le Muting est immédiatement interrompu.

Activation Avec Enable:

S'il est sélectionné, il donne la possibilité d’activer ou pas la fonction Muting. Dans le cas contraire la fonction
Muting est toujours activée.

LEnable peut étre de deux types: Enable/Disable et Seulement Enable. Si I'on sélectionne Enable/Disable,
le cycle de Muting ne peut pas démarrer si Enable est fixe a 1 (TRUE) ou 0 (FALSE) mais il ne s’active qu’en
présence de montée; si I'on veut désactiver le Muting il faut reporter a 0 (FALSE) Enable ainsi le front de
descente désactive le Muting quelle que soit la condition dans laquelle il se trouve. Si I'on sélectionne Seulement
Enable, il n’est pas possible de désactiver le Muting mais il faut quand méme reporter a 0 (FALSE) Enable pour
permettre un nouveau front de montée pour le cycle de Muting suivant.

Temps Capteurs:
Il est possible de configurer I'écart d’activation des capteurs de 2 a 5 secondes.

Temps de fin Muting:
Il permet de configurer le temps de chute du muting aprées le dégagement du deuxipme capteur de 2,5 a 6
secondes.

Blind Time:

Il s'active si I'on sait qu’apres le passage de la palette (cléture cycle muting) il peut dépasser des objets qui
occupent la barriére et envoient I'entrée a 0 (FALSE). Pendant le blind time I'entrée reste a 1 (TRUE). Le Blind
Time peut varier de 250 ms a 1 seconde.
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MUTING “Séquentiel”

Lactivation de la fonction de Muting a lieu suite a l'interruption S htovisea
séquentielle des capteurs S1 et S2, puis des capteurs S3 et st

10
Pt S |

[#]Avec Enable

S4 (sans limite de temps).
Si la palette avance dans la direction opposée, la séquence
correcte est: S4, S3, S2,S1.

Type Enable
: | Seulement Enable e
uting e =

Lopérateur MUTING a logique “Séquentielle” permet [ Avec Muting Out

d’effectuer le muting du signal d’entrée Input par I'entrée des -

capteurs S1, S2, S3 et S4. BIDIR @
ClSture Muting
SENSOR a4

Condition préliminaire: Le cycle de Muting ne peut
démarrer que si tous les capteurs sont a 0 (FALSE) et
les entrées a 1 (TRUE) (barriere immatérielle libre).

Parametres

Timeout (s):

Il permet de configurer le temps, pouvant aller de 10 s a I'infini, dans lequel le cycle de Muting doit se terminer; si
a la fin de ce délai le cycle n’est pas encore terminé le Muting est immédiatement interrompu.

Activation Avec Enable:

S'il est sélectionné, il donne la possibilité d’activer ou pas la fonction Muting. Dans le cas contraire la fonction
Muting est toujours activée.

LEnable peut étre de deux types: Enable/Disable et Seulement Enable. Si I'on sélectionne Enable/Disable,
le cycle de Muting ne peut pas démarrer si Enable est fixe a 1 (TRUE) ou 0 (FALSE) mais il ne s’active qu’en
présence de montée; si I'on veut désactiver le Muting il faut reporter a 0 (FALSE) Enable ainsi le front de
descente désactive le Muting quelle que soit la condition dans laquelle il se trouve. Si I'on sélectionne Seulement
Enable, il n’est pas possible de désactiver le Muting mais il faut quand méme reporter a 0 (FALSE) Enable pour
permettre un nouveau front de montée pour le cycle de Muting suivant.

Direction:

Il est possible de configurer I'ordre d’'occupation des capteurs, si BIDIR est réglé I'occupation peut avoir lieu
dans les deux directions aussi bien de S1a S4 que de S4 a S1, en revanche elle a lieu de S1 a S4 si I'on choisit
UP et enfin de S4 a S1 avec DOWN.

Cléture Muting:
Elle peut étre de deux types CURTAIN et SENSOR. Si I'on sélectionne CURTAIN la cléture du muting a lieu a
la remontée du signal d'Entrée, tandis avec SENSOR la cl6ture a lieu aprés le dégagement du dernier capteur.
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Parameétres

Si I’on sélectionne CURTAIN

0]
=
0
N

Entrée

n
w

n
S

Muting

1

o

O|0O|C|O0|O0O|FRP|FP|FP|FP|FL|O
O|I0O|0C|O0|FR|FP|FP|IFP|IFP|O|O

RlRrlRr|lo|X|X|X|X|[|—

O|Oo|FR,|FP|FP|P|P|O|IOC|O|O

O|lF|FP|IFP|IFP|IP|IO|O|O|O|O

olo|lo|lr|r|rRr|FR|FR|R]|O

Si I’on sélectionne SENSOR

wn
=
(9]
N

Entrée

(9]
w

(0]
S

Muting

1

o

O|0O|C|O0O|O0|FRP|FP|FP|FP|FL]|O
O|0O|C|O|FR|FP|FP|FP|P|O|O

RlRr[RP|OIX|IX|X|X|[Fr ]|+

O|I0O|FRr|FP|IFP|IP|IP|IO|O|O|O

O|lFR|FP|IFP|IFP|IP|IO|JO|O|O|O

olo|r|r|r|r|[r|r|r]|o

Blind Time:

Seulement avec Cléture Muting=Curtain, le blind time s’active si I'on sait qu’'apres le passage de la palette

(cléture cycle muting) il peut dépasser des objets qui occupent la barriére et envoient I'entrée & 0 (FALSE).

Pendant le blind time l'entrée reste a 1 (TRUE). Le Blind Time peut varier de 250 ms a 1 seconde
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»1 - MUTING
~  Propriétés
L'activation de la fonction de Muting a lieu suite a 'interruption MUTING T
des capteurs S1 et S2 (I'ordre n’est pas important) dans un Tt
délai compris entre 2s et 5s déterminé par I'opérateur. 10 _"|
L'état de Muting se termine aprés le dégagement d’'un des [7]ver Enable
deux capteurs. Type Enable
Seulement Enable |
Lopérateur MUTING a logique “T” permet d’effectuer le muting []Avec Muting Out
du signal d’entrée Input par I'entrée des capteurs Slet S2. Temps Capteurs

Condition préliminaire: Le cycle de Muting ne peut
démarrer que si tous les capteurs sont a 0 (FALSE) et
les entrées a 1 (TRUE) (barriére immatérielle libre).

Parametres

Timeout (s):

Il permet de configurer le temps, pouvant aller de 10 s a I'infini, dans lequel le cycle de Muting doit se terminer; si
a la fin de ce délai le cycle n’est pas encore terminé le Muting est immédiatement interrompu.

Activation Avec Enable:

S'il est sélectionné, il donne la possibilité d’activer ou pas la fonction Muting. Dans le cas contraire la fonction
Muting est toujours activée.

LEnable peut étre de deux types: Enable/Disable et Seulement Enable. Si I'on sélectionne Enable/Disable,
le cycle de Muting ne peut pas démarrer si Enable est fixe a 1 (TRUE) ou 0 (FALSE) mais il ne s’active qu’en
présence de montée; si I'on veut désactiver le Muting il faut reporter a 0 (FALSE) Enable ainsi le front de
descente désactive le Muting quelle que soit la condition dans laquelle il se trouve. Si I'on sélectionne Seulement
Enable, il n’est pas possible de désactiver le Muting mais il faut quand méme reporter a 0 (FALSE) Enable pour
permettre un nouveau front de montée pour le cycle de Muting suivant.

Temps Capteurs:
Vous pouvez définir le délai maximum (2 a 5 secondes) qui doit s’écouler entre I'activation de deux capteurs

de muting.
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MUTING OVERRIDE

»  Propriétés

La fonction d’Override est nécessaire quand, suite a des MUTING OVERRIDE
séquences d’acivation de Muting incorrectes, la machine
s'arréte avec le matériel occupant le passage dangereux.
Cette opération active la sortie OUTPUT, ce qui permet
d’enlever le matériel qui obstrue le passage.

[“]Réinitialisation manuelle
utput IEPE@%[EE\IU&“SETIOH
Sgverou Surveillé v |

equest

Avec capteurs occupés

Timeout (s)
900

[

Lopérateur permet d’effectuer I'Override de I'Input Muting Mode Override
directement relié. Sennlicgd
L'Override ne peut étre activé que si le Muting n’est pas actif ——
(INPUT = 0) et qu’au moins un capteur de Muting est occupé e ANt
(ou la barriére est occupée). [ Avec demande

Dés que se libérent la barriére immatérielle et les capteurs, I'Override se termine et la sortie OverOut va au
niveau logigue « 0 » (FALSE).
L'Override peut étre configuré par bouton ou par action maintenue.

Override par commande a bouton a action maintenue.

L'activation de cette fonction doit étre effectuée en maintenant active la commande d’Override (OVERRIDE=1)
pendant toute la durée des opérations suivantes. Il est toutefois possible de faire partir un nouvel Override en
désactivant et en réactivant la commande.

Dés que se liberent la barriére et les capteurs (sortie libre), ou que s’est écoulé le timeout, I'Override se termine
sans besoin d’autres commandes.

Override par bouton poussoir.

L'activation de cette fonction a lieu en activant la commande d'Override (OVERRIDE=1).

Dés que se libérent la barriére et les capteurs (sortie libre), ou que s’est écoulé le timeout, I'Override se termine.
Cette fonction ne peut repartir que si la commande Override (OVERRIDE=1) est a nouveau activée

Réinitialisation manuelle:
¢ Si l'entrée est active (TRUE), la réinitialisation active la sortie du bloc fonction.
¢ Si l'entrée est inactive (FALSE), la sortie du bloc fonction suit la demande d'Override

Il existe deux types de reset: Manuel et surveillé. Lorsque Manuel est sélectionné, le systéme vérifie uniguement la
transition du signal de 0 a 1. Lorsque surveillé est sélectionnée, est vérifiée la double transition de 0 a 1 puis a 0.

MANUELLE SURVEILLEE

RESET — A RESET =
t t1 ‘ —

OUTPUT —— OUTPUT

Avec capteurs occupés:
- doit étre sélecté en Muting “Simultané”, Muting “Séquentiel” et en Muting "T".
- ne doit pas étre sélecté en Muting "L".

En cas de sélection erronée, un message d'avertissement apparaitra.
Pendant la phase d'Override, I'utilisateur doit prévoir des mesures de protection supplémentaires
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Parameétres
"Avec capteurs occupés”| Capteurs occupés |Barriere occupée |Entrée|Demande d'Override|Sortie de I'Override
X X - 0 1 1
- X 0 1 1
- X - 0 1 1
X X 0 1 1

Conditions a remplir pour I'activation de la fonction Override

Timeout (s):

Le temps maxi. que peut durer la fonction Override peut étre réglé de 10 s a infini.

Mode Override:
L'Override peut étre configuré par bouton ou par action maintenue:

- Aufheben mit Rickhaltetaste:

L'activation de cette fonction doit étre effectuée en maintenant active la commande d'Override (OVERRIDE=1)
pendant toute la durée des opérations suivantes. |l est toutefois possible de faire partir un nouvel Override en
désactivant et en réactivant la commande.

Dés que se libérent la barriére et les capteurs (sortie libre), ou que s’est écoulé le timeout, I'Override se termine
sans besoin d’autres commandes.

- Aufheben mit Taster:

L'activation de cette fonction a lieu en activant la commande d’Override (OVERRIDE=1).

Dés que se libérent la barriére et les capteurs (sortie libre), ou que s’est écoulé le timeout, I'Override se termine.
Cette fonction ne peut repartir que si la commande Override (OVERRIDE=1) est a nouveau activée

Avec OverOut:
Permet I'activation d'un signal de sortie tant que I'Override est actif.

Avec Request:
Permet l'activation d'un signal de sortie quand les conditions pour une activation de I'Override sont satisfaites.
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BLOCS DE FONCTIONS DIVERSES (RECUEIL)

SERIAL OUTPUT (MAX. 4 POUR UG 6911.10, 8 POUR UG 6911.12/080)

L'opérateur Serial Output transfére en sortie I'état d’'un nombre ~) Propriétés

maximum de 8 entrées, en sérialisant les informations. SERIAL OUTPUT
11 SERIAL OUTPUT Ej‘iNombrE d'Entrées

LTl i e Modeiboleats
. Sdiock Synchrone vi

Principe de fonctionnement
Cet opérateur transfére sur la sortie I'état de toutes les entrées
raccordées selon deux méthodes distinctes:

Durée bit (ms)
4 []
L]

Durée inter-caractére (ms)

Méthode de sérialisation Asynchrone: 100 []
1) Létat de la ligne au repos est 1 (TRUE);
2)Le signal de début de transmission des données est
1 bit = 0 (FALSE);;
3) Transmission de n bits avec 'état des entrées raccordées codifié par la méthode Manchester
« Etat 0: Flankenwechsel des Signals von low nach high in der Mitte des Bits
« Etat 1: Flankenwechsel des Signals von high nach low in der Mitte des Bits
4) Intercaractére a 1 (TRUE) pour permettre la synchronisation d'un dispositif externe.

Longueur Bit
y I |

: Longueur Bit
Longueur Bit | |

Longueur Bit

0‘1‘1‘01[0‘ oS I I O O )

Output | | | | Espacement caractere | | | |

b
L

La sortie Clock ne sera donc pas présente avec la méthode asynchrone.

Méthode de sérialisation Synchron:

1) Les sorties Output et Clock en état de repos sont 0 (FALSE);

2) Transmission de n bits avec I'état d’entrées utilisant OUTPUT comme données, CLOCK comme base de
temps;

3) Intercaractére a 0 (FALSE) pour permettre la synchronisation d’'un dispositif externe.

%4—FE Longueur Bit
1 1

1 ]
1 1

gl1T 11 |@|71T|@ l glil(T @ (9|8
Output ;Espacement caractére ‘E
Clock | i Espacement caractére r

il 1B | ) IO e S L [T B
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Nombre d'Entrées:
Il définit le nombre d’entrées du bloc fonctionnel 2+8 (asynchrone) ou 3+8 (synchrone).

Durée Bit (ms):

Saisir dans ce champ la valeur correspondant a la durée de chaque bit (entrée n) composant le train
d’'impulsions qui constitue la transmission.

*40ms -+ 200 ms (Step 10 ms)

* 250 ms +0.95s (Step 50 ms)

Durée intercaractere (ms):
Saisir dans ce champ le délai qui doit s’écouler entre la transmission d’un train d’'impulsions et le suivant.
* 100 ms + 2.5 s (Step 100 ms)
*3s+6S (Step 500 ms)
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NETWORK

L'opérateur Network permet de distribuer des commandes de
Stop et de Reset a travers un simple réseau local. A travers
Network_in et Network_out les signaux de START, STOP ET
RUN sont échangés entre les divers nceuds.

@ Propriétés
utput NETWORK

etwork_Cut Active Reset Network
etwork_Stop Sorteerreur
Principe de fonctionnement

Cet opérateur permet d'obtenir une simple distribution des
commandes d’arrét et de reprise d'un réseau local (PLC).

@ ocal_Stop Activation globale Reset

rrorQut Cause Arrét

Lopérateur Network aura toujours:

1) 'entrée Network_In raccordée a une entrée simple ou
double, devra étre connectée a la sortie Network_Out du module qui précéde dans le réseau local.

2) La sortie Network_Out raccordée a un signal de STATUS ou a une sortie OSSD, devra étre connectée a
I'entrée Network_in du module qui suit dans le réseau local.

3) Les entrées Stop_In et Reset_In seront raccordées a des dispositifs d’entrée qui agissent respectivement
comme Stop (ex. E-STOP) et Reset (ex. SWITCH).

4) Lentrée In peut étre librement raccordée dans le schéma (ex. Blocs fonctionnels d’entrée ou résultats de
combinaisons logiques).

5) La sortie Output pourra étre librement raccordée dans le schéma. Output sera 1 (TRUE) quand I'entrée IN
sera 1 (TRUE) et le bloc fonctionnel aura été redémarré.

Parameétres

Active Reset Network:
La sélection de cette fonction permet le reset du bloc fonctionnel par le réseau distribué. Si elle n'est pas
validée, chaque reset du bloc fonctionnel peut avoir lieu seulement par I'entrée locale Reset_In.

Sortie erreur:
La sélection de cette fonction valide la présence du signal d'état Error_Out.

Habilitation globale Reset (seulement UG 6911.10 pas UG 6911.12/080):

Si sélectionné, le systéme tout entier pourra étre relancé avec le bouton de réinitialisation de n'importe quel
nceud du réseau. Si désélectionné, tous les nceuds qui n'ont pas provoqué d’arrét de n'importe quel point du
réseau pourront étre relanceés, a I'exception du noeud qui a provoqué l'arrét et qui devra étre relancé avec son
propre mécanisme de réinitialisation.

Cause d’arrét (seulement UG 6911.12/080):

Si sélectionné, active les sorties Network_stop et Local_stop en indiquant la cause de I'état de STOP. Ces
sorties sont normalement a 0 avec le systéme en RUN et la Sortie a 1. Si un arrét est requis par le réseau, la
sortie Network_stop se ramene a 1. Si, par contre, la sortie Output va sur 0 a cause de I'entrée In ou de I'entrée
Stop_in, la sortie Local_stop va sur 1. Les sorties resteront dans cet état jusqu’a la prochaine réinitialisation du
réseau.

A\ Lacommande de RESET doit étre installé en dehors de toutes les zones dangereuses du réseau dans
les endroits ou les zones de danger et les zones entiéres de travail sont clairement visibles.

Le nombre maximal de modules UG6911.10 qui peut étre connecté dans le réseau est égal a 10.
Chaque module maitre peut avoir un maximum de 9 modules d’extension connectés
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Parameétres

Condition 1:

En référence a la figure, lors de 'allumage il se produit ce qui suit:

1. Les sorties Net_out des divers nceuds se trouvent dans la condition O (FALSE);

2. Le signal d’arrét STOP se propage a travers la ligne Net_out;

3. Deés que 'on lance la commande de RESET sur I'un des nceuds, tous les noeuds présents sont démarrés a
travers la propagation du signal START

4. Comme résultat final, tous les nceuds connectés auront la sortie Net_out dans la condition 1 (TRUE) si les
différentes entrées Net_in se trouvent dans la condition 1 (TRUE);

5. Le signal RUN se propage a travers le réseau des 4 nceuds présents

Condition 2:

En référence a la figure, quand on appuie sur I'arrét d'urgence de I'un des quatre nceuds, il se produit ce qui suit:

. La sortie Net_out se place dans la condition O (FALSE);

.Le signal d’arrét STOP se propage a travers la ligne Net_out;

. Le nceud suivant recoit le code d’arrét et désactive la sortie;

. Larrét recu provoque la génération d’un code d’arrét pour tous les Net_in --- Net_out;

. Comme résultat final, tous les nceuds connectés auront la sortie OUTPUT dans la condition O (FALSE);

.Quand l'arrét d’'urgence a été rétabli dans sa position normale, tous les noeuds pourront étre redémarrés a
travers la propagation du signal START avec un seul reset. Cette derniére condition ne se produit pas quand
un module a la configuration VALIDATION RESET NETWORK non validée. Dans ce cas, l'utilisation du reset
local est obligatoire. Le systéme emploient 4s environ pour restaurer toutes les sorties des blocs qui composent
le réseau.

OO, WN PP

Effectuer une réinitialisation locale du module qui a causé I'arrét du réseau, afin de restaurer la sortie de
Sécurité.

Temps de réponse:
Le temps de réponse du réseau en appuyant sur l'arrét d'urgence est donnée par la formule:

UG 6911.10: tr=11.3 ms + [175.3 ms x (nombre d'unité de contrble - 1)]
UG 6911.12/080: tr=12.7 ms + [232.7 ms x (nombre d'unité de contrble - 1)]

MASTER n°1 MASTER n°2 MASTER n°3 MASTER n°4
Arrét
duurgence trMASTERl trMASTERl trMASTERl trMASTERl
12,6ms 164ms 376ms 488ms

Le nombre maximal de modules UG6911.10 connecté doit étre 10.

12,6ms

/r Master. \
Mastery |

488ms
( Masterz | 164Ms

Masters | /

376ms

Condition 3:
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Parameétres

En référence a la figure, quand I'entrée IN du bloc fonctionnel NETWORK d’un des 4 nceuds se place dans la

condition 0 (FALSE), il se produit ce qui suit:

1. La sortie OUTPUT locale se place dans la condition 0 (FALSE);

2. Le signal RUN continue a se propager a travers les lignes Net_out;

3. Les nceuds restants ne modifient pas I'état de leurs sorties;

4. Dans ce cas, l'utilisation du reset local est obligatoire. Cette condition est signalée par le voyant DEL relatif
a I'entrée Reset clignotante. Tous les nceuds pourront étre redémarrés a travers la propagation du signal
START avec un seul reset. Cette derniére condition ne se produit pas quand un module a la configuration
VALIDATION RESET NETWORK non validée. Dans ce cas, I'utilisation du reset local est obligatoire.

Lentrée Network_in et la sortie Network_out peuvent étre mappé seulement sur les bornes de I/0O de UG6911.10.

Voyants DEL de l'unité UG6911.10 ayant Network activé:

Voyants du bloc de fonction NETWORK
Network in Network out | Network out Reset in
(OSSD) (STATUS)
DEL FAIL EXT IN &) OSSD @ STATUS IN ©
STOP OFF OFF Rouge OFF OFF
Etat CLEAR OFF Clignote I?gﬁgﬁgg;t Clignote Clignote
RUN OFF ON Vert ON ON
FAIL ON Clignote - - -
@ Voyant DEL de l'entrée a laguelle est branché le signal Network IN
@ Voyant DEL de la sortie a laguelle est branché le signal NETWORK OUT
©) Voyant DEL de I'entrée a laquelle est branché le signal Reset IN

gt 1| UGESLEE00 LT

Iapat I (UNERETL 101 /P LR

Irgpurt § (UGS L DOG TS

Inpen 4 IUGERIL L P30

Exemple d’utilisation du bloc NETWORK

Exemple d’application dans la catégorie 2 conformément (ISO 13849-1):

0265526 / 13.01.23 fr / 676A 195



DOLD Systéme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

Paramétres
Emergency Stop Emergency Stop
. i
Reset n°1 Reset n°2
Net in Net out Net_in Net out
N
Emergency Stop

-
Reset

I s

Net_in Net out

0SsD1B

Net out

Flux de données de réseau

Paramétres réseau pour le calcul de la PL

Architecture: Cat. 2
Couverture: DC =90 %
Fiabilité du module UG6911.10: MTTF, = 437 (ans)
R i
I UGEF18.10 UGEFE1.10 UGSS1.10 LGE911.00 :
— INPUT - n"1 "2 n"3 n*4 — ouTPUT ———
' |
K o o o e e e 1
LOGIC (RESEAU)
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Parametres

Exemple d’application dans la catégorie 4 conformément (ISO 13849-1):

leageat T UGEATL 1) FLE

Exemple d'utilisation du bloc NETWORK (catégorie 4)
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Exemple d’application dans la catégorie 4 conformément (ISO 13849-1):

Emergency Stop Emergency Stop

0SSD1A ] | osspia
0SSD1B
ucsertro| 05018 | sesst1to| 1001

Reset n°1 Reset n°2
Net_in Net_out Net_in Ne'_oui
M A 0OSSD2A ——
—— = BSGE
.................................................................................................. »
Emergency Stop Emergency Stop
i [ossoie | —
[msson s s il
. Reset Reset
S — Sl
Net_out Net_in Net_out Net_in
' = |

Flux de données de réseau

Parametres réseau pour le calcul de la PL

Architecture: Cat. 4
Couverture: DC =99%
PFHd du module UG6911.10: PFH, = 6.86-09 (Heures 1)
[ i
] HGEE10.10 UEESE4.10 HesS18.10 16011400 :
— INPUT - A"l n°2 n°3 n'4 +— QUTPUT [———
. i
e e o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e 1
LOGIC (RESEAU)
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RESET

Cet opérateur génére une réinitialisation du systéme lorsque +|(+) Propriétés
sur l'entrée correspondante une double transition OFF-ON-

OFF d'une durée inférieure a 5 s est présente. E ;

Si elle est > 5 s aucun RESET est généré.
Il peut étre utilisé pour remettre a zéro des anomalies sans devoir couper l'alimentation du systeme.

OSSD EDM (MAX. 32 AVEC UG 6911.12/080)

Le bloc OSSD EDM (External Device Monitoring) permet de (=) Proprieta
contréler une rétroaction EDM relative a une sortie de sécurité
en utilisant une entrée générique de SAFEMASTER PRO.
OSSD EDM permet de configurer la fenétre de temps dans
laquelle suivre le signal de rétroaction externe par rapport a la
condition de la sortie connectée.

CISER kA
LISSLY ELAY

[Ritardo K esterns {ms
S0ms+20s Passo 50 ms

s ms

W] Abiitazions Clear

La sortie du bloc ne peut étre raccordée qu'a une sortie de
sécurité (OSSD, OSSD simple, Relais). Cette sortie devra
avoir le contrdle des temps k externe désactivé.

Output:
e QOutput de 'OSSD raccordée en aval au niveau haut (TRUE) = le signal Fbk_K doit étre au niveau bas

FALSE (dans I'espace de temps configuré) et vice-versa.
* Si le retard n’est pas observé, la sortie Output du bloc OSSD EDM se place au niveau bas (FALSE) et
I'anomalie est signalée par le clignotement du voyant CLEAR correspondant & I'OSSD en erreur.

Activation Error Out :
Si l'option Activation Error Out est sélectionnée sur le bloc de sortie raccordé, la sortie ERROR OUT s’active
avec le signal de rétroaction erroné (exemple: temps K externe dépasseé).

0SSD 0SSD ! 0sSD
| : | FBK ! '
FBK : FBK | !
: ok 1 bk N
t fbk " )
ERROR OUT ERROR OUT ERROR OUT

Exemple d’OSSD avec signal de rétroaction
erroné (temps K externe dépassé):
Dans ce cas, ERROR OUT=TRUE

Exemple d’OSSD avec signal de rétroaction
correct: Dans ce cas, ERROR OUT=FALSE

0265526 / 13.01.23 fr / 676A 199



DOLD Systéme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

Parameter

Verzbgerung externes k:
Zeit, innerhalb der sich der Eingang Fbk_K im korrekten Status befinden muss.

Aktivierung Clear:

Ist dies ausgewahlt, wird der Eingang Clear aktiviert. Wird dieser Eingang auf 1 gebracht, kann der Fehler
geldscht werden, sobald der Defekt behoben ist. Wird dieser Eingang verwendet, ist es nicht mehr notwendig
SAFEMASTER PRO UG 6911.12/080 zuriickzusetzen oder das System auszuschalten.

Input 1 (M1S) [0]/P17 -
Pin2
Input 2 (M1S) [0]/P18

Input 3 (M1S) [0]/P19
Input 4 (M15) [0]/P20

TESTABLE SAFETY
DEVICE

Input 5 (M1S) [0)/P21

in1

Input 6 (M15) [0]/P22

Exemple d’utilisation du bloc OSSD EDM
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INTERPAGE IN / OUT

Si le schéma est tres compliqué et nécessite une connexion entre deux éléments loin, utilisez le composant
"Interpage”.

(~) Propriétés (A) Propriétés

Interpage Out Interoage In

@ Mom de connexion (3 Mom de connexion

(linke Seite des Plans) (rechte Seite des Plans)

L'élément "Interpage out" doit avoir un nom que - appelé par le correspondante "Interpage in" - permet la connexion que vous voulez.
Pour établir une connexion, « Interpage In » et « Interpage Out » doivent avoir le méme nom.

TERMINATOR

Cet opérateur ne peut étre connecté qu’a 'OUTPUT d'un Bloc

d’entrée pour permettre l'insertion de cette entrée sans la
brancher dans le schéma. i

L'entrée branchée a I'opérateur TERMINATOR apparait dans
la carte des entrées et son état est transféré au BUS
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APPLICATION PARTICULIERES

SORTIE RETARDEE AVEC FONCTIONNEMENT MANUEL

Dans le cas ou il faudrait disposer de deux sorties dont la seconde est retardée (en fonctionnement MANUEL),
utiliser le schéma suivant:

Fichier  Projet
DOLD & (B cf Wmm™ 7 ~n

SEON MAOW 7B @ Fima-Name
~ Objets

Meodification Communication Configurer 7

~  Entrée

SAFEMASTER PRO
~ Propriétés

~ | Sortie

v Notes

e - USER RESTART
It 2 (UGE311.16) 7818

- Opérateur
~ Logiques

w Mémoires
| Compteurs

w  Timer

) Muting C

]

SAFEMASTER PRO: Non présent Erar: Déconnects  Ver:132
Double sortie avec la seconde retardée en Manuel

Si I'on considéere le mode de fonctionnement de I'opérateur logigue RETARD (paragraphe RETARD)
I'application doit étre réalisée comme suit:

Les deux sorties doivent étre programmées avec réinitialisation manuelle et RESET TYPE surveillé.
Il faut également utiliser la fonction USER RESTART MANUAL
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SIMULATEUR

SORTIE RETARDEE AVEC FONCTIONNEMENT MANUEL

A Ce simulateur a été conc¢u dans le but d'aider a la conception de la fonction de sécurité.

A Le résultat de la simulation ne saurait étre considéré comme une validation du projet.

A\ Lafonction de sécurité résultante doit imperativement étre approuvée, aussi bien d'un point de vue

7 matériel que logiciel, dans une situation réelle conformément a la réglementation en vigueur, par
exemple la norme EN ISO 13849-2: validation ou IEC 62061: Chapitre 8 - Validation d'un systeme de
contrble électrique liée a la sécurité.

A Il est possible de retrouver les paramétres de sécurité de la configuration SAFEMASTER PRO dans le

~ logiciel de rapport SAFEMASTER PRO Safety Designer.

Le simulateur est disponible seulement avec le firmware UG 6911 version 3.0 ou supérieure

La barre des instruments supérieure contient deux nouvelles icdnes de couleur verte. Ces icbnes concernent
la nouvelle fonction Simulateur.

Ml e vy SEQ\NBAOW I XE® 7 0O asends- Nome _

k¥
IXE® 7 0

Les icbnes Simulateur

La premiére icon #% indique la "Simulation schématique". Elle active le simulateur schématique (aussi
bien statique que dynamique) dans lequel I'utilisateur peut activer la saisie de données afin de vérifier
le schéma chargé.

La deuxieme icbne @ indique la "Simulation graphique". Elle active le simulateur piloté par le fichier des stimuli
et qui prévoit également la visualisation des traces voulues sur un graphique correspondant.

Les icOnes des simulations sont disponibles uniquement si le noeud UG 6911 est, déconnecté.

0265526 / 13.01.23 fr / 676A 203



DOLD Systéme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

SIMULATION SCHEMATIQUE

Cliquez sur l'icdbne =% pour activer la simulation schématique.

La simulation schématique permet de vérifier/piloter le déroulement des signaux en sortie de différents blocs
fonctionnels en temps réel et donc, si besoin, pendant le déroulement de la simulation elle-méme. L'utilisateur
peut choisir librement quelles sorties des blocs doivent étre pilotées et vérifier la réponse des différents éléments
du schéma en fonction de la coloration des différentes lignes.

De méme que pour la fonction monitor, ici aussi la couleur de la ligne (ou du méme bouton) indique I'état du
signal: vert signifie signal LL1, rouge signal LLO.

Avec la "Simulation schématique", la barre des instruments affiche de nouveaux boutons. Ces boutons permettent
la gestion de la simulation, par la commande de démarrage (bouton "Play"), d'arrét (bouton "Stop"), d'exécution
pas-a-pas (bouton "PlayStep"), et de réinitialisation (bouton "Reset"). La réinitialisation de la simulation remet le
compteur Temps a 0 ms.

Quand la simulation démarre aprés avoir appuyé sur le bouton "Play", on peut noter que

le temps défile a coté de l'inscription "Time". Le temps avancera selon l'unité de temps
"Step" multipliée par le facteur "KT" choisi par I'utilisateur.

Bouton PlayStep ~ Bouton Reset

Bouton Stop Indication .
ep Simulation
Bouton Play du tEmps
Jesktop / /

A\ B_ 0O + X ® % 0 Aziends - Nome B Il\ 0O O Time 7100 ms x1 Step: 100 ms

Simulation schématique: nouveaux boutons

Simulation schématique

En cliquant sur le bouton situé en bas a droite de chaque bloc d'entrée, on peut activer I'état de sortie
correspondant (méme quand la simulation est a l'arrét, c'est-a-dire quand le temps ne défile pas : la simulation
est alors "statique"). Si aprés avoir cliqué le bouton devient rouge, cela signifie que la sortie sera au niveau LLO
et vice-versa, si le bouton devient vert, la sortie sera au niveau LL1.
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Dans certains blocs fonctionnels, par exemple le "contrdle de vitesse" ou le "lock_feedback", le bouton est de
couleur grise. Cela indique que la saisie de la valeur est effectuée MANUELment sur une fenétre pop-up, le type
de valeur a saisir sera différent en fonction du type de bloc fonctionnel (par exemple dans un bloc "contréle de
vitesse" il faudra saisir la valeur de fréquence).

(LLO)

Entrée Fréquence MV X

Fréquence [Hz]

Limage du haut montre les boutons pour activer les sorties des blocs.
Limage du bas montre un exemple de pop-up pour saisir, dans le cas spécifique,
la valeur de fréquence d’un bloc ,contréle de vitesse*.
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GESTION DE LA SIMULATION GRAPHIQUE

Cliquez sur licone () pour activer la simulation graphique.

La simulation graphique permet de visualiser sous forme graphique la progression des signaux dans le
temps. L'utilisateur doit d'abord définir les stimuli dans un fichier texte prévu a cet effet : c'est-a-dire définir le
déroulement temporaire des formes d'ondes utilisées comme entrées (stimulus). Le simulateur, sur la base du
fichier de stimulus créé, appliquera ces parameétres dans le schéma et visualisera les traces désirées a la fin de
la simulation.

Quand la simulation est terminée, un graphique semblable a celuiillustré ci-dessous apparaitra automatiquement.
A partir du graphique, on peut imprimer les traces affichées (touche "Imprimer"), sauvegarder les résultats pour
pouvoir les charger a nouveau (touche "Sauvegarder") et choisir d'afficher d'autres traces (touche "Changer
visibilité"). Les noms des traces correspondent a la description des blocs fonctionnels. Cliquer sur le bouton de
fermeture (touche "X" en haut a droite) pour sortir de I'environnement de simulation graphique.

,
Toreorn W

- — =

opl
op2
0p3 1
Outputl

Outputl.Fbk _rst

Status1 1

T
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

Exemple de résultat de la simulation graphique

Pour pouvoir effectuer la simulation, il faut suivre la procédure suivante:

1. Créer un fichier de stimulus répondant aux exigences particuliéres du projet
2. Charger le fichier de stimulus et attendre que la simulation se termine

Aprés avoir cliqué sur l'icone @ , 'écran suivant s'affiche

Gestion simulation graphique

1 Simulation avec stimulations |

] Maodéle stimulations |

| Charger simulation |

Visibilité traces

Menu de sélection pour la modalité
de simulation graphique
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Bouton: “Modéle Stimulations* permet de sauvegarder le fichier template avec le nom et I'emplacement désirés. Ce
fichier contiendra les noms des signaux d'aprés le schéma.

A ce moment, l'opérateur, & l'aide d'un éditeur de texte, peut insérer |'état des signaux d'entrée & un moment
déterminé, ainsi que la durée de la simulation et le pas de temps a utiliser.

- o 5 - o
File Moddica Formate Viouskezs 7
. = . File Modifi Fi to Visuall B
£F Stimulus Template Durée st step Srriiation ile .U ifica ormato isualizza
//5in 0:EndTine:Step (timeTnit as) // Stimulus Template -
Sim 9:10000:100
J//Sim @:EndTime:Step (time unit ms)
) e . ., Sim B:10900:100
e:q*,-—-'"\faleurdes;gnal Inputl” au temps tg
Timel:1 #=— Valeur de signal "Inputl" au temps Timel /{ Switch
Time2:@ : :
=4*% %—_ valeur de signal "Input1” au temps Time2 Inputl
1/ Switeh a:9
Input2 800:1
?ia o 2600:0
mel: .
Time2:@ 2500:1
2960@:8
// Speed Control
Speedinput3 .
oy // Switch
Timel:2500 Hz Tnput2
Time2:300 H: a:9
17 055D 1ge@:1
Fbk_rstl 23080:0
9:8 298@:1
Timel:l 3960@:8
Tima2:0
/7 0SsD
Fbk_rstl
@:1
v

Exemple de fichier template pour la simulation graphique

Bouton “Simulation avec Stimulation* permet de charger un fichier template (dment complété) et, une fois
chargé, lance immédiatement la simulation. A la fin de la simulation, un graphique illustrant les signaux résultants
s'affiche.

Bouton “Charger simulation* permet de charger une simulation précédemment terminée, si au moins une
simulation a été sauvegardée.

Bouton VISI,bI|It'e des traces*: T .
permet de sélectionner les traces

(formes d'onde des signaux) a || Input01 Input04
. . Input02 Inputd5
afficher sur le graphique. Le bouton, {1 Inputo3 Op5

une fois pressé, affiche un pop-up i :ﬂpugg Add >>
. . P ~ . npu
comme indiqué, grace auquel il est c§|

possible d'ajouter ou de supprimer gpg
les traces du graphique. 0;:4
Output << Remove
Cutput2
Cutput3
Cutputd
Fbk_rst1
Fbk_rst2
Fbk_rst3
Fbk_rstd
Statusi
Status2

Annuller

Visibilité des traces

7 Dans le cadre de gauche, les traces que I'on peut ajouter sur le graphique. Dans le cadre de droite, les
traces qui sont affichées actuellement et que I'on peut supprimer sur le graphique.

0265526 / 13.01.23 fr / 676A 207



DOLD Systéme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

La description qui suit les fonctions du menu

Exemple d’application de la simulation graphique

Lexemple suivant fait référence a I'utilisation d’'une presse située a I'intérieur d’'une zone de sécurité. Le moteur
de la presse pourra étre actionné si et seulement si deux conditions sont réunies en méme temps: le portail de la
zone sécurisée et fermée, et la commande d’activation du moteur est enclenchée. Lactivation s’effectuera avec
un retard de deux secondes par rapport au signal de démarrage.

Schéma
Dans le schéma, les éléments d’entrée sont représentés par le portail de la zone sécurisée et par la commande
d’activation du moteur. Ces deux signaux seront utilisés comme entrées a un opérateur logique AND dont le

résultat sera retardé de deux secondes par un bloc retardateur. Le signal retardé actionnera pour finir le relais
qui, a son tour, permettra au moteur de la presse d’étre actionné.

Inpu

........ B

Schéma relatif a I'exemple d’application

Fichier de stimulus
Le fichier de stimulus prévoit la fermeture du portail au moment 2000 ms (signal a LL1) et la command
d’activation de la part de I'opérateur au temps 3000 ms (signal a LL1).

1 // S5timulus Template
3 //5im 0:EndTime:Step (time unit mas)
4 Sim 0:10000:100

6 // Single E-Gate | - gate zone de sécurite
Inputé
0:0

= 2000:1 commentaires entrés
10 10000:0 par l'utilisateur

12 // Switch Démarrage Presse

13 Inpuc?
14 0:0

15 3000:1
16 10000:0

Fichier de stimulus relatif a 'exemple d’application
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Résultat de la simulation

Le graphique suivant illustr les signaux inhérents a simulation, et en I'espéce:

* Au temps 2000 ms le signal ,Zone sécurité” monte a niveau logique 1, indiquant la fermeture du portail.

* Autemps 3000 msle signal ,Démarrage_Presse"monte au niveau logique 1, indiquantlademande de démarrage
de la part de I'operateur.

e Le signal de sortie de I'opérateur AND ,Op6“ mont au niveau logique 1 au temps 3000 ms, c’est-&-dire quand
les deux entrées ,Zone sécurisée” et ,Démarrage_Presse" montent au niveau logique 1.

* Le signal & la sortie de I'opérateur AND est retardé de 2000 ms par I'opérateur de retardement.

e Le signal a la sortie du retardateur ,Op7“ déclenche la commande de fermeture du relais au temps 5000 ms,
moment ou le relais ,M_presse* est active.

Grafico simulazione

Opt
opi

M_pressa
OutputS Fbl_rst

(1] 1000 2000 3000 4000 5000 6000 T000 8000 9000 10000

Tenpo [ms]
Simulazione con stimoli

Hasat Fopm %1 [ Cambia visibilita | [ Sava [ Stampa

Graphique résultant de la simulation de I'exemple d’application
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ACCESSOIRES ET PIECES DE RECHANGE

MODELE DESCRIPTION Référence
UG 6911.10 Unité de contrdle (8 entrées / 2 sort. statig. bicanal. OSSD), avec logicel SAFEMASTER PRO DESIGNER |0063818
UG 6911.12/080 | Unité de contrdle (8 entrées / 4 sort. statig. bicanal. OSSD), avec logicel SAFEMASTER PRO DESIGNER | 0068574
UG 6916.10 Module d'entrée / sortie (8 entrées / 2 sorties statiques bicanales) 0063819
UG 6916.12/080 | Module d'entrée / sortie (8 entrées / 4 sorties statiques bicanales) 0068590
UG 6913.08 Module d'entrée (8 entrées) 0063820
UG 6913.12 Module d'entrée (12 entrées) 0064865
UG 6913.16 Module d'entrée (16 entrées) 0063821
UG 6912.02 Module de sortie OSSD (2 sorties statiques bicanales) 0063822
UG 6912.04 Module de sortie OSSD (4 sorties statiques bicanales) 0063823
UG 6912.04/100 | Module de sortie OSSD (4 sorties de sécurité a courant élevé) 0068286
UG 6912.14 Module de sortie relais (1 sortie relais de sécurité) 0063824
UG 6912.28 Module de sortie relais (2 sorties relais de sécurité) 0063825
UG 6914.04/000 | Module de sortie relais (4 sorties relais de sécurité) 0066057
UG 6914.04/008 | Module de sortie relais (4 sorties relais de sécurité + 8 sorties OUT_STATUS) 0065990
UG 6915/008 Module de sortie signalisation (8 sorties signalisation programmables) 0068282
UG 6915/016 Module de sortie signalisation (16 sorties signalisation programmables) 0068284
UG 6917/002 Module de contrdle de vitesse de rotation (2 capteurs de proximité) 0066059
UG 6917/102 Module de contrdle de vitesse de rotation (1 encodeur TTL + 2 capteurs de proximité) 0066060
UG 6917/112 Module de contrble de vitesse de rotation (2 encodeurs TTL + 2 capteurs de proximité) 0066061
UG 6917/202 Module de contrdle de vitesse de rotation (1 encodeur HTL + 2 capteurs de proximité) 0066062
UG 6917/222 Module de contrdle de vitesse de rotation (2 encodeurs HTL + 2 capteurs de proximité) 0066063
UG 6917/302 Module de controle de vitesse de rotation (1 encodeur Sin/Cos + 2 capteurs de proximité) 0066064
UG 6917/332 Module de contrdle de vitesse de rotation (2 encodeurs Sin/Cos + 2 capteurs de proximité) 0065992
UG 6918 BusExtender 0064866
UG 6951 Module bus de terrain CANopen 0063828
UG 6952 Module bus de terrain PROFIBUS DP 0063826
UG 6954 Module bus de terrain PROFINET 0064861
UG 6955 Module bus de terrain Ethernet IP 0064862
UG 6956 Module bus de terrain EtherCAT 0064863
UG 6957 Module bus de terrain Universal Serial Bus (USB) 0064864
UG 6958 Module bus de terrain MODBUS TCP/IP 0068268
UG 6959 Module bus de terrain MODBUS RTU 0068270
OA 6911 Carte mémoire (mémoire externe de configuration) 0063829
OA 6920 Cable USB pour connexion PC 0064160
BU 6921 Set de montage IN-RAIL-Bus 250mm pour Rail DIN 7,5mm 0064244
BU 6922 Set de montage IN-RAIL-Bus 250mm pour Rail DIN 15mm 0064245
PN 6919 Logiciel SAFEMASTER PRO Designer 0064246

Visiter le site web www.Dold.com pour consulter la liste des distributeurs agréés de chaque pays
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RESPONSABILITE

L'observation rigoureuse et intégrale de toutes les normes, indications et interdictions exposées dans le présent
manuel constitue une condition essentielle pour le bon fonctionnement du dispositif. E. DOLD & Sohne KG
décline donc toute responsabilité relative a des dommages dérivant du non-respect, ne serait-ce que partiel,
des dites indications.

DOLD décline donc toute responsabilité en vue des circuits, schéma électriques et configurations des
Parametres choisis par le client pour ces applications. Les circuits, schémas électriques et configurations des
Parameétres du systéme ainsi que ceux de SAFEMASTER PRO sont exclusivement sous la responsabilité de

['utilisateur.

Caractéristiques sujettes a modification sans préavis.
Toute reproduction totale ou partielle sans I'autorisation préalable de DOLD est illicite!
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DECLARATION DE CONFORMITE EUROPEENNE

EG - Konformitatserklarung _
Declaration of Conformity BOI-D

Déclaration de conformité européenne

Hersteller: E. Dold & S6hne GmbH & Co. KG
Manufacturer: / Fabricant:
Anschrift: Bregstraiie 18
Address: / Adresse: 78120 Furtwangen
Germany
Produktbezeichnung: kenfigurierbares Sicherheitssystem SAFEMASTER PRO  mit: gemaR Anhang
in accordance with annex
Product description: configurable safety system with: ~ selon I'annexe
Désignation du produit: systeme de sécurité configurable avec:
Das bezeichnete Produkt stimmt mit den Vorschriften folgender europaischer Richtlinien Uberein:
The indicated product is in conformance with the regulations of the following european directives:
Le produit désigné est conforme aux instructions des directives européennes:
Maschinenrichtlinie: 2006/42/EG EU-AbI. L157/24, 09.06.2006
Machinery directive: / Directives Machines:
EMV - Richtlinie: 2014/30/EU EU-Abl. L96/79, 29.03.2014
EMC - Directive: / Directives- CEM::
RoHS - Richtlinie 2011/65/EU EU-AbI. L174/88, 01.07.2011
RoHS -Directive: / Directives - RoHS:
Priifgrundsatze: EN ISO 13849-1:2015 EN IEC 61496-1:2020
Basis of Testing: IEC 62061:2021 EN 81-20:2020
Lignes de contréle: EN 81-50:2020 EN 61508 Parts 1,3 :2010
EN 61131-2

Die Ubereinstimmung eines Baumusters des bezeichneten Produktes mit der oben genannten Maschinenrichtlinie wurde bescheinigt
durch:

Consistency of a production sample with the marked product in accordance to the above machiney directive has been certified by:

La conformité d'un échantillon du produit désigné aux directives machines susmentionnées a été certifiée par:

Benannte Stelle: TOV Siid Product Service GmbH
Certification office: / I'organisme notifié: Ridlerstralie 65, 80339 Minchen
Nummer der benannten Stelle: 0123

Number of certification office:/ Numéro de I'organisme notifié:

Nummer der Bescheinigung: Z10 040066 0019 Rev. 01
Certification number: / Numéro de certificat:

Ausstelldatum : 16.03.2022

Date of issue: / Date de délivrance:

Fiir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen Rechtsverbindliche Unterschrift:
ist bevollmachtigt:
For the compilation of technical documents is authorized: Signature of authorized person:
Pour la composition des documents rech?'ques est autorisé: Signature autorisée :
/— =
.......................... q—jf‘r‘*_—_) Efq.- R e S SRR W L N R R
I».; .
Gamal Hagar, Entwicklungsleiter / R&D Manager Christian Doltd \Produktmanagement / Productmanagement
Ort, Datum : Furtwangen, 17.03.2022

Place, Date: / Lieu, date:

Diese Original - Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den genannten Richtlinien, beinhaltet jedoch keine Zusicherung von
Eigenschaften. Die Sicherheitshinweise der Produktdokumentation sind zu beachten.

This original declaration confirms the conformity of the mentioned directives but does not comprise any guarantee of the product characteristics. The
safety directives of the product documentation are to be considered.

Cette déclaration originale certifie la conformité des directives nommées mais ne comprend aucune garantie des caractéristiques du produit. Les
directives de sécurité de la documentation du produit sont a considérer.
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DOLD &

DECLARATION DE CONFORMITE EUROPEENNE

EG - Konformitatserklarung
Declaration of Conformity

Déclaration de conformité européenne

DOLD

Anhang zur EG-Konformitatserklarung Safemaster PRO - 17.03.2022 :
Annex to the declaration of conformity Safemaster PRO - 17,.03.2022 :

I'annexe a la déclaration de conformité SAFEMASTER PRO - 17.03.2022 ;

mogliche Produkte des Systems :
possible products of system :
produits possibles du systéme :

uGeg11.10
UG6911.12/080

Steuereinheit
Control unit
Unité de contrble

UGB912.kk
UGB3812.04/vwv

Ausgangsmodul
Output module
Module de sortie

mit :

with :
avec

kk =02, 04, 14, 28
vwy =100

UG6913.kk

Eingangsmodul
Input module
Module d'entré

mit :

with :
avec :

kk =08,12,16

UG6914.kk/vvv

Ausgangsmodul Relais
Output module relay
Module de sortie relais

mit :

with :
avec :

kk =04
vvv = 000, 008

UG6E915/vwv

Ausgangsmodul Signal
Output module signal
Module de sortie signalisation

mit :

with ©
avec !

vvv =008, 016

UG6916.10
UG6916.12/080

Ein- / Ausgangsmodul
Input / Output module
Madule d'entrée / - sortie

UG6917/vwv

Drehzahliberwachungsmodul
Speed monitoring module
Module de contrile de vitesse de rotation

mit :

with :
avec:

vwv =002, 102, 112, 202, 222, 302, 332

uG6918

Bus Extender
Bus extender
Meodule d'extension bus

UGe951

Feldbusmodul CANopen
Fieldbus module CANopen
Module bus de terrain CANopen

uGe952

Feldbusmodul Profibus DP-V1
Fieldbus module Profibus DP-V1
Module bus de terrain Profibus DP-V1

UG6953

Feldbusmodul DeviceNet
Fieldbus module DeviceNet
Module bus de terrain DeviceNet

UGB954

Feldbusmodul PROFINET
Fieldbus module PROFINET
Module bus de terrain PROFINET

UG6955

Feldbusmodul Ethernet-IP
Fieldbus module Ethernet-IP
Module bus de terrain Ethernet-IP

UG6956

Feldbusmodul EtherCAT
Fieldbus module EtherCAT
Module bus de terrain EtherCAT

UGe957

Feldbusmodul USB
Fieldbus module USB
Module bus de terrain USB

uGe958

Feldbusmodul Modbus TCP/IP
Fieldbus module Modbus TCP/IP
Module bus de terrain Modbus TCP/IP

UG6959

Feldbusmodul Modbus RTU
Fieldbus module Modbus RTU
Module bus de terrain Modbus RTU

0265526 / 13.01.23 fr / 676A

213



DOLD % Systéme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO

214 0265526 / 13.01.23 fr / 676A



Systéme de sécurité configurable SAFEMASTER PRO DOLD £

0265526 / 13.01.23 fr / 676A 215



DOLD

E. Dold & S6hne GmbH & Co. KG
BregstraBe 18 ¢ 78120 Furtwangen ¢ Allemagne
Téléphone +497723 654-0° Fax+49 7723654356
dold-relays @dold.com * www.dold.com

Manuel d'utilisation 0265526 / 13.01.23 / RV 676A




	Introduction
	Avertissements importants sur la sécurité
	Liste des Abréviations et des symboles
	Liste des normes applicables
	Description générale
	Unité de contrôle und Module d'entrée / sortiee
	Modules de contrôle de vitesse UG 6917
	Modules bus de terrain
	Module BusExtender UG 6918


	Composition du produit
	Installation
	Fixation mécanique
	Raccordements électriques

	Entrée USB
	SAFEMASTER-PRO Carte mémoire (OA 6911)
	Fonction chargement multiple
	Fonction RESTORE
	Bornes de connexion

	Câbles de raccordement (Avertissements)
	Bornes de connexion Unité de contrôle UG 6911.10
	Bornes de connexion Unité de contrôle UG 6911.12/080
	Bornes de connexion module d'entrée / sortie UG 6916.10
	Bornes de connexion module d'entrée / sortie UG 6916.12/080
	Bornes de connexion Module d'entrée UG 6913.16 avec 16 entrées
	Bornes de connexion Module d'entrée UG 6913.12, avec 12 entrées
	Bornes de connexion Module d'entrée UG 6913.08, avec 8 entrées
	Bornes de connexion Module de sortie OSSD UG 6912.04, avec 4 OSSD
	Bornes de connexion Module de sortie OSSD UG 6912.02, avec 2 OSSD
	Bornes de connexion Module de sortie OSSD UG 6912.04/100, avec 4 sorties de sécurité à courant élevé
	Bornes de connexion Module de sortie Relais UG 6912.28
	Bornes de connexion Module de sortie Relais UG 6912.14
	Bornes de connexion Module de sortie Relais UG 6914.04/000
	Bornes de connexion Module de sortie Relais UG 6914.04/008
	Bornes de connexion Module de sortie Signal UG 6915/008
	Bornes de connexion Module de sortie Signal UG 6915/016
	Bornes de connexion Module de contrôle de vitesse UG 6917
	Connexion des encodeurs (RJ45), Module de contrôle de vitesse UG 6917
	Bornes de connexion module BusExtender UG 6918
	Exemple de raccordement à la commande de la machine
	Calcul de la distance de sécurité d’un ESPE (élément sécuritaire de ­protection électro-sensible) connecté à SAFEMASTER PRO
	Liste de contrôle après l'installation


	Diagramme de development d'un projet
	Description des sigNaux
	Entrées
	MASTER ENABLE
	NODE SEL
	Entrées pour détecteurs de proximité des modules de contrôle de vitesse
	RESTART_FBK
	Sorties

	OUT STATUS
	OUT TEST
	OSSD (Unité de contrôle UG 6911.10, module d'entrée/sortie UG 6916.10, modules de sortie UG 6912.02, UG 6912.04)
	OSSD (Unité de contrôle UG 6911.12/080, Module d'entrée / sortie UG 6916.12/080)
	Configuration de la sortie OSSD
	OSSD (module de sortie UG 6912.04/100)
	Relais de sécurité (modules relais UG 6912.14, UG 6912.28, UG 6914.04/000, UG 6914.04/008)

	Caractéristiques du circuit de sortie
	Schéma interne des modules de sortie UG 6912.14 / UG 6912.28
	Exemple de raccordement de module UG 6912.14 avec un module UG 6911.10 2) 
	Diagramme de fonctionnement

	Caractéristiques Techniques
	Caractéristiques générales du système
	Paramètres de sécurité du système
	Données générales
	Données générales
	Boîtier

	Dimensions mécaniques
	Unité de contrôle UG 6911.10
	Unité de contrôle UG 6911.12/080
	Module d'entrée / sortie UG 6916.10
	Module d'entrée / sortie UG 6916.12/080
	Modules d'entrée UG 6913.08 et UG 6913.16
	Module d'entrée UG 6913.12
	Modules de sortie OSSD UG 6912.02 et UG 6912.04
	Module de sortie OSSD UG 6912.04/100
	Modules de sortie Relais UG 6912.14 et UG 6912.28
	Modules de sortie Relais UG 6914.04/000 et UG 6914.04/008
	Modules de sortie Relais UG 6914.04/000 et UG 6914.04/008
	Modules de sortie Relais UG 6914.04/000 et UG 6914.04/008
	Module de contrôle de vitesse UG 6917
	Modules de sortie Signal UG 6915/008 et UG 6915/016
	Module BusExtender UG 6918

	Cable de connexion pour le module BusExtender UG 6918

	Visualisations
	Unité de contrôle UG 6911.10
	Unité de contrôle UG 6911.12/080
	Module d'entrée / sortie UG 6916.10
	Module d'entrée / sortie UG 6916.12/080
	Modules d'entrée UG 6916.13.08, UG 6913.12 und UG 6913.16
	Modules de sortie OSSD UG 6912.02 und UG 6912.04
	Module de sortie OSSD UG 6912.04/100
	Modules de sortie RELAIS UG 6912.14 und UG 6912.28
	Modules de sortie RELAIS UG 6914.04/000 und UG 6914.04/008
	Modules de sortie SIGNAL UG 6915/008 und UG 6915/016
	Module de contrôle de vitessee UG 6917/002, UG 6917/X02 und UG 6917/XX2
	Module BusExtender UG 6918


	Diagnostic des pannes
	Unité de contrôle UG 6911.10
	Unité de contrôle UG 6911.12/080
	Module d'entrée / sortie UG 6916.10
	Module d'entrée / sortie UG 6916.12/080
	Modules d'entrée UG 6916.13.08, UG 6913.12 und UG 6913.16
	Modules de sortie OSSD UG 6912.02 und UG 6912.04
	Module de sortie OSSD UG 6912.04/100
	Modules de sortie RELAIS UG 6914.04/000 und UG 6914.04/008
	Module de sortie SIGNAL UG 6915/008
	Module de sortie SIGNAL UG 6915/016
	Module de contrôle de vitessee UG 6917/002, UG 6917/X02 und UG 6917/XX2
	Module BusExtender UG 6918


	Logiciel
	SAFEMASTER PRO DESIGNER
	Installation du logiciel

	Caractéristiques matérielles requises pour le PC à raccorder
	Caractéristiques logicielles requises pour le PC à raccorder
	Comment installer SAFEMASTER PRO DESIGNER

	Notions de base
	Symbol
	Vue initiale
	La barre d’outils standard
	ECréer un nouveau projet (configurer le système SAFEMASTER PRO)
	Modifier configuration (composition des différents modules)
	Changement Paramètres utilisateur
	Les barres d’outils objects - opérateur - configuration
	Dessin du schéma électrique
	DESSIN DU SCHÉMA ÉLECTRIQUE
	Utilisation de la touche droite de la souris

	Blocs objets Éntree / Sortie
	Blocs operateur
	Sur les terminaux
	Connexions
	Impression du schéma électrique
	Exemple de projet

	Validation du projet
	Attribution des ressources
	Rapport de projet
	Connexion à SAFEMASTER PRO
	Envoi d’un projet à SAFEMASTER PRO
	Lecture d'un projet mémorisé dans un SAFEMASTER PRO
	ENREGISTREMENT des configurations (fichier de Log)
	Affichage de la composition du système


	Déconnexion du système
	Codes d’erreur livrés par SAFEMASTER PRO Designer
	Codes d’erreur livrés par SAFEMASTER PRO Designer
	Telecharger erreurs de log
	Moniteur (État des I/O en temps réel - textuel)
	Moniteur (État des I/O en temps réel - graphique)


	Protection par mot de passe
	Mot de passe de niveau 1
	Mot de passe de niveau 2
	Changement Mot de passe


	TEST du système
	Blocs fonctionnels type objet
	Objets sorties
	OSSD (sorties de sécurité)
	SINGLE-DOUBLE OSSD (Sortie de sécurité)
	Status (SIL 1 / PL c sortie)
	RELAIS (Sortie de sécurité)
	Sortie Test Equipment
	Fieldbus Probe
	Objets Entrées

	E-STOP (arrêt d’urgence)
	E-GATE (dispositif pour protecteurs mobiles)
	SINGLE E-GATE (dispositif pour protecteurs mobiles)
	LOCK FEEDBACK
	ENABLE (clé d’activation)
	ESPE (BWS Lichtschranke / Sicherheits-Laserscanner)
	FOOTSWITCH ( Sicherheitsfußschalter)
	MOD-SEL (sélecteur de sécurité)
	PHOTOCELL (photocellule de sécurité)
	TWO-HAND (commande bimanuel)
	SENSOR
	S-MAT (tapis de sécurité)
	SWITCH (interrupteur)
	ENABLING GRIP SWITCH
	TESTABLE SAFETY DEVICE
	SOLID STATE DEVICE
	FIELDBUS INPUT
	LLO, LL1
	NETWORK IN
	Blocs fonctionnels type contrôle vitesse

	NOTE SUR LES BLOCS FONCTIONNELS DE TYPE DE CONTRÔLE DE VITESSE
	SPEED CONTROL
	WINDOW SPEED CONTROL
	STAND STILL
	STAND STILL AND SPEED CONTROL
	Blocs commentaires

	Notes
	Title

	Blocs fonctionnels type opérateur
	Opérateurs logiques
	AND
	NAND
	NOT
	OR
	NOR
	XOR
	XNOR
	LOGICAL MACRO
	MULTIPLEXER
	DIGITAL COMPARATOR (uniquement pour UG 6911.12/080) 
	DIGITAL COMPARATOR (uniquement pour UG 6911.12/080)
	Opérateurs Mémoires

	D FLIP-FLOP (Max. 16 mit UG 6911.10, 32 mit UG 6911.12/080)
	SR FLIP-FLOP
	T FLIP-FLOP
	USER RESTART MANUAL (nombre maximum = 16 avec UG 6911.10, 32 avec UG 6911.12/080 comprenant les autres opérateurs RESTART)
	USER RESTART MONITORED (Max. 16 avec UG 6911.10, 32 avec UG 6911.12/080 comprenant les 
autres opérateurs RESTART)
	MACRO RESTART MANUAL (nombre maximum = 16 avec UG 6911.10, 32 avec UG 6911.12/080 comprenant 
les autres opérateurs RESTART)
	MACRO RESTART MONITORED (nombre maximum = 16 avec UG 6911.10, 32 avec UG 6911.12/080 comprenant les autres opérateurs RESTART)
	PRE-RESET (Max. 32 avec UG 6911.12/080 comprenant les autres opérateurs RESTART)
	Opérateurs Guard Lock

	GUARD LOCK (nombre maximum = 4 pour UG 6911.10, 8 pour UG 6911.12/080)
	L'éntrée / sortie de l'opéateur „GUARD LOCK“
	Modes de fonctionnement: Description générale
	Opérateurs compteurs

	COUNTER (Max. 16)
	COUNTER (Max. 16)
	COUNTER COMPARATOR
	Opérateurs Timer (Max. 32 pour UG 6911.10, 48 pour UG 6911.12/080)

	CLOCKING
	MONOSTABLE
	MONOSTABLE B
	PASSING MAKE CONTACT
	DELAY
	DELAY LINE
	LONG DELAY
	DELAY COMPARATOR
	LONG DELAY LINE
	Opérateurs Muting (nombre max. 4 pour UG 6911.10, 8 pour UG 6911.12/080

	Fonction de MUTING
	MUTING “Simultané”
	„L“ MUTING
	MUTING “Séquentiel”
	„T“ MUTING
	MUTING OVERRIDE

	Blocs de Fonctions diverses (Recueil)
	Serial Output (Max. 4 pour UG 6911.10, 8 pour UG 6911.12/080)
	Network
	Reset
	OSSD EDM (MAX. 32 AVEC UG 6911.12/080)
	Interpage IN / OUT
	Terminator


	Application particulières
	Sortie retardée avec fonctionnement Manuel

	Simulateur
	Sortie retardée avec fonctionnement Manuel
	Simulation schématique
	Gestion de la simulation graphique

	La description qui suit les fonctions du menu
	La description qui suit les fonctions du menu
	La description qui suit les fonctions du menu

	Accessoires et pièces de rechange
	Responsabilite
	Déclaration de conformité européenne
	Déclaration de conformité européenne
	Note
	Note

